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Guvenlik talimatlan

Bu boliimiin icerigi
Bu bélumde, strtcinin kurulumunu yaparken, suriciyu baslatirken, cahstinrken ve
surlict Uzerinde bakim islemlerini yaparken uymamz gereken giivenlik talimatlar yer &

almaktadir. Glvenlik talimatlarina uymamaniz halinde 6lim, yaralanma ya da hasar
meydana gelebilir.

Uyan ve notlann kullaniimasi

Uyanilar, size yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasan ile sonuclanabilecek durumlar
hakkinda bilgi verir ve ayrica tehlikeleri nasil dnleyebilecediniz hakkinda sizi bilgilendirir.
Notlar belirli bir duruma veya olaya dikkatinizi ceker ya da bir konu ile ilgili size bilgi
verir.

Bu kilavuzda su uyan sembolleri kullanihr:

UYARI!
A Elektrik uyansi, yaralanmalara veya 6liime ya da ekipman hasarina yol agabilen
elektrik kaynakh tehlikeler konusunda bilgi verir.

UYARI!
A Genel uyanlarda, yaralanma veya 6lim ya da ekipman hasarina neden olabilecek,
elektrik kaynakh olmayan durumlarla ilgili bilgiler verilir.

UYARI!
& Elektrostatik acidan hassas cihazlar uyansi, ekipman hasarnna neden olabilecek
elektrostatik bosalma riski konusunda bilgi verir.
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Genel kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Bu talimatlar surici Gzerinde cahsma yapan tim personel icindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

«  Kurulumuyapana kadar surticuyd ambalajindan ¢ikarmayin. Ambalajindan ¢ikardikt-
an sonra slirlicliyl toza, dékuntulere ve neme karsi koruyun.

«  Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlar kullanin: metal burunlu emniyet ayakkabilan,
koruyucu gézIliik, koruyucu eldiven ve uzun kollu is kiyafeti vb. Baz1 parcalarin ken-
arlan keskindir.

«  Sicakylzeylere dikkat edin. Gli¢ yaniletkenlerinin sogutma bloklar ve fren direncleri
gibi baz1 parcalar, gli¢ beslemesi kesildikten sonra bile bir siire sicak kalir.

«  Surlcl sogutma fanminin, tahrikin igine toz cekmesini nlemek amaciyla, baslatmadan
once tahrikin etrafindaki alam elektrik stipiirgesiyle temizleyin.

«  Kurulum esnasinda, delme, kesme ve taslama islemlerinde olusan birikintinin surtict
icine girmemesini saglayin. Suricu icindeki elektrik iletebilen kahntilar hasar veya
anzaya neden olabilir.

+  Yeterli diizeyde sogutma oldugundan emin olun. ilgili teknik verilere bakin.

- Sirucuye gerilim vermeden 6nce, tim surici kapaklarinin yerinde oldugundan
emin olun. Gerilim baghyken kapaklan ¢ikarmayin.

«  Slrucu cahsma limitlerini ayarlamadan dnce, motorun ve tahrik edilen ekipmanlarin
tumulndn ayarlanan cahsma limitlerinde cahsabileceginden emin olun.

«  Sdrucu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden basl-
atma fonksiyonlarin etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan
emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra siirliclyl
otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etk-
inlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanimlandidi gibi
(8rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") acikga isaretlenm-
elidir.

«  Ondakika icinde sirlicliye maksimum bes defa glg verilebilir. Cok sik gli¢ verme,
DC kondansatér sarj devresine zarar verebilir.

- Slruculye glvenlik devresi bagladiysaniz (6rnegin, Glvenli moment kapatma veya
acil durdurma), devreye alma sirasinda dogrulayin. Guivenlik devreleriicin ayn talim-
atlara bakin.

« Hava gikislarindan ¢ikan sicak havaya dikkat edin.

«  Sdlrucu cahsirken hava girisini veya ¢ikisini kapatmayin.




Glvenlik talimatlan 13

Not:

« Baslatmakomutuicin bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa,
suruclyu darbeli baslatma icin yapilandirmadigimz sirece siruci hata resetleme
sonrasinda hemen baslayacaktir. Bkz. yazihm kilavuzu.

«  Slrucu uzak kontrol modundaysa suruclyu kontrol paneli ile durduramaz veya
baslatamazsimz.

«  Anzah siriicliyt yalmzca yetkili kisilerin onarmasina izin verilir.
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Elektriksel kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Elektrik glivenligi 6nlemleri

Bu elektrik glivenligi 6nlemleri; siirlicti, motor kablosu ve motor lizerinde cahisma yapan
tum personel icindir.

/N

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

Kurulum veya bakim ¢ahismalarina baslamadan dnce bu adimlan uygulayin.

1. Cahsma konumunu ve ekipmanlan agik bir sekilde belirleyin.

2. Tdm muhtemel gerilim kaynaklarini ayinn. Yeniden baglanmalarinin miimkiin olm-
adigindan emin olun (kilitleme ve etiketleme).

Sirlclniin ana ayirma cihazin agin.

Siriciye bagh bir sabit miknatish motorunuz varsa, bir giivenlik anahtanyla
veya baska yollarla motorun siirlict ile baglantisim kesin.

Kontrol devrelerindeki tiim tehlikeli harici gerilimleri kesin.

Sirlclnin gug baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatoérlerinin yiki
bosaltmalan icin mutlaka 5 dakika bekleyin.

Cahsma alanmindaki diger enerji yukli parcalann temas etmelerini engelleyin.

4. Acikiletkenleri kapatmak icin 6zel dnlem ahn.

Tesisatta enerjinin bulunmadigindan emin olmak icin élctim yapin. Kaliteli bir gerilim
test cihaz1 kullanin.

Kurulumda él¢ciim yapmadan 6nce ve yaptiktan sonra, bilinen bir gerilim kaynag
lizerinde gerilim test cihazimin cahstigin dogrulayin.

Sirlcl giris gui¢ terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

Suricu gikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

Suricl DC terminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama (PE) terminali arasindaki
gerilimin sifir oldugundan emin olun.

Not: Kablolar siirticii DC terminallerine bagh degilse DC terminal vidalarindan
gelen gerilimin él¢lilmesi yanhs sonuglar verebilir.

6. Yerel diizenlemelerce gerekli kihnan sekilde gecici topraklama kurun.

7. Elektrik tesisati isinden sorumlu kisinin iznini isteyin.
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Ek talimatlar ve notlar

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

«  Elektrik sebekesi, motor/jeneratér ya da cevre kosullarinin siirlici verileriyle uyumlu
oldugundan emin olun.

«  Slrucu uzerinde yahtim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

- Kalp pili veya baska bir elektronik tibbi cihaz kullanmyorsamz sirtici ¢ahsirken
motor, siirlict ve sirlict gli¢ kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tur
cihazlann iglevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum
saghk agisindan tehlike yaratabilir.

Not:

«  SUrlcu giris gliciine baglandiginda, motor kablosu terminalleri ve DC barasi tehlikeli
gerilim altindadir.

Sirlclnun giris guclyle baglantisinm kestikten sonra, bunlar ara devre kondansatorl-
eri bosalana kadar tehlikeli gerilim altinda kahr.

« Harici kablo baglantisi surticinin kontrol Gnitesi réle ¢ikislarimin terminallerine
tehlikeli gerilim saglayabilir.

«  Glvenlimoment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu fonksiyon kasti sabotaj veya hatah kullanima kars etkili degildir.

Basih devre kartlan

UYARI!

Baski devre kartlarina dokunurken topraklama bilek bandi kullanin. Kartlara ger-
ekmedigi siirece dokunmayin. Kartlarda elektrostatik bosalmaya karsi hassas
bilesenler bulunur.

Topraklama

Bu talimatlar, surtictintin topraklanmasindan sorumlu olan tim personel igindir.

UYARI!

A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uyulmamasi durumunda yaralanma veya 6lim
ya da ekipman arizas1 meydana gelebilir ve elektromanyetik parazit seviyesi art-
abilir.

Kalifiye bir elektrik¢i dedilseniz, topraklama islemi yapmayin.
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Suriclyl, motoru ve yakindaki ekipmanlar her zaman topraklayin. Bu, personelin
glivenligi icin gereklidir.

Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan ve diger
gereksinimlerin karsilandigindan emin olun. Suiriiciiniin elektriksel planlama talim-
atlarnna bakin. Gegerli ulusal ve yerel diizenlemelere uyun.

Blendajh kablolar kullanirken elektromanyetik emisyonu ve paraziti azaltmak Gzere
kablo girislerinde kablo blendajlarin1 360° topraklayin.

Birden fazla stirlici kurulumu sirasinda, her bir siirlicliyli ayn ayn gi¢ beslemesinin
koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

Cahstirmada genel giivenlik

Bu talimatlar striclyl ¢ahstiran tim personel igindir.

UYARI!
Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6liim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Kalp pili veya baska bir elektronik tibbi cihaz kullaniyorsamz siirlicti cahsirken
motor, slirlict ve siirticu gug kablolarinin yakinindaki alandan uzak durun. Bu tir
cihazlann islevini etkileyebilecek elektromanyetik alanlar mevcuttur. Bu durum
saghk agisindan tehlike yaratabilir.

Bir hatayi resetlemeden dnce siirlicliye durma komutu verin. Baslatma komutu igin
bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa, strticliyl darbeli
baslatmaicin yapilandirmadigimz stirece siriict hataresetleme sonrasinda hemen
baslayacaktir. Bkz. yazihm kilavuzu.

Sirlcu kontrol programimn otomatik hata resetleme veya otomatik yeniden basl-
atma fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar olusmayacagindan
emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme kesintisinden sonra siirlicliyl
otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etk-
inlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tamimlandigi gibi
(6rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenm-
elidir.

Not:

On dakika icinde suricllye maksimum bes defa gli¢ verilebilir. Cok sik gli¢ verme,
DC kondansator sarj devresine zarar verebilir. Strticliyu baslatmanmz veya durdurm-
amiz gerekirse, sirticunin I/O terminallerinden komutlan veya kumanda paneli
tuslarinm kullanin.

Sirlcl uzak kontrol modundaysa stirtictiyl kontrol paneli ile durduramaz veya
baslatamazsinz.
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Sabit mknatish motor siirticiiler i¢in ek talimatlar

Kurulum, baslatma ve bakim giivenligi

Bunlar, sabit miknatish motor siricileri ile ilgili ek uyanlardir. Bu bélimdeki diger
guvenlik talimatlan da gecerlidir.

UYARI!
A Bu talimatlara uyun. Talimatlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z
konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Kalifiye bir elektrikci degilseniz montaj veya bakim islerini yapmayin.

- Donen sabit miknatish bir motor baghyken siriict Uzerinde cahsma yapmayin.
Dénen bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis gli¢ terminalleri dahil olmak tzere,
suruclye enerji saglar.

Sirlclyt kurmadan, baslatmadan ve lizerinde bakim yapmadan 6nce:
«  Slrlclyl durdurun.
«  Motoru sirictden bir glivenlik anahtan veya baska bir yéntem ile ayinn.

«  Motoruayiramiyorsaniz, calisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin olun.
Motorun, hidrolik stirinmeli striculer gibi herhangi bir baska sistem tarafindan
dogrudan veya kay1s, nip, halat vb. mekanik baglantilar yardimiyla dSnmeyeceginden A
emin olun.

«  Elektrik gtvenligi onlemleri (sayfa 14) bélimindeki adimlan gerceklestirin.

-  Surucu gikis terminallerine (T1/U, T2/V, T3/W) gecici topraklama yapin. Cikis
terminallerini birbirlerinin yam sira PE'ye baglayin.

Baslatma esnasinda:

«  Motorun asin hizda cahsamayacagindan, érnegin yiik ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asiri motor hizi, ylksek gerilime neden olur ve siirliclinlin ara devresindeki
kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.

Cahstirma giivenligi:

UYARI!

A Motorun asirn hizda cahsamayacagindan, drnegin yik ile tahrik edilemeyeceginden
emin olun. Asirt motor hizy, yliksek gerilime neden olur ve sirliciiniin ara devres-
indeki kondansatorler hasar gorebilir veya imha olabilir.
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Kilavuza giris

Bu boliimiin icerigi

Bu bdélimde kilavuzun gecerlilik kapsami, hedef kitlesi ve amaci hakkinda bilgi verilir.
Bolimde ayrica, ilgili kilavuzlar yani sira kurulum ve devreye alma icin bir akis semasi
da bulunmaktadir.

Gecerlilik

Bu kilavuz ACS180 suructiler icin gecerlidir.

Hedef kitle

Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisy, elektrikli bilesenleri ve elektrik sema simgelerinin
temellerini bildigi kabul edilmektedir.

Bu kilavuz diinyanin dért bir yanindaki okuyucular icin hazirlanmistir. Hem Sl hem de
ingiliz 6l¢ii birimleri kullamlmaktadr.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuz, stirGcinin kurulum planlamasi, kurulumu, devreye ahnmasi ve servis islemleri
icin gereken bilgileri verir.

Kasa tipine gore kategoriler

Suruculer RO, R1, R2, R3 ve R4 kasa boyutlarinda Uretilir. Sadece belirli kasalar icin gecerli
olan talimatlar ve bilgiler, kasa boyutunu gosterir. Kasa boyutu, tip tanimlama etiketinde
gosterilmistir.
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Hizh kurulum ve devreye alma akis diyagram

Gorev

Kasa boyutunu belirleyin: RO, R1, R2, R3 ya da R4.

¥

Montaji planlayin.
Ortam kosullarin, degerleri ve gerekli sogutma havasi
akisim kontrol edin.

@

Sirlclyu paketten ¢ikarin ve kontrol edin.

¥

Surlcd, IT (topraklamasiz) sisteme baglanacaksa dahili
EMC filtresinin bagh olmadigindan emin olun.

P

Siricityl mekanik olarak kurun.

Kablolan déseyin.

Glg kablolarin baglayin.

« ¢« «

Kontrol kablolarini baglayin.

Montaji inceleyin.

« «

Siriclyu devreye ahn.

Bkz.

Tip tamimlama anahtan (sayfa 30)

Elektriksel kurulumu planlama ydnerg-
eleri (sayfa 43)

Teknik veriler (sayfa 87)

Teslimat ambalajin1 agma (sayfa 37)

Topraklama sisteminin uyumluluk
kontroli (sayfa 57)

Surtcinin kurulumu (sayfa 39)

Kablolar déseme (sayfa 48)

Elektrik kablolarin1 baglama (sayfa 61)

Kontrol kablolarin1 baglama (sayfa 64)

Kurulum kontrol listesi (sayfa 73)

Bkz. ACS180 Quick installation and st-
art-up guide (3AXD50000510344 [ing-
ilizce]) ve ACS180 Firmware manual
(3AXD50000467860 [ingilizce]).
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Terimler ve kisaltmalar

Terim Acgiklama

ACS-AP-... Gelismis kontrol paneli

Ara devre Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi

BCBL-01 Opsiyonel USB - R145 kablosu

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime cevirir.

DC baglantis1

DC baglantisi
kondansatorleri

dogrultucu ve invertdr arasindaki DC devresi
Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime cevirir
EFB Dahili haberlesme

EMC Elektromanyetik uyumluluk

IGBT Yahtimh gecit iki kutuplu transistori

Kasa, kasa tipi

Sirlcinin veya gliic modulinin fiziksel boyutu

Kondansatoér banki

DC barasina bagh kondansatorler

Kontrol Uinitesi

Kontrol programinin cahstign kisim.

Makro Siricu kontrol programinda énceden tanimlanan varsayilan parametre
degerleri grubu.

Parametre Siricu kontrol programinda, stiriictintin kullama tarafindan ayarlanabilir
cahsma talimati veya siriict tarafindan dl¢llen veya hesaplanan sinyal.
Bazi (6rpe§in haberlesme) baglamlarda bir nesne olarak erisilebilecek bir
deger. Ornegin, degisken, sabit veya sinyal.

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihaz1

RFI Radyo frekansi paraziti

SIL Glvenlik bitinlik dizeyi (1...3) (IEC 61508, IEC 62061, IEC 61800-5-2)

STO Guvenli moment kapatma (IEC/EN 61800-5-2)

Sirici AC motorlarinin kontroli icin frekans dénisturicl

ilgili kilavuzlar

Adh Kod

Siiriicii kilavuzlan

ACS180 drives hardware manual 3AXD50000717262
ACS180 quick installation and start-up guide 3AXD50000510344
ACS180 firmware manual 3AXD50000467860
ACS180 recycling instructions 3AXD50000613342

Opsiyon el kitaplan ve kilavuzlan

ACS-AP-|, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panel user's manual | 3AUA0000085685

(ACS-AP-I, -S, -W ve ACH-AP-H, -W Gelismis kontrol paneli kullanim kilav-

uzu).

Arag ve bakim kilavuzlan

Drive Composer Start-up and maintenance PC tool user’s manual (Drive | BAUA0O000094606

Composer Baslatma ve bakim bilgisayar araci kullamm kilavuzu)

Converter module capacitor reforming instructions

3BFE64059629
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internetteki kilavuzlar

El kitaplarim internette bulabilirsiniz. ilgili kod/baglanti icin asadiya bakin. Daha fazla
belge icin adresine gidin.



http://www.abb.com/drives/documents
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107680A8005&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
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Cahsma ilkesi ve donanim
aciklamalan

Bu boliimiin icerigi
Bu bolimde cahsmailkeleri, dizen, tip etiketi ve tip tanimlama bilgileri agiklanmaktadir.
Gu¢ baglantilarinin ve kontrol arabirimlerinin genel bir semasi gosterilmektedir.
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Cahsma ilkesi

ACS180, asenkron AC enduiiksiyon motorlan ve sabit miknatish senkron motorlan
kontrol etmek igin kullanilan bir stricldir. Panoya montaj icin optimize edilmistir.

Basitlestirilmis ana devre semas

Sekilde, suriclinin basitlestirilmis ana devre semasi gosterilmektedir.

1

IO, @ ®
L16— T — 4T
L2¢ 5 T2V
L3;T: — —|_| ~ :T; T3/W

| _ |

‘ ol ‘

| O |©@

Lo ) O R S 3

R- R+
UDC+ UDC-

Dogrultucu. Alternatif akim ve gerilimi, dogru akim ve gerilime cgevirir.
DC baglantisi. Dogrultucu ve inverter arasindaki DC devresi.
inverter. Dogru akim ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime cevirir.

Dlw |

Fren kiyic1. Surlicliye harici bir fren direnci baghysa ve gerekliyse, fazla enerjiyi stiriictiniin
ara DC devresinden fren direncine iletir. Kiyici, DC bara gerilimi, belirli bir maksimum limiti
astiginda cahsir. Gerilim artisi tipik olarak bir motorun yavaslamas (frenlemesi) ile olusur.
Kullamicr gerektiginde fren direncini elde eder ve kullanir (yalmzca R2...R4 kasada mevcuttur).

5 | DC baglantis1 (UDC+, UDC-), (yalmzca R2...R4 kasada mevcuttur).

Urin cesitleri
Sirlclnin iki adet temel modeli bulunmaktadir:

« Standart model (ACS180-04S -...): Entegre Glivenli moment kapatma (STO) ile kat-
egori C2, C3 veya C4 EMC seviyesine (...-1 tipi i¢in C2, ...-4 tipi icin C3, ...-2 tipi icin
C4) sahiptir.

«  Temel model (ACS180-04N-...): Kategori C4 EMC seviyesine sahiptir (dahili EMC
filtresi yoktur) ve entegre STO bulunmaz.
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Dilizen

Kasa boyutu RO...R1

1 | Girig gli¢ baglanti terminali 7 | EMC filtresi topraklama vidasi )
2 |Kontrol paneli, ekran ve durum LED'i 8 | PE baglantis1 (motor)

3 |Motor baglanti terminali 9 |Sabit kontrol terminalleri

4 |Sodutma fam 10 | On kapak

5 | Panel ve bilgisayar yazihmi portu (R145) 11 | Model bilgisi etiketi

6 | Tip etiketi

1) ACS180-04N-xxxx-x siiriicii tiplerinde bu EMC vidasi bulunmaz.
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Kasa boyutu R2...R4

1 |Girig gli¢ baglant: terminali 7 | EMC filtresi topraklama vidasi )

2 | Kontrol paneli, ekran ve durum LED'i 8 | PE baglantis1 (motor)

3 | Motor baglanti terminali 9 | Sabit kontrol terminalleri

4 |Sogutma fam 10 | On kapak

5 |Panel ve bilgisayar yazihmi portu (RJ45) | 11 | Model bilgisi etiketi

6 | Tip etiketi 12 | CCA-O1i¢in soguk yapilandirma baglantisi

1) ACS180-04N-xxxx-x siriicli tiplerinde bu EMC vidasi bulunmaz.
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Kontrol baglantilan

Standart model (ACS180-04S-...)

Baglantilar:

1. Glivenli moment kapatma baglantilan
2. Role cikis1 baglantilan

O 3. Modbus sonlandirma jumper

4. iletisim modu jumper

5. Dijital girigler ve ¢ikiglar

6. Analog girisler ve ¢ikislar

7. EIA-485 Modbus RTU

8. Panel konektori (bilgisayar baglantisi igin
harici panel ya da adaptor)

9. CCA-01i¢in soguk konfiglirasyon baglantisi
(Yalmzca kasa boyutu R2...R4).

WARNINGY

-Risk of Electric
Shock

Wait 5 minutes
affter di i
supply before

Sea User's Manual

/AN A
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Temel model (ACS180-04N-...)

Baglantilar:

1. Réle ¢ikis1 baglantilan

2. Modbus sonlandirma jumperh
o 3. iletigim modu jumper

4. Dijital girisler ve gikislar

5. Analog girisler ve cikislar

6. EIA-485 Modbus RTU

7. Panel konektori (bilgisayar baglantisi igin
harici panel ya da adapt6r)

8. CCA-01 icin soguk konfiglirasyon baglantisi
(Yalmzca kasa boyutu R2...R4).

(A

N—u2

7 2

)

WARNINGH

-Risk of Electric
Shock

Wait § minutes
after disconnecting
supply before
proceeding.

Sea User's Manual

/NN A
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Kontrol paneli opsiyonlan

Surucu asagidaki kontrol panellerini destekler:

- entegre kumanda paneli

«  ACS-AP-I| gelismis kontrol paneli

«  ACS-AP-S gelismis kontrol paneli

«  ACS-AP-W Bluetooth’lu gelismis kontrol paneli
«  ACS-BP-S temel kontrol paneli

Gelismis kontrol panelleriyle ilgili bilgi almak icin, bkz. ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H,
-W Assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [Ingilizce]) (ACS-AP-I, -S,
-W ve ACH-AP-H, -W Gelismis kontrol paneli kullanim kilavuzu).

Ayrica, kabin kapag montaji icin bir kumanda paneli platformu da siparis edebilirsiniz.
Asagidaki panel platformlar mevcuttur:

Tip Acgiklama
DPMP-01 Kontrol paneli montaj platformu (gdmme montaj) ve kablosu
DPMP-02 Kontrol paneli montaj platformu (ylizeye montaj) ve kablosu

Siirlicu etiketleri

Sirlclnln iki etiketi vardir:

«  Surucunun Gst kismindaki model bilgi etiketi

«  Slrlcunin sol tarafindaki tip tamimlama etiketi.

Ornek etiketler bu bdlimde gdsterilmistir.

Model bilgisi etiketi

(1)ACS180-045-05A6-4 Il
)S/N: W203300008 [

o

Kod Aciklama

1 Suricdu tipi
2 Seri numarasi
Seri numarasi igcin QR kodu
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. . .
Tip etiketi
Abp» ©ACS180-045-04A0-4
ABB Beijing Drive Input U1 3~380...480 VAC Output
Systems Co.,Ltd f1 50/60 Hz u2 3~0..U1
No.1,Block D,A-10 U1(uL) 3ph 380Y/220...480Y/277 V AC In 4.0/35A
Nuxianglao Beflu Input current is scaled by motor output current Iid 3.8/35A
;h:;yaggi:':m“ Output Input Input Ihd 33/3.0A
Seing Thne (With 5% choke)| f2 0...599 Hz
FRAME 400/480V  400/480 V 4007480V Pn/PId 1.5kW/2.0 hp
Rl @ In  40/35 6.3/4.6 3.3/28 Phd  1.1kW/1.5hp
nd  3.8/35 6.0/4.6 3.1/2.8
e Oh s |||||||||||||||||||||||||||||||
@ P20 lcc100 kA
UL open type @
IE2 (90;100) 1.6% us 2“ & ﬁ [:g E H [
Origin China USYEII
Made in China R-R-Abb-ACS180-4-R1

Kod Aciklama

Surdci tipi

Kasa tipi
Nominal degerler
Koruma sinifi
Gegerli isaretler

O h W N =

S/N: MYYWWRXXXX bigimindeki seri numarasinda, harflerin anlamlan su sekildedir.
M: Uretici tammlamas1

YY: Uretim y1h: 2020, 2021, 2022, ... i¢in 20, 21, 22, ...

WW: Uretildigi hafta: hafta 1, hafta 2, hafta 3i¢in ...01, 02, 03 ...

R: A’dan baslayan donanim revizyonu.

XXXX: Her hafta 0001'den baslayan Uriin numarasi.

Tip tanimlama anahtan

Tip tamimlamasinda, suricunin teknik zellikleri ve yapilandirmasi yer ahr. Asagidaki
tabloda tip kodu haneleri gosterilmistir.

Ornek tip kodu: 1: ACS180-04N-02A6-4
Ornek tip kodu: 2: ACS180-045-02A6-4

Kod Aciklama

ACS180 | Uriin serisi
04 Konstriiksiyon. 04 = Modiil, IP20

N/S EMCve STO.
N=Temel model (STO yok; C4 EMC seviyesi);
S=Standart model (entegre STO; C2 (1~230 V), C3 (3~400 V) veya C4 (3~230 V) EMC
seviyesi).

02A6 Tip. Teknik verilerdeki deger tablosuna bakin.

4 Gerilim degeri. 1=1-faz 230 V AC, 2=3-faz 230V AC, 4=3-faz 380...480 V AC.
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Kontrol paneli

Sirlclnln, ekrana ve kontrol tuslarina sahip olan bir entegre kontrol paneli vardir.

Hizh referans icin bkz. ACS180 Kullanici arabirim kilavuzu (3AXD50000606696 [cok dilli]).

Arabirimin nasil kullamlacad, stirticiiniin nasil dereye ahinacagdy, ayarlarla parametrelerin
nasil degdistirilecedi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. ACS180 Firmware manual
(3AXD50000467860 [Ingilizce]).

Ekran (Ana sayfa gérinimi):

a) Kontrol konumu: yerel veya uzaktan
b) Durum simgeleri

c) Referans hedefi degeri

d) Gergek dlglilen deger

e) Sol ve sag tus eylemleri.

Back tusu (Home gorinimu iginde Options gérinimini agar)
OK tusu (Home gériinim icinde Menu 6gesini agar)

Ok tuslar (meni icinde dolagsma ve deger ayarlama)

Stop tusu (surlicl yerel olarak kontrol edildiginde)

Start tusu (surlci yerel olarak kontrol edildiginde)

N b~ W

Durum LED'i:

- Sirekli yesil: Normal cahsma

« Yanmp sénen yesil: Etkin uyan

- Surekli kirmz: Etkin hata

« Yanmp sonen kirmizi: Etkin anza, sifirlamak i¢in glicli kapatin.

Kisaca kullanici arabirimi:

Home gériinimunde, Options goriinimunu acmak icin Back tusuna basin.
Home gériinimunde Menu 6gesini agmak i¢in OK tusuna basin.
Gorunumler icinde ok tuslarini kullanarak dolasin.

Vurgulanan ayar veya 6geyi agmak icin OK tusuna basin.
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«  Bir degeri vurgulamak icin sol ve sag ok tuslarim kullanin.
- Degeri ayarlamak i¢in yukar ve asag tuslarim kullanin.

- Bir ayan iptal etmek veya dnceki gorinime déonmek icin Back tusuna basin.

Ana sayfa goriiniimii

Home goériniminde, Slgilen lg sinyalden birinin okunan degeri gosterilir. Sag ve sag
ok tuslan ile sayfay1 secin.

Home gériniminun Ust kismmindaki durum cubugu sunlan goésterir:

«  Kontrol konumu (yerel kontrol i¢in Loc ve uzaktan kontrol icin Rem)
«  Durum simgeleri

« Referans hedefi degeri.

Ana sayfa goriinimiinde, Options goriinimini agmak igin Back tusuna basin ve Menu
o6gesini agmak icin OK tusuna basin.

Yukar ve asadi ok tuslaryla akim referans degerini ayarlayin.
Durum simgesi

Simge | Animasyon | Aciklama

& Yok Lokal Start/Stop etkinlestirildi

Yok Durduruldu
(‘!

Yok Durduruldu, start yasaklandi.

Yanip séner | Durduruldu, start komutu verildi ancak yasaklandi

(’!
e Doner Referansta cahsiyor
. Déner Cahsiyor ama referansta degil
Yanip soner |Referansta cahsiyor ancak referans = 0
& Yanip s6ner |Sirlicl hatasi
- Yok Lokal referans ayan etkinlestirildi
-

Mesaj goriinimii

Hata ve uyan bilgileriicin, bkz. ACS180 firmware manual (3AXD50000467860 [ingilizce]).
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Bir hatayi resetlemek i¢in, Tamam tusuna (Sifirla? etiketli tusla birlikte) basin.

Secenekler goriiniimii
Options gorinimunu agmak icin, Home gérinimiinde Back tusuna basin.
Options goriinimunde asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
«  Kontrol konumunu ayarlayabilir
«  Motorun yénini ayarlayabilir
«  Referansi ayarlayabilir
-  Etkin hatay1 gorintileyebilir

- Etkin uyanlann bir listesini goriintileyebilirsiniz.

Menii
Menu 6gesini agmak i¢in, Home gériiniimiinde OK tusuna basin.

Mentiicinde dolasmak icin, yukar ve asadi oklarina basarak meni 6geleri arasinda
hareket edin.

Mend 6geleri:

«  Motor data view: Motorun teknik 6zelliklerini girin.

«  Motor control view: Motor kontrol ayarlarin yapin.

«  Control macros view: Baglanti parametre makrosunu secin.
- Diagnostics view: Etkin hatalan ve uyanlan okuyun.

«  Parameters view: Parametrelerin tam listesini agin ve diizenleyin.
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Mekanik kurulum

Bu boliimiin icerigi
Bu boliim, kurulum tesisinin nasilincelenecegini, teslimatin ambalajindan nasil ¢ikarihp
kontrol edileceg@ini ve siirliciiniin mekanik olarak nasil kurulacagin anlatir.

Kurulum alternatifleri
Suruclyd, vidalarla montaj plakasina kurabilirsiniz.
Kurulum gereksinimleri: %

«  SUrlcinin Ustlinde ve altinda (sogutma havasi girisi ve ¢ikisinda) en az 75 mm bos
alan oldugundan emin olun.

«  Birden fazla siriiciiyl yan yana monte edebilirsiniz.

« RO kasa siricillerin yan yana kurulmasi durumunda, maksimum ortam sicakhd
40°C'dir.

« RO sdurictleri dik olarak kurun. RO kasa surtcilerde sogutma fam yoktur.

« R1-R4 kasa suruciileri, dikey konumdan tam yatay konuma dek 90 dereceye kadar
egimle monte edebilirsiniz.

- Birsurictden gikan sicak havanin asla diger sirlculerin veya ekipmanlarin sogutma
havasi giriglerine akmadigindan emin olun.
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«  Sdlrucuyu bir pano veya mahfaza i¢cine monte edin. Siirlicli, pano montaji icin IP20
(UL Acik Tip) giris koruma simfindadir.
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Kurulum alaninin incelenmesi

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

Kurulum alan siriictiden ¢ikan 1s1y1 atmak icin yeterince havalandiriimah veya sog-
utulmahdir. Teknik verilere bakin.

Sirlcinin cahsma ortami kosullan teknik 6zellikleri kargilamahdir. Teknik verilere
bakin.

Suruclnln arkasindaki, Ustlindeki ve altindaki malzeme yanici degildir.

Kurulum yiizeyi olabildigince egimsiz ve strlclyl destekleyebilecek kadar dayanikh
olmahdir.

Sogutma, bakim ve cahstirmaicin surtictiniin etrafinda yeterince bosluk bulunmahdir.
Sirlicl igin belirtilen bosluk teknik 6zelliklerine bakin.

Surucinin yakiminda yuksek akimh tek nuveli iletkenler veya kontaktor bobinleri
gibi gucli manyetik alanlan olan kaynaklar olmadigindan emin olun. Guglu bir
manyetik alan sirtciunin cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Gerekli aletler

Siricinin mekanik kurulumu icin su aletler gereklidir.

Matkap ve uygun matkap uclan
Uygun uc¢ seti ile birlikte tornavida veya anahtar
serit metre ve su terazisi

Kisisel koruyucu ekipman

Teslimat ambalajim agma

Sekil, suricl paketini icerikleriyle birlikte gdsterir. Tum 6gelerin mevcut oldugundan
ve hicbir hasar izi olmadigindan emin olun.
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Paketin icerigi:

1. sdrici
2. Kurulum aksesuarlan (kablo kelepgesi, metal topraklama plakasi, vidalar vb.)

3. hizh kurulum ve baslatma kilavuzu.

N
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Siuriiciinliin kurulumu
Suruclyu su sekillerde kurabilirsiniz:
- Vidalarla, uygun bir ylizeye (duvar veya montaj plakas).

- Kasa boyutu R3 ve R4 icin, entegre kilitli bir DIN montaj rayina.

Siiriiciiyu vidalarla monte etmek icin

1. Montaj delikleri icin ylizeyi isaretleyin. Bkz. asagidaki sekle ve Boyutlar ve agirhkl-
ar (sayfa 105).

2. Montajvidalanigin delik a¢in ve vidalar sabitleyin. Gerekirse diibel ya da ankraj el-
emani kullanin. Maksimum vida ¢api icin, bkz. Boyutlar ve agirhklar (sayfa 105).

[N ® Te ®
® ® ® ®
s S s
M1 M1
M1 j “—j
**g d Lo
® ® ® ®
RO R1 R2-R4
Kasa tipi M1 M2
mm ing mm ing
RO 60 2,36 164 6,46
R1 60 2,36 180 7,09
R2 106 4,17 190,5 7,5
R3 148 5,83 191 7,52
R4 234 9,21 191 7,52

3. Surdclyl montaj vidalanna takin.
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4. Montaj vidalarim sikin.
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R3 ve R4 kasa boyutlan icin siiriiciiyii bir DIN montaj rayina takmak
icin
IEC/EN 60715 silindir sapka tipi montaj rayi, genislik x ylkseklik = 35 x 7,5 mm (1,4 x
0,3ing) kullanin.

1. Kilitleme parcasinm sola ¢ekin.

Sirlclnln Ust tirnaklarim DIN montaj rayinin Ust kenarina yerlestirin.

SirlclyU DIN montaj rayinin alt kenarina yerlestirin.

3

4

5. Kilitleme diigmesini birakin.

6. Kilitleme parcasim saga gekin.
7

Sdriciiniin diizglin monte edildiginden emin olun.

Suruclyu tasima icin, kilitleme parcasini duz tornavida ile agin.




42




Elektriksel kurulumu planlama yénergeleri 43

Elektriksel kurulumu planlama
yonergeleri

.

Bu boliimiin icerigi
k

Bu bolim, siirlict elektrik kurulumunun planlanmasina iliskin yénergeleri icerir.

Sorumluluk sinirlamasi

Kurulum mutlaka yurirlikteki yerel yasa veya diizenlemelere uygun olarak tasarlanmah
ve gerceklestirilmelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden kurul-
umlar icin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen talim-
atlar izlenmezse, suricide garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Ana besleme ayirma cihazinin se¢imi

Sirlclye, yerel guvenlik dizenlemelerini karsilayan bir ana besleme ayirma cihaz
takmaniz gerekir. Ayirma cihazini kurulum ve bakim islerii¢in agik konuma kilitleyebilm-
elisiniz.

Avrupa Birligi ve Birlesik Kralhk

Avrupa Birligi ydnergeleri ve Birlesik Kralhk diizenlemeleriyle uyumluluk icin, EN 60204-
1 standardina uygun olarak, ayirma cihazinin tipi asagidakilerden biri olmahdir:

« AC-23B (IEC 60947-3) kullanim kategorisinden bir salterli ayina

« her durumda ayincinin ana kontaklarn agilmadan anahtarlama cihazlannin yik
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak iceren bir ayinci (EN 60947-3).

« |EC 60947-2 ile uyumlu yahtim icin uygun bir devre kesici.
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Kuzey Amerika

Kurulumlar, konumunuz ve uygulamaniz icin eyalet yasalarinmin ve yerel yasalarin yam
sira NFPA 70 (NEC)Y ve/veya Canadian Electrical Code (CE) ile uyumlu olmahdir.

D Ulusal Yangin Koruma Birligi 70 (Ulusal Elektrik Yasas).

Diger bolgeler

Kesme cihaz1 yururlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmahdir.

Ana kontaktor secimi

Suruculye bir ana kontaktor takabilirsiniz.

Bir ana kontaktor secerken bu yénergelere uyun:

Kontaktori surtictinin nominal gerilim ve akimina uygun olarak boyutlandirin. Cevre
hava sicakhdi gibi ortam kosullarin1 da g6z 6niinde bulundurun.

IEC 60947-4, Low-voltage switch gear and control gear.ile uyumlu olarak, AC-1 (yik
altindaki islem sayis1) kullamim kategorisinden bir kontaktér segin.

Uygulama émri gereksinimlerini g6z éniinde bulundurun.

Motor ve siiriicli uyumlulugunun kontrol edilmesi

Surucu ile birlikte asenkron AC endiiksiyon motoru veya sabit miknatish senkron motor
kullanin.

Motorun/motorlarin ve stirliciiniin, teknik verilerde bulunan deger tablosuna gére uyumlu
oldugundan emin olun.

Gli¢ kablolarinin secilmesi

Genel yonergeler

Girig glicli ve motor kablolarinm yerel diizenlemelere uygun olarak secin.

Akim: Besleme sebekesinin sagladigi muhtemel kisa devre akim i¢in uygun olan ve
maksimum yik akimini tasiyabilecek bir kablo secin. Montaj yéntemi ve ortam sic-
akhd, kablo akim tasima kapasitesini etkiler. Yerel dizenlemelere ve yasalara uyun.

Sicakhk: IEC kurulumunda, siirekli olarak kullanilan iletkenin en az 70 °C (158 °F)
maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo secin.

Kuzey Amerika icin, en az 75 °C (167 °F) nominal degere sahip bir kablo secin.
Onemli: Baz1 iiriin tiirleri veya opsiyon yapilandirmalar icin daha yiiksek sicakhk
degeri gerekebilir. Ayrintilar icin teknik verilere bakin.

Gerilim: 500 V AC degerine kadar bir 600 V AC kablo uygundur. 600 V AC degerine
kadar bir 750 V AC kablo uygundur. 690 V AC degerine kadar bir 1000 V AC kablo
uygundur.
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CE isaretinin EMC gerekliliklerine uymak icin tercih edilen kablo tiplerinden birini kullanin.
Bkz. Tercih edilen gi¢ kablosu tipleri (sayfa 45).

Simetrik blendajh kablo, tiim suriici sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun
yami sira motor yahtimi Gzerindeki gerilimi, rulman akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Metal kanal, tiim strlcu sisteminin elektromanyetik emisyonunu azaltir.

Tipik glic kablosu boyutlan
Teknik verilere bakin.
Gii¢ kablosu tipleri

Tercih edilen gii¢ kablosu tipleri

Bu bélimde tercih edilen kablo tipleri gosterilmektedir. Yerel/eyalet/ulke elektrik yas-
alarimin bu kablo tipine uydugundan emin olun.

Kablo tipi Giris gli¢ kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren
anin direnci kablosu olarak kullanin

Evet Evet

L)

Ug faz iletkeni ve blendaj (veya
zirh) olarak esmerkezli bir PE
iletkenine sahip simetrik blend-
ajh (veya zirhh) kablo.

Evet Evet

Ug faz iletkeni, simetrik yapih
PE iletkeni ve bir blendaja (veya
zirh) sahip simetrik blendajh
(veya zirhh) kablo

Evet Evet

Uc faz iletkeni ve bir blendaja
(veya zirh) ve ayn PE iletken-
ine/kablosuna sahip simetrik
blendajh (veya zirhh) kablo?

n Blendajin (veya zirhin) iletkenligi PE kullamimi igin yeterli degilse, ayn bir PE iletkeni gerekir.
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Alternatif glic kablosu tipleri

Kablo tipi Giris glic kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren
anin direncikablosu olarak kullanin

10 mm? (8 AWG) kesitinden 10 mm? (8 AWG) kesitinden

PVC kiiclik bakir faz iletkeniyle evet. | kiiclik bakir faz iletkeniyle veya
30 kW'ye (40 hp) kadar motorl-
. arla evet.
PVC kanal veya yahtim iginde Not: Radyo frekansi parazitini
dortiletkenli I.(ablo (Ug faziletk- en aza dU§urmek 1g1n blendajh
eni ve PE) veya zirhh kablo ya da metal
kanal i¢cinde kablo tesisati da-
ima onerilir.
Evet 10 mm?2 (8 AWG) kesitinden
EmMT kiiclik Cu faz iletkeniyle veya
30 kW'ye (40 bg) kadar motorl-
arla evet.
Metal kanal i¢cinde dort iletkenli
kablo (li¢ faz iletkeni ve PE).
Ornegin, EMT veya dort iletk-
enli zirhh kablo
Evet 100 kW'ye (135 bg) kadar mot-

orlarla evet. Motorlarin kasalan
ve tahriklenen ekipman ar-
asinda potansiyel esitlemesi
gereklidir.

BIenda]h (Al/Cu blendaj ya da
zirh) D dért iletkenli kablo (iic
fazh iletkenler ve bir PE)

1) zirh, blendajh bir kablonun eg merkezli EMC blendaji ile aym performansi saglachg: surece, bir EMC blendaji
gorevi gorebilir. Yliksek frekanslarda etkili olabilmesi i¢in ekran iletkenligdi, faz iletkeninin 1Ietkenl1glmn enaz
1/10'u olmahdir. Blendajin etkinligi, dlisiik olmasi ve frekansa ¢cok az bagh olmasi gereken blendaj endiiktansina
dayalh olarak degerlendirilebilir. Gereksinimler, bir bakir veya aliminyum blendaj/zirh ile kolayca karsilanir.
Celik bir blendajin kesiti genis ve blendaj sarmah egiminin diisiik olmasi gerekir. Galvanizli ¢elik blendaj, galv-
anizli olmayan ¢elik blendaja gére daha iyi yliksek frekans iletkenligine sahiptir.

izin verilmeyen glic kablosu tipleri

Kablo tipi Girig gli¢ kablosu olarak kull- | Motor kablosu olarak ve fren

anin direnci kablosu olarak kullanin
R
(AN

Her bir faz iletkenine iliskin
miinferit blendajlara sahip
simetrik blendajh kablo

Hayir Hayir
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Gii¢ kablosu blendaji

Kablo blendaji tek koruyucu topraklama (PE) iletkeni olarak kullanihyorsa, iletkenliginin
PE iletkeni gerekliliklerini karsiladigindan emin olun.

Yayilan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarim etkin bir sekilde 6nlemek igin kablo bl-
endajiiletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmahdir. S6z konusu gerekl-
ilikler, bakir veya aliiminyum blendajla kolay bir sekilde karsilanir. Stirlictiniin motor
kablosu blendaji icin minimum gereklilik asagida verilmektedir. Esmerkezli bir bakir tel
katmani ve acik bakir serit burgusu veya bakir telden olusmaktadir. Blendaj ne kadar
iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve yatak akimlar da o kadar disuktur.

1 | Digyahtim

n

Bakir serit veya bakir tel burgusu
Bakir tel blendaj

ic yahtim

o w

Kablo cekirdegi

Kontrol kablosu se¢imi

Blendajlama
Sadece blendajl kontrol kablolar kullanin.

Analog sinyaller icin ¢ift blendajh biikiimli ¢ift kablo kullanin. Bu kablo tipi ayrica pals
enkoder sinyalleri icin de 6nerilir. Her bir sinyal icin ayn blendajh bir ¢ift kullanin. Farkh
analog sinyaller icin ortak donus kullanmayin.

Alcak gerilim dijital sinyalleri icin ¢ift blendajh kablo (a) en uygun alternatiftir, ancak
tek blendajh (b) bukimli ¢ift kablo da kabul edilebilir.
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Sinyaller ayn kablolarda
Analog ve dijital sinyalleri ayn, blendajh kablolarda cahstirin. 24 V DC ve 115/230 V AC
sinyallerini aym kabloda karistirmayin.

Aym kabloda tasinabilen sinyaller

Voltajlan 48 V degerini gegmezse rdle kontrollii sinyaller dijital giris sinyalleriyle aym
kablolarda cahstinlabilir. Réle tarafindan kontrol edilen sinyaller ¢ift biikiimll olarak
cahstinlmahdir.

Role kablosu

Orgilii metalik blendajh kablo tipinin kullamimasi énerilir.

Kontrol paneli - siiriicii kablosu
EIA-485'i erkek RJ-45 konektér, kablo tipi Cat 5e veya daha iyisi ile kullanin. Kablonun
izin verilen maksimum uzunlugu 100 m'dir .

Bilgisayar yazihm kablosu

Harici gelismis kontrol panelinin USB portunu kullanarak, Drive composer PC yazihmim
siirlicliye baglayin. USB Type A (PC) - Type Mini-B (kontrol paneli) kablosu kullanin. Kablo
maksimum 3 m uzunlugundadir. Suriclyi bilgisayara dogrudan baglamak i¢in BCBL-
01 USB - EIA-485 kablosu kullanmn.

Kablolan doseme

Genel yonergeler - IEC

«  Motorkablosudiger kablolardan uzaga désenmelidir. Cok sayida stiriiciiniin motor
kablolan yan yana paralel olarak désenebilir.

«  Motor kablosu, giris gii¢ kablosu ve kontrol kablolar kurulumunu ayr tepsilerde
yapin.

- Digerkablolarile motor kablolarinin uzun mesafeler boyunca paralel désenmesinden
kaginin.

«  Kontrol kablolarinin gli¢ kablolanyla kesismesi gereken yerlerde, bunlart mimkdin
oldugunca 90 derecelik agiyla yerlestirin.

. Sdiriucuden ekstra kablo gegirmeyin.

«  Kablo tepsilerinin birbirleri ve topraklama elektrotlan ile diizgiin bir elektrik bagl-
antisina sahip olmasini saglayin. Lokal potansiyel esitlemesini iyilestirmek icin
aliminyum tepsi sistemleri kullanilabilir.

Asagidaki sekilde drnek bir siirlic ile kablo yénlendirme kilavuzlan gdsterilmektedir.
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Not: Motor kablosu simetrik ve blendajh oldugunda ve diger kablolarla kisa mesafeli
paralel yerlestirildiginde (< 1,5 m), motor kablosu ile diger kablolar arasindaki mesafeler
yariya dusurilebilir.

@ A 1

I min. 300 mm (12 in)

Lo— —o—
| |

min. 300 mm (12 in)

2 ©

min. 500 mm (20 in)

®
@

I min. 200 mm (8 in) J min. 500 mm (20 in)

O

|

1 | Motor kablosu

2 | Girig gu¢ kablosu

3 | Kontrol kablosu

4 | Fren direnci veya kiyici kablosu (varsa)

Siirekli motor kablosu blendaji/kanah veya motor kablosu donanim
icin muhafaza

Guvenlik anahtarlan, kontaktoérler, baglanti kutulan veya benzer cihazlann siriici ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda emisyon diizeyini minimuma
indirmek igin:

Cihaz1 metal bir muhafaza icine monte edin.
Simetrik blendajh kablo kullanin veya kablolart metal bir kanala déseyin.

Sirlic ve motor arasindaki blendajda/kanalda uygun ve siirekli bir galvanik baglant:
bulundugundan emin olun.

Blendaji/kanah, strtictiniin ve motorun koruyucu topraklama terminallerine baglayn.
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Ayn kontrol kablosu kanallan

24 V DC kablosu 230 V AC (120 V AC) icin yalitiimamissa veya 230 V AC (120 V AC) icin
bir yahtim mansonuyla yahtiimamissa, 24V DCve 230 V AC (120 V AC) kontrol kablolarim
ayn kanallara yerlestirin.

230 VAC 24V DC
(120 V AC)

N
230 VAC
24V DC (120V AC)

Kisa devre ve termik asin yiik korumasi uygulama

Siiriicii ve giris glic kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Surictuler icin, teknik verilerde belirtilen sigortalan kullanin. Elektrik besleme sebekes-
inin de teknik 6zellikleri karsiladigindan emin olun (sigorta se¢iminin temel aldig1 min-
imum izin verilen kisa devre akim).

Sigortalar, siirlicide kisa devre olmasi durumunda siirliciiniin zarar gérmesini engelley-
ecek ve bitisik ekipmanlarnn zarar gérmesini dnleyecektir. Dagitim panosuna yerlestirilen
sigortalar, giris gli¢ kablosunu da kisa devrelere karsi korur.

Alternatif kisa devre korumas icin suriici teknik verilerine bakin.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Asagidakiler gecerli oldugunda surtic, kisa devre olustugunda motor kablosunu ve
motoru korur:

« motor kablosu dogru boyutta oldugunda
- motor kablo tipi, ABB motor kablo se¢imi kilavuzlarina uygun oldugunda
«  kablo uzunlugu, sirici igin izin verilen maksimum uzunluga asmadiginda

«  slrlcudeki 99.10 Motor nominal glicli parametresinin ayar, motor anma plakasinda
verilen degere esit oldugunda.

Elektronik gli¢ cikisi kisa devre koruma devre aksami, IEC 60364-4-41 2005/AMD1'deki
gereksinimlere uydugunda.

Siiriicii ile giris giicii ve motor kablolarimin termik asin yiike kars kor-
unmasi

Kablolar nominal akimicin dogru boyuttaysa, stirtici kendini ve giris kablolar ile motor
kablolann termik asin ylike karsi korur. Ek termik koruma cihazlanna gerek yoktur.
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UYARI!

A Eger siiriicl birden fazla motora baglanmissa, ayn bir motor termik asin yik
cihazi kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru asin yiike kars1 koruyun.
Sirlclnin asin yik korumasi, toplam motor yiikiinin butind igindir. Tek bir
motordaki asin yuk nedeniyle tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asin yiike kars1 korunmasi

Diizenlemelere gére motor termik asin ylike karsi korumalh olmah ve asin yik algil-
andiginda akim kesilmelidir. Surtictide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen
bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Siirlicli parametresi degerine gére
fonksiyon hesaplanan bir sicakhk degerini (motor termik modeline gore) ya da motor
asin sicakhk sensorleri tarafindan verilen bir gercek sicakhk gostergesini izler.

Motor termik koruma modeli termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler. Kull-
ana, termik modeli ek motor ve ylk verileri ile besleyerek daha aynntih ayarlayabilir.

En yaygin sicakhk sensoru turleri PTC veya Pt100’dur.
Daha fazla bilgi igin, yazihm el kitabina bakin.

Termik model veya sicakhk sensorleri olmadan motoru asin yiike karsi
koruma

Motor asin yiik korumasi, motor termik modeli veya sicakhk sensérleri kullaniimadan
motoru asin yuke karsi korur.

Motor asiryik korumasi, US National Electric Code (NEC), UL/IEC 60947-4-1ile baglantih
genel UL\IEC 61800-5-1 standardini iceren birden fazla standart tarafindan belirtilmistir
ve gereklidir. Standartlar, harici sicakhk sensori olmadan motor asin yiik korumasina
olanak saglar.

Sirlclniin koruma 6zelligi, asin ylk rélelerinin UL/IEC 60947-4-1 ve NEMA ICS 2 stand-
artlarinda belirtildigi gibi kullanicinin cahsma sinifim belirtmesine olanak verir.

Motor asin yik korumasi, termik bellekte tutma ve hiz hassasiyetini destekler.

Daha fazla bilgi icin, stirlicliniin yazihm kilavuzuna bakin.

Motor sicakhk sensorii baglantisinin uygulanmasi

UYARI!
A IEC 61800-5-1, asagidaki durumlarda canh parcalar ve erisilebilir parcalar arasinda
cift veya gliclendirilmis yahtim gerektirir:

- erisilebilir parcalar iletken olmadiginda veya

- erisilebilir parcalar iletken oldugunda ancak koruyucu topraklamaya bagh
olmadiginda.

Motor sicakhk sensériiniin siirticlye baglanmasini planlarken bu gerekliligi g6z
ondnde bulundurun.
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Asagidaki alternatifleri uygulayabilirsiniz:

1. Sensodrle motorun elektrik yikli parcalan arasinda cift veya takviyeli yahtim varsa:
Sensori suridcinin analog/dijital girisine/girislerine dogrudan baglayabilirsiniz.
Kontrol kablosu baglanti talimatlarina bakin.

2. Sensérle motorun elektrik yukli parcalan arasinda temel yahtim varsa: Senséru
slricinun analog/dijital girisine/girislerine baglayabilirsiniz. Dijital ve analog gir-
islere bagh olan diger tim devreler (genellikle ekstra algcak gerilim devreleri) su 6z-
elliklere sahip olmahdir:

- temasa kars1 korunmali ve
- diger alcak gerilimli devrelerden temel yahtimla yahtilmis olmahdir. Yahtim,
siirclniin ana devresinin gerilim seviyesiyle ayni simif olmahdir.

Not: Ekstra alcak gerilimli devreler (6rnegin, 24 V DC) genelde bu gereklilikleri
kargilamaz.

Alternatif olarak, sirlicliniin dijital ve analog girislerine baska bir harici kontrol
devresibaglamazsaniz, sensori temel yahtimla stricinin analog/dijital girisine/gir-
islerine baglayabilirsiniz.

3. Sensord, surticliniin dijital girisine harici bir réle vasitasiyla baglayabilirsiniz. Sensor
ve role, motorun elektrik yiklu parcalan ile strticiniin dijital girisi arasinda ¢ift veya
takviyeli yahtim olusturmahdir.

Siiricliniin topraklama arnzalarina kars1 korunmas

Surucl, motor ve motor kablosundaki topraklama anzalarina kargi koruma saglamaya
yonelik bir dahili topraklama arizas1 koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel koruma
veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Daha fazla bilgi icin, yazihm kilavuzuna bakin.

Kagak akim cihazi uyumlulugu

Surucd, Tip B artik akim cihazlanyla kullanima uygundur.

Not: Sirlicide standart olarak ana devre ve kasa arasina bagh kondansatoérler vardir.
Bu kondansatérler ve uzun motor kablolan topraklama kacak akimini artinr ve artik
akim cihazlarninda sorun yaratan hatalara neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulama

Guvenlik amach olarak her bir operatér kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin gerekli
olabilecedi diger cahstirma istasyonlarnna acil durdurma cihazlarn monte edin. Acil
durdurma sistemini gecerli standartlara uygun olarak tasarlayin.

Acil durdurma fonksiyonunu uygulamak icin siirlicliniin Glvenli moment kapatma
fonksiyonunu kullanabilirsiniz.

Not: Sirlict kontrol paneli Gizerindeki durdurma (off) tusuna basilmasi motorun acil
olarak durmasim ya da siriicliniin tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.
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Guvenli moment kapatma fonksiyonunun uygulanmas

Bkz. boluimu.

Siiriicii ve motor arasinda bir giivenlik anahtan kullanma

ABB, sirlict bakim faaliyetleri sirasinda motorun siirliciden yahtilmasi icin kahc
miknatish motor ile sirlicti ¢ikis1 arasina bir glivenlik anahtar monte edilmesini 5nerm-
ektedir.

Siiriicii ve motor arasinda bir kontaktor kontrolii uygulama

Cikis kontaktori kontrolli uygulanmasi motor kontrol modu ve secilen durdurma
moduna baghdir.

vektdr motor kontrol modunu ve motor rampa durus modunu sectiginizde kontaktori
acmak icin asagidaki cahstirma sirasini uygulayin.

1. Siruciye durma komutu verin.
2. Surucld motoru sifir devire yavaslatana kadar bekleyin.

3. Kontaktériu agin.

UYARI!

Avektér motor kontrol modu kullanimdaysa, strlici motoru kontrol ederken ¢ikis
kontaktoriini agmayin. Motor kontroll, kontaktérden daha hizh cahsir ve yik
akiminm korumaya ¢ahsir. Bu, kontaktére hasar verebilir.

vektdr motor kontrol modunu ve motor serbest durus modunu sectiginizde, siirlict
stop komutunu aldiktan sonra kontaktori hemen acabilirsiniz. Skaler motor kontrol
modunu kullanirsamz da durum aymdir.

Role gikislarna ait kontaklarin korunmasi

Endiktif ylkler (roleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gecici gerilimlere
neden olurlar.

Koruyucu bileseni endiiktif ylike miimkun oldugu kadar yakin monte edin. Role ¢ikislarina
koruyucu bilesenler takmayin.
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Elektrik kurulumu

Bu boliimiin icerigi

Bu bolimde asadidakilerin nasil yapilacag agiklanir:

- yahtim dlgme

« topraklama sisteminin uyumluluk kontroliini yapma
«  EMC filtresi baglantisin1 degistirme

« glg ve kontrol kablolarim1 baglama

« opsiyonel modulleri takma

- Bilgisayara baglant1 yapma.

N

Uyanlar

UYARI!

M Sdrdcunun glvenlik talimatlarina uyun. Bunlari géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degdilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

Gerekli aletler
Elektriksel kurulumu gerceklestirmek icin asagidaki aletler gereklidir:
«  kablo siyina

- uygunuclan olan bir tornavida veya anahtar. Motor kablosu terminalleriigin 6nerilen
tornavida mili uzunlugu: 150 mm (5,9 ing).
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«  G/C terminalleriicin kisa diiz tornavida
- torkanahtan

. gerilim test cihaz

« yahtim direnci 6lgme cihazi

«  Kisisel koruyucu ekipman

Yahtimm 6lgme

s oo

Siiriiciiniin yahtim direncini 6lcme

UYARI!

ATest islemleri siirliclye zarar verebilecegi icin, siirliciiniin herhangi bir parcasi
Uzerinde gerilim dayanim veya yahitim direnci testleri gerceklestirmeyin. Her
sirlcd, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir.
Aynica, slrlicl icinde test gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama
devreleri bulunmaktadir.

Giris glic kablosunun yahtim direncini 6lcme

Girig gli¢ kablosunu siirlicliye baglamadan 6nce, yerel ydnetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini 6l¢in.

Motor ve motor kablosu yahtim direncini 6lcme

UYARI!

AA Sirlcunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlan g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzman degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

Q\ 1. Cahsmaya baslamadan 6nce Elektrik glivenligi énlemleri (sayfa 14) bélumindeki
adimlan gerceklestirin.

2. Motor kablosunun siriici ¢ikis terminallerinden aynldigindan emin olun.

3. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama iletkeni arasindaki yahtim direncini
6lciin. 1000 V DC 6l¢iim gerilimi kullanin. ABB motorunun yahtim direnci
100 Mohm'dan fazla olmahdir (25°C'de [77°F] referans deger). Diger motorlarin
yahtim direnci icin Ureticinin talimatlarnna bakin.

Not: Motor icindeki nem yahtim direncini diistrecektir. Motor icinde nem oldugunu
dislinlyorsamz motoru kurutun ve él¢ciimii tekrarlayin.
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U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 vV DC,
> 100 Mohm

Topraklama sisteminin uyumluluk kontrolu

EMC filtresi

ACS180-045-...-1/4 siirliclide standart olarak dahili bir EMC filtresi bulunur. Stricl
simetrik topraklamah bir TN-S sisteme kurulabilir. Stirliclyl baska bir sisteme kurarsaniz,
EMC filtresinin baglantisim kesmeniz gerekir.

Not: EMC filtresi sokllduglinde, slirlictiniin elektromanyetik uyumlulugu azahr.

UYARI!

ADahili EMC filtresi baglanms bir siirlicliyl, EMC filtresinin uyumlu olmadidn bir
topraklama sistemine (6rnegin, bir IT sisteme) kurmayin. Besleme sebekesi,
dahili EMC filtresi kondansatorleri Gizerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu
da tehlikeye veya sirlicliye zarar gelmesine neden olabilir.

EMC filtresi baglantis1 ne zaman kesilmeli?

Asagidaki tabloda, farkh topraklama sistemleri ve EMC filtresi (metal EMC vidas)
baglantisin1 ne zaman kesmeniz gerektigi gosterilmistir.
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UYARI!
Simetrik topraklamah TN-S sistemler disindaki sistemlerde metal EMC vidasim
sokun. Aksi takdirde, bu tehlikeli durumlara veya surtclide hasara neden olabilir.

L3 = L
N ~
PE

Vida Vida malzemesi EMC vidasinm veya VAR vidasim ¢ikarma zamam
etiket
Simetrik topraklam-| Ko&se topraklamah | IT sistemler (toprakl-
ah TN-S sistemleri, delta (B1), orta amasiz veya yiiksek
ornegin, merkez nokta topraklamah | direncli topraklam-
topraklamah yidiz | delta (B2) ve TT (D) ah) (C)
(A) sistemler
EMC Metal S6kmeyin Sokin Sokin
Plastik Sékmeyinl) Sékmeyin Sékmeyin
VAR Metal Sékmeyin Sékmeyin Soékiin
Plastik Sokmeyin Soékmeyin Soékmeyin
MAi L1 L1
L2 L2
L3 L3
N
PE
A B2 D
L —— U1 L1
L2
L2 L3
L2 N
‘ L3 J
PE L1

1) Dahili EMC filtresini baglamak igin sirticlyle beraber gelen dahil olan metal vida takilabilir.

Not: ACS180-04N-...-4 siirlicliler, kose topraklamah delta (B1) sistemi desteklememekt-

edir.

EMC filtresi baglantisinin kesilmesi

1. Cahsmaya baslamadan 6nce Elektrik glivenligi onlemleri (sayfa 14) bdlimiindeki
adimlan gerceklestirin.

gosterir. Bkz. Duzen (sayfa 25).

EMC filtresinin baglantisin1 kesmek icin metal EMC vidasini ¢ikarin. Konumu farkhhk
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Siiriiciiyii bir TT sisteme kurma talimatlan
Slrlicl bir TT sisteme asadidaki kosullarda kurulabilir:
1. Besleme sisteminde kacak akim cihazi1 mevcut

2. Dabhili EMC filtresi baglantisi kesilir. EMC filtresi baglantisi kesilmedigi takdirde,
Uzerindeki kagak akim, kagak akim cihazinm tetikler.

Not:

- ABB, dahili EMC filtresinin baglantisi kesildigi icin, EMC performansin garanti
etmez.

« ABB, slirlicliniin igine yerlesik toprak kagagi detektoriiniin cahsmasinm garanti
etmez.

- Buyulk sistemlerde artik akim cihaz1 gercek bir neden olmadan devreye girebilir.

Elektrik sebekesinin topraklama sistemini belirleme

UYARI!

A Bu bolimde belirtilen islemleri yalmzca kalifiye bir elektrik uzmanm yapabilir. Kur-
ulum yerine bagh olarak, is elektrik yukli cahsma olarak bile kategorize edilebilir.
Sadeceis icin sertifikah bir elektrik uzmaniiseniz devam edin. Yerel diizenlemelere
uyun. Bunlarn goz ardi ederseniz yaralanma veya 6lim meydana gelebilir.

Topraklama sistemini belirlemek i¢in besleme transformatérii baglantisin1 kontrol edin.
Binanin ilgili elektrik semalarina bakin. Bu mimkiin degilse dagitim panosunda bu
gerilimleri 6l¢lin ve topraklama sistemi tiirlinii tammlamak igin tabloyu kullanin.
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1. giris gerilimi hattan hatta (U_,)

2. giris gerilimi hat 1’den topraga (U, ;.g)
3. giris gerilimi hat 2'den topraga (U 5.¢)
4. (giris gerilimi hat 3'ten topraga (U, 3.¢)-

Asadidaki tabloda hattan hatta gerilime gére her topraklama sisteminin hattan topraga
gerilimleri gosterilmistir.

UL ULi-g UpL2-G UL3-G Elektrik sistemi tipi
X 0.58:X 0,58 0.58:X S]metrlk topraklamah TN sistem (TN-S
sistem)
X 1,0.X 1,0X 0 Koge topraklamah delta sistem (simetrik
degil)
X 0,866-X 05X 05X Ort‘a nolft‘a topraklamah delta sistem (sim-
etrik degil)
Zamanakars1| Zamanakarsi | Zamanakarsi | IT sistemler (topraklamasiz veya yiksek
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- | direngli topraklamah [>30 ohm]) simetrik
iye iye iye degil
Zamana kars1| Zamanakarsi | Zamana karsi TT (tiiketici igin koruyucu tpprals baglantist
o " . bir yerel toprak elektrodu ile saglanir ve
X degisen sev- | degisen sev- | degisen sev- |, .. N
e ive ive jeneratorde bagimsiz olarak takilmis baska
Y Y Y bir tane vardir)
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Elektrik kablolarim baglama

Baglanti semasi

1 |Sirict

2 |Ayirma cihazi

3 | Giris gli¢ kablosu

4 |iki koruyucu topraklama iletkeni. Topraklama iletkeninin kesit alani 10 mm? Cu veya 16 mm?2
Al deg@erinin altinda oldugunda, IEC/EN 61800-5-1 siriici glvenligi standardina gére, sabit
bir baglantiigin iki PE iletkeni kullamimasi gerekir. Ornegin, dérdiinci iletkene ek olarak kablo
blendajin kullanabilirsiniz.

5 | Ayn PE kablosu (hat tarafi). Dérdiinci iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeninin ger-
eksinimlerini karsilamiyorsa hat tarafiicin ayn bir topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni
olan bir kablo kullanin.

6 |Motor kablosu
Not: ABB, motor kablosu olarak simetrik blendajh bir kablo (VFD kablo) kullanmanzi énerir.

7 | Ayn PE kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak
olusturulmus bir PE iletkeni yoksa motor tarafi i¢in ayn bir topraklama kablosu kullanin.

8 |360 derece kablo blendaji topraklanmasi. Motor kablosu ile fren direnci kablosu igin gerekl-
idir (kullamhrsa, yalmzca R2...R4 kasa icin) ve giris glict kablosu igin 6nerilir.

9 |Fren direnci (istege bagh, yalmzca R2...R4 kasa i¢in).
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Baglant: prosediirii

UYARI!

M Sirlcunin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlan g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi 6nleml-
eri (sayfa 14) bolimindeki adimlar uygulayin.

2. Topraklama plakasin kurun ve vida ile sabitleyin.

SOON
' M4x16, 2x

RO

R1
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3. Motor kablosunu soyun.

4. Motor kablosu blendajim topraklama kelepgesinin altinda topraklayin.

5. Motor kablosu blendajini burarak bir demet haline getirin, san-yesil sekilde isaretl-
eyin ve topraklama terminaline baglayin. Q\

6. Motorkablosunun faziletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W motor terminallerine baglayin.

7. R2-R4 kasa boyutlan igin, fren direnci kullaniyorsamiz, fren direnci kablosunu R- ve
UDC+ terminallerine baglayin. Blendajh kablo kullanin ve topraklama kelepgesinin
altinda blendaji topraklayin (360 derece topraklama).

8. Giris gu¢ kablosunu soyun.
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9. Giris gug¢ kablosunun blendaji varsa, burarak bir demet haline getirin, san-yesil is-
aretleyin ve PE terminaline baglayn.

R2/R3/R4

10. Giris tarafimin ikinci topraklama konektorini san-yesil ile isaretleyin ve PE termin-
aline baglayin. (IEC61800-5 ve UL 61800-5 siriicl glivenlik standartlan, ikinci PE il-
etkenini zorunlu kilmaktadir.)

11. Giris glicli kablosunun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 giris terminallerine baglayin.

12. Kablolan mekanik olarak siirlictiniin disina baglayin.

Kontrol kablolarim1 baglama

ABB standart makrosunun varsayilan G/C baglantilan igin Varsayillan G/C baglanti
semasina (ABB standart makrosu) bakin. Diger makrolar icin, bkz. ACS180 firmware
manual (3AXD50000467860 [ingilizce]).
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Varsayilan G/C baglant semasi (ABB standart makrosu)

Baglant1 ‘ Terim. 1) ‘ Aciklama
Dijital G/C ve role gikisi baglantilan
24V Yardimcr +24 V DC, maksimum 100 mA
DGND Yardima gerilim ¢ikisi ortak ucu
— DIl Stop (0) / Start (1)
_— DI2 ileri (0) / Geri (1)
- DI3 Sabit hiz se¢imi
Dl4 Sabit hiz se¢imi
DCOM Dijital giris ortak ucu
J
DO Cahsiwyor
1 DO COM | Dijital ¢ikis ortak ucu
LA DO SRC Dijital ¢ikis yardimai gerilim
LA NC Réle gikisi
COM Hata yok [Hata (-1)]
NO
Analog G/C
Al1/DI5 Hiz referansi (0...10 V)
14 [A11/DI5 AGND Analog giris devresi ortak ucu
Al2 Kullamimaz
13 [AGND :
AGND Analog ¢ikis devresi ortak ucu
15 |AI2 AO Cikis frekansi (0...20 mA)
16 | AGND 10V Ref. gerilimi +10 V DC
17 |AO SCREEN Sinyal kablosu blendaji (ekran)
23 [10V
— 24 [SCREEN
Glivenli moment kapatma (STO) (yalmzca ACS180-04S icin)
S+ Glvenli moment kapatma islevi.
1 |S+ SGND Fabrikada baglanr. Surlicti sadece devreler-
> [sGND o1 in her ikisi de kapahysa baslar.
3 |s1 s2
4 |82
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Baglanti Terim. 1) Acgiklama
EIA-485 Modbus RTU
B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485)
25 |B+ A-
26 |A- AGND
27 |AGND SHIELD
28 |SHIELD

Jumper
Termination | Modbus sonlandirma seg¢imi

Comm.Mode | iletisim modu secimi

2

1) Terminal boyutu: 0,5 mm? ... 1 mm

Kontrol kablosu baglama prosediirii

Baglantilan kullamimdaki makroya goére yapin.

Sinyal kablosu ciftlerinin bikimunu, endiktif kuplaji dnlemek icin terminallere mimkdiin
oldugunca yakin tutun.

UYARI!

AA SiUrlcunun guvenlik talimatlarina uyun. Bunlan g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzman degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

1. Cahismaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 14) bolimuindeki adimlar uygulayin.

2. Onkapa@ cikann.
Q\ 3. Topraklama kelepgesini yuvaya yerlestirin ve vidayla sabitleyin.

RO/R1 M3x10, 1x
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R2

R3: M3x12, 2x
R4: M4x8, 2x

R3/R4

360 derece topraklama igin, kontrol kablosunun dis blendajinin bir kismini1 soyun.

Kabloyu topraklama tirnagina baglamak icin 360 derecelik topraklama kelepcesi
kullanin.

Kontrol kablosu iletkenlerinin uglarim soyun. Orgiilii (cok telli) iletkenler igin, ciplak Q&
iletken uglannda yiksik kullanin.

iletkenleri dogru kontrol terminallerine baglayin.
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8. Kontrol kablolarint mekanik olarak siricinin disina baglayin.
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Kontrol baglantilan hakkinda ek bilgi

EIA-485 haberlesme kablosunu siiriiciiye baglama

Haberlesme agim siirlicliniin 6niindeki EIA-485 Modbus RTU terminaline baglayin. EIA-
485 sebekesi, veri sinyali géndermek icin karakteristik empedansi 100 ile 130 ohm ar-
asinda olan blendaijh biikiimlii ¢ift kablo kullanir. iletkenler arasinda dagilan kapasitans
metre basina 100 pF (ft basina 30 pF) degerinden azdhr. iletkenler ile blendaj arasinda
dagilan kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) degerinden azdir. Folyo veya
orgulu blendajlar kabul edilebilir. Baglant1 semasi asagida gdsterilmistir.

Sinyal topraklama referansi terminali ile

U SR PR

OO [ EE | | E-E as

@ BB B | EE (5
B B B

AGND
[sna]| |

Sinyal topraklama referansi terminali olmadan

- . .

100 ohm P et Tt Bt

Q) O s BNONNS IO
i i B

Shiel

1 Fieldbus kontrol cihazi. Sonlandirma ACIKD .
2 Suricd. J1: Sonlandirma KAPALLI; J2: Modbus Modu
3 Surlicl. J1: Sonlandirma KAPALLI; J2: Modbus Modu
4

iletisim hattimin sonundaki siiriicii. J1: Sonlandirma A(;IKI) ; J2: Modbus Modu

1) Not: Fieldbus"in her iki ucundaki cihazda, sonlandirma ACIK olarak ayarlanmahdir.
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Dijital girisler icin PNP konfigiirasyonu

PNP (kaynak) yapilandirmasiicin dahili ve harici +24 V glic kaynagi baglantilar asagidaki
sekilde gosterilmistir.

Dahili +24 V gli¢c kaynag Harici +24 V giic kaynagi

ovDC
+24 V DC

[
[
[
L

Dijital girisler icin NPN konfigiirasyonu

NPN (blok) yapilandirmasi i¢in dahili ve harici +24 V gli¢ kaynagr baglantilan asagidaki
sekilde gosterilmektedir.

Dahili +24 V gii¢c kaynag Harici +24 V gli¢c kaynag

+24V DC
ovDC
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iki kablolu ve ii¢c kablolu sensér baglant 6rnekleri

Sekillerde, stiriclniin yardima gerilim ¢ikisi tarafindan beslenen iki kablolu ve t¢ kablolu
sensdr/verici i¢in baglant1 drnekleri verilmektedir.

- 4...20 mA
= A2

. AGND

Al2 Proses gercek deger 6lcimii veya referans, 4 ... 20 mA, Rj = 205 ohm.
AGND | Not: Sensér gli¢ kaynagy, akim ¢ikisi devresinden gelir, O ... 20 mA degil, 4 ... 20 mA
sinyal kullanin.
+24V | Yardima gerilim ¢ikisi, yahtimsiz, +24 V DC, maks. 100 mA

DGND

. OUT (0)4....20 mA >

- AGND

+

Al2 Proses gercek deger 6lcimii veya referans, 0(4)...20 mA, Rijn = 205 ohm
AGND
+24V | Yardima gerilim ¢ikisi, yahtimsiz, +24 V DC, maks. 100 mA
DGND

Giivenli moment kapatma

Sirlclnin baslamasi icin her iki STO baglantisi da kapah olmahdir. Varsayilan olarak
terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir. Harici Glivenli moment
kapatma devresini siriliclye baglamadan dnce Jumper’lan ¢ikarin. Bkz. Glvenli moment Q&
kapatma fonksiyonu.

iletisim modu jumper 32

Sirlclye bir bilgisayar ya da gelismis kontrol paneli baglamanmz gerektiginde su ayarlan
yapin:
«  Jumper J2, sliriciniin 6n kismina = Panel (varsayilan)

«  Parametre 58.01 (protokol etkinlestirme) = 0 (Yok, varsayilan)

Sirlclyle Modbus RTU iletisimi kullanmaniz gerektiginde, su ayarlan yapin:
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«  Jumper J2, slirliciiniin 6n kismina = Modbus

Modbus

«  Parametre 58.01 (protokol etkinlestirme) = 1 (Modbus RTU)

PC'ye baglanti
Bilgisayan surilcliye baglamak igin iki secenek vardir:

- DOnusturicu olarak bir ACS-AP-1/S/W gelismis kumanda paneli kullanin. USB tip A
—tip Mini-B kablo kullanin. Kablonun izin verilen maksimum uzunlugu 3 m'dir (9,8 ft).

« USB-RJ45 donustiriclsi kullanin. ABB'den siparis edebilirsiniz (BCBL-01,
3AXD50000032449). Kablolan, Panel ve bilgisayar yazihmi portuna (R145) baglayin.

Drive composer bilgisayar yazihmi hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. Drive composer
PC tool user's manual (3AUA0000094606 [Ingilizce]).

Sirlcliyl giris glicline baglamadan yazihmi indirmek ve siriici parametrelerini degist-
irmek icin CCA-01 soguk yapilandirma aracin kullanabilirsiniz. Stirlicliye gug verilirse
CCA-01 cahsmaz.
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Kurulum kontrol listesi

Bu boliimiin icerigi
Bu bélimde, suricinin mekanik ve elektriksel kurulumuna iliskin bir kontrol listesi yer
almaktadir.

Kontrol listesi

Cahstirmadan dnce sirlcliniin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulumunu kontrol
edin. Kontrol listesini baska biriyle birlikte gézden gegcirin.

UYARI!

M Sirlcinin glvenlik talimatlarna uyun. Bunlar g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

UYARI!
Cahsmaya baslamadan 6nce siriclyl durdurun ve
bolimindeki adimlar uygulayin.

Asagidakilerden emin olun...
Ortam ¢ahsmakosullan, sGrtictiniin ortam kosullan teknik 6zelliklerine ve mahfaza simfina| []
(IP kodu) uyuyor.

Besleme gerilimi siirlicti nominal giris gerilimine uygundur. Tip tammlama etiketine bakin.| []
Giris gli¢ kablosu, motor kablosu ve motorun yahtim direnci, yerel ydnetmeliklere ve stirlicti | []
el kitaplarina gore ol¢ulur.

Sdricu; diz, dikey ve yanmaz malzemeden imal edilmis bir duvara sikica takilmistir. ]
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Asagidakilerden emin olun...

]

Sogutma havasi, striciinlin igine ve disina serbest sekilde akabilir.

Siricd, simetrik olarak topraklanms TN-S sisteminden farkh bir aga baghysa: Gerekliolan
tiim degisiklikleri yaptimz (6rnegin, EMF filtresini veya toprak-faz varistériiniin baglantisim
kesmeniz gerekebilir). Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.

Uygun AC sigortalan ve ana ayirma cihaz takilmistir.

Siricl ve pano arasinda yeterince biyik koruyucu topraklama iletken(ler)i bulunmaktadir,
iletken(ler) dogru terminale baglanmistir ve terminal dogru torka sikilmistir.
Topraklama, yonetmeliklere gore de dl¢tlmustir.

Giris glic kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz siras1 dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

Motor ve siiriicli arasinda yeterince byiik koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadr.
lletken, dogru terminale baglanmis ve terminal dogru tork degerine sikilmis.
Topraklama, yonetmeliklere gore de Slgtlmustdr.

Motor kablosu dogru terminallere baglanmistir, faz siras1 dogrudur ve terminaller dogru
torka sikilmistir.

OO

]

[

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Motor kablosuna gli¢ faktérii kompanzasyon kondansatérleri baglanmamistir.
Kontrol kablolari dogru terminallere baglanmistir ve terminaller dogru torka sikilmistir.

Bir siiriicii baypas baglantisi kullanilacaksa: Motorun Dogrudan Hat Uzeri kontaktérii ve
siirlict gikis kontaktorii gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenm-
istir, bu durumda ayni anda kapatilamazlar. Siirlicli baypaslanirken koruma icin termik
asin yuk cihazi kullamlmahdir. Yerel yasalara ve ydnetmeliklere uyun.

O oo .

Sdrdcunin icindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Suriicinlin 6ntindeki alan temizdir: Strlicl sogutma fan iceri toz veya kir cekemez.

Motorun sirlicli kapaklan ve terminal kutusu kapagi yerindedir.

Motor ve tahrik edilen ekipman ¢ahstirmaya hazirdir.

O oo .
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Bakim

Bu boliimiin icerigi

Bu bolimde 6nleyici bakim talimatlan yer almaktadir.

Bakim arahklan

Asagidaki tablolarda, son kullanic1 tarafindan yapilabilecek bakim gérevleri gosterilm-
ektedir. Tam bakim programi internette (

) mevcuttur. Daha fazla bilgi icin lokal ABB Servis
temsilcinize ( ) damisin.
Sembollerin agiklamasi

Eylem Acgiklama

| inceleme (gérsel inceleme ve gerekirse bakim islemi)
P Sahaici/dis1 cahisma performansi (devreye alma, testler, Sl¢limler veya diger isler)

R Degistirme


https://new.abb.com/drives/services/maintenance/preventive-maintenance
https://new.abb.com/drives/services/maintenance/preventive-maintenance
http://www.abb.com/searchchannels
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Devreye alma isleminden sonra 6nerilen bakim arahklan

Kullamc tarafindan yapilmasi énerilen yilhk islemler

Baglantilar ve cevre

Besleme geriliminin kalitesi P
Yedek parcalar

Yedek parcalar |
Yedek modiillerin DC devre kondansatorlerini yenileme P
Denetimler

Terminallerin sikihgn |

Toz durumu, korozyon ve sicakhk |

Sogutma blokunu temizleme P

Devreye alma sonrasindaki yil sayis

3 6‘9 12 15‘18 21

Bakim go6revi/nesnesi

Sogutma fanlan
Ana sogutma fam (R1...R4 kasalar). R ‘ R ‘ R

Not:

«  Bakimve parca degisimi arahklan, ekipmanin belirtilen dederlerde ve ortam kosull-
annda cahstinldid varsayimina dayanir. ABB, en yiksek givenilirlik ve optimum
performans saglamak i¢in siirliciiniin yilhk olarak incelenmesini tavsiye eder.

«  Belirtilen maksimum degerlere veya ortam kosullarina yakin, uzun siireli cahsma
belirli parcalaricin daha kisa bakim arahklarini gerektirebilir. Ek bakim dnerileriigin
yerel ABB Servis yetkilinize damsin.

Sogutma blokunu temizleme

Modil soguma bloku kanatlan lizerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blokunun temiz olmamasi durumunda siriicl asin sicakhk uyansi ve hata
verir. Gerektiginde, sogutma blokunu asagidaki sekilde temizleyin.

UYARI!
A Gerekli kisisel koruyucu ekipmani kullanin. Koruyucu eldiven ve uzun kollu giysiler
giyin. Baz1 parcalarin kenarlan keskindir.

UYARI!

& Antistatik hortum ve bashga sahip bir elektrikli stptirge kullanin ve topraklama
bilek band takin. Normal bir elektrikli sipurge kullaniimasi, devre kart1 hasarina
yol acabilecek statik bosalmalara neden olur.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 14) bolimindeki adimlar uygulayin.

2. Modilin sogutma fanmnmi/fanlarim ¢ikann. Ayn talimatlara bakin.
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3. Asagidan yukan dogru temiz, kuru ve yagsiz basingh hava uygulayin ve ayni anda
tozu cekmek icin hava ¢ikisinda bir elektrikli stiptirge kullanin. Bitisik ekipmanlara
toz girme riski varsa, bu temizleme islemini baska bir odada gerceklestirin.

4. Sogutma fanmim tekrar takin.

Sogutma fanim degistirme

Bu talimatlar sadece R1, R2, R3 ve R4 kasa tiplerinde gecerlidir. RO kasa Unitelerinde
sogutma fam yoktur.

05.04 Fan calisma sliresi parametresi sogutma faninin cahsma siiresini gdsterir. Fam
degistirdikten sonra, fan sayacim sifirlayin. Yazihm kilavuzuna bakin.

ABB’den yedek fan temin edilebilir. Yalmzca ABB tarafindan belirtilen yedek parcalan
kullanin.

R1 kasa boyutu icin sogutma fanim degistirme

UYARI!

M Surticinin glivenlik talimatlarina uyun. Bunlarn géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirtciyl durdurun ve Elektrik glvenligi onleml-
eri (sayfa 14) bélimindeki adimlan uygulayin.

2. ki klipse basarak fan kapagini acin.

3. Fankapagim dikkatlice kaldirarak siirliciden ¢ikarin. Fan kapaginin sogutma fanim
tuttugunu unutmayin.
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5. Fan klipslerini agin ve fanm fan kapagindan ¢ikarin.

6. Yenifan fan kapagina takin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun.
Hava, siirliciiniin alt kismindan iceri girip Ust kismindan disan ¢ikar. Asagidaki
sekilde gosterildigi gibi, fan gli¢ kablosunun oldugu taraf, fan kapagindaki cift
cubuk isaretine hizalanir.

8. Fan kapaginm suricudeki yerine dikkatlice yerlestirin. Fan gli¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun. Kapad iterek yerine oturtun.
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R2 kasa boyutu icin sogutma fanim degistirme

UYARI!

M Sirlcinin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlar g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.
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1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi dnleml-
eri (sayfa 14) bolimindeki adimlar uygulayin.

2. ki klipse basarak fan kapadin acin.

3. Fankapadinm dikkatlice kaldirarak striiciiden ¢ikarin. Fan kapaginin sogutma fanim
tuttugunu unutmayin.

5. Fan klipslerini agin ve fani fan kapagindan ¢ikann.

6. Yenifan fan kapagina takin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun.
Hava, surlclnin alt kismindan iceri girip Ust kismindan disan cikar.
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8. Fan kapagim surictdeki yerine dikkatlice yerlestirin. Fan gli¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun. Kapad iterek yerine oturtun.

R3 kasa boyutu icin sogutma fanim degistirme

UYARI!

M Sirtictniin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlar g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.

1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirticiyl durdurun ve Elektrik glivenligi onleml-
eri (sayfa 14) bélimindeki adimlan uygulayin.

2. Fan kapaginm agmak i¢in uygun bir diiz tornavida kullanin.
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3. Fan kapagm dikkatlice kaldirarak sirticliden gikarin. Fan kapagi sogutma famm
tutar.

4. Fan gli¢ kablosunu ¢ikarin.
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5. Yenifam fan kapagina takin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun.
Hava, suricunun alt kismindan iceri girip uUst kismindan disan ¢ikar.

7. Fan kapagim surictdeki yerine dikkatlice yerlestirin. Fan gli¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun.

8. Kapadiyerine oturtmak icin itin.

R4 kasa boyutu icin sogutma fanim degistirme

UYARI!

M Siriclinin guvenlik talimatlarina uyun. Bunlar g6z ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim cahsmasi yapmayin.
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1. Cahsmaya baslamadan 6nce siirlicliyl durdurun ve Elektrik gtivenligi dnleml-
eri (sayfa 14) bolimindeki adimlar uygulayin.

2. Fan kapagini agmak icin uygun bir diz tornavida kullanin.

4. Fam yuvasinda kaldinn ve ¢ekin.

Fan gli¢ kablosunun genisletme kablo konektori baglantisini kesin.

6. Fam degdistirin. Hava akisinin dogru yénde oldugundan emin olun. Hava, stricinin
alt kismindan igeri girip Ust kismindan disan ¢ikar.
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7. Fan glc kablosunu baglayn.

8. Fan kapaginm kasaya yerlestirin.

9. Kapagdi yerine oturtmak igin itin.

Kondansatorler

Sirlclnln ara DC devresinde birkag elektrolitik kondansatér bulunur. Cahisma siiresi,
yuk ve etraftaki hava sicakh@inin, kondansatorlerin &mri lizerinde etkisi vardir. Etraftaki
hava sicakhg azaltildiginda, kondansatér 6mri uzatilabilir.

Kondansator arizasinin ardindan genellikle Ginite hasar gorir ve giris kablosu sigortasi
atar veya hata tetiklenir. Strticideki herhangi bir kondansatérde ariza oldugunu
disunuyorsanz, ABB ile irtibata gecin.

Kondansatorlerin yenilenmesi

Sirlicl bir y1l veya daha fazla siire boyunca cahstinlmadiysa (ya depolanmissa ya da
kullaniimamigsa) kondansatérler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tammlama etiketinde
bulunur. Kondansatérlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak i¢in, bkz. Converter module
capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]) (Donustiurticd moduli
konsandatér yenileme talimatlar).



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Teknik veriler

Bu boliimiin icerigi
Bu bolimde degderler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi siirlicliniin teknik dzellikler-

inin yam sira CE, UL ve diger isaretler icin gereksinimleri yerine getirme kosullan yer
almaktadir.

Degerler
IEC degerleri
Gikis degerleri
Girig | Bobinli . Hafif sartl- | Agir sartl-
akim | girig | Maks. Nominalkull- ardaiull- a?d:kull-
ACS180-04... akim amm amm amm Kasa
tipi
h h Imax In Pn | hd | PLd | IHd | PHd P
A A A A kw A kw A kw
1-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-1 5 3,3 3,2 24 [ 037 | 23 037 | 1,8 | 0,25 RO
-03A7-1 6,9 48 43 37 | 055| 35 | 055 | 24 | 037 RO
-04A8-1 9 6,2 6,7 48 | 0,75 | 46 | 0,75 | 3,7 | 0,55 RO
-06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,9 11 6,6 1,1 4,5 | 0,75 R1
-07A8-1 17,3 12 11,9 7,8 1,5 7,4 1,5 6,6 11 R1
-09A8-1 21,8 17 13,3 9,8 2,2 9,3 2,2 7,4 1,5 R1
-12A2-1 23,9 21,1 17,6 12,2 3 11,6 3 9,8 2,2 R2
3-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-2 3,4 2,4 3,2 2,4 | 0,37 2,3 0,37 1,8 0,25 RO
-03A7-2 4,5 3,7 4,3 3,7 1 055| 35 055 24 | 0,37 RO
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Cikis degerleri
ACS180-04... akam amm anim anim Kasa
i Ul Imax In Pn | d | P.d | Hd | PHd tipt
A A A A kw A kw A kw
-04A8-2 5,7 4,8 6,7 4,8 0,75 4,6 0,75 3,7 0,55 RO
-06A9-2 7,1 6,9 8,1 69 | 11 | 66 | 1,1 | 45 | 0,75 R1
-07A8-2 8,9 7,8 11,9 78 | 1,5 | 74 | 15 | 66 | 11 R1
-09A8-2 12,1 9,8 13,3 98 | 22 | 93 | 22 | 74 | 15 R1
-15A6-2 15,7 15,6 19,3 15,6 3 14,6 3 10,7 2,2 R2
-17A5-2 21,2 17,5 22 17,5 4 16,7 4 12,2 3 R2
-25A0-2 27,2 25 31,5 25 55 | 242 | 55 | 17,5 4 R3
-033A-2 35 32 45 32 75 | 308 | 75 25 55 R3
-048A-2 48 48 57,6 48 11 46,2 11 32 7,5 R4
-055A-2 60 55 83,2 55 1 50,2 11 46,2 1 R4
3-fazh U, = 380...415V
-01A8-4 2,8 1,5 2,2 1,8 | 055 | 1,7 | 0555 12 | 0,37 RO
-02A6-4 3,6 1,9 3,2 26 | 075 | 25 | 075 | 1,8 | 0,55 RO
-03A3-4 46 2,5 43 33 1,1 31 11 | 24 | 0,75 RO
-04A0-4 6,3 3,3 59 4 1,5 3,8 1,5 3,3 1,1 R1
-05A6-4 9,1 4,6 7,2 5,6 2,2 53 2,2 4 1,5 R1
-07A2-4 12 59 10,1 7,2 3 6,8 3 5,6 2,2 R1
-09A4-4 13 7,9 13 9,4 4 8,9 4 7,2 3 R1
-12A6-4 17,4 12,6 16,9 12,6 55 12 55 9,4 4 R2
-17A0-4 25,2 17 22,7 17 75 | 162 | 75 | 126 | 55 R2
-25A0-4 31,8 25 30,6 25 1 23,8 11 17 7,5 R3
-033A-4 40,9 32 45 32 15 30,5 15 25 11 R3
-038A-4 49 38 57,6 38 18,5 36 18,5 32 15 R4
-045A-4 55,7 45 68,4 45 22 42 22 38 18,5 R4
-050A-4 55,7 50 81 50 22 48 22 45 22 R4
UL (NEC) degerleri
ACS180-04... Giris | Bobinli Cikis degerleri
akam giri Maks. |Hafif sartlarda | Agir sartlarda kull- | Kasa tipi
akim kullanim anim
Ul K Imax ILd PLd IHd PHd
A A A hp A hp
1-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-1 5 3,3 3,2 2,3 0,5 1,8 0,33 RO
-03A7-1 6,9 4,8 4,3 3,5 0,75 2,4 0,5 RO
-04A8-1 9 6,2 6,7 4,6 1 3,7 0,75 RO
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ACS180-04... Girig | Bobinli Cikis degerleri
akam giris Maks. | Hafif sartlarda | Agir sartlarda kull- | Kasa tipi
akim kullanim anim
h h Imax d | Pd IHd PHd
A A A A hp A hp
-06A9-1 12,6 9,2 8,1 6,6 15 45 1 R1
-07A8-1 17,3 12 11,9 7,4 2 6,6 1,5 R1
-09A8-1 21,8 17 13,3 9,3 3 7,4 2 R1
-12A2-1 23,9 21,1 17,6 11,6 3 9,8 3 R2
3-fazh U, =200...240V
-02A4-2 3,4 2,4 3,2 2,3 0,5 1,8 0,33 RO
-03A7-2 4,5 3,7 4,3 3,5 0,75 2,4 0,5 RO
-04A8-2 57 4,8 6,7 4,6 1 3,7 0,75 RO
-06A9-2 7.1 6,9 8,1 6,6 1,5 4,5 1 R1
-07A8-2 8,9 7,8 11,9 7,4 2 6,6 1,5 R1
-09A8-2 12,1 9,8 13,3 9,3 3 7,4 2 R1
-15A6-2 15,7 15,6 19,3 14,6 3 10,7 3 R2
-17A5-2 21,2 17,5 22 16,7 5 12,2 3 R2
-25A0-2 27,2 25 31,5 24,2 75 17,5 5 R3
-033A-2 35 32 45 30,8 10 25 7,5 R3
-048A-2 48 48 57,6 46,2 15 32 10 R4
-055A-2 60 55 83,2 50,2 15 46,2 15 R4
3-fazh Up = 440...480 V
-01A8-4 1,9 1,3 2,2 1,6 0,75 1,1 0,5 RO
-02A6-4 2,4 1,6 3,2 2,1 1 1,6 0,75 RO
-03A3-4 3,5 2,1 4,3 3 1,5 2,1 1 RO
-04A0-4 4,6 2,8 5,9 3,5 2 3 1,5 R1
-05A6-4 6,9 3,8 7,2 4,7 3 3,4 2 R1
-07A2-4 9,2 5 10,1 6 3 4,8 3 R1
-09A4-4 10,3 6,7 13 7,6 5 6,3 3 R1
-12A6-4 14,8 11 16,9 11 7,5 7,6 5 R2
-17A0-4 20,3 14 22,7 14 10 11 7,5 R2
-25A0-4 26,6 21 30,6 21 15 14 10 R3
-033A-4 339 27 45 27 20 21 15 R3
-038A-4 41,3 34 57,6 34 25 27 20 R4
-045A-4 46,9 40 68,4 40 30 34 25 R4
-050A-4 46,9 42 81 42 30 40 30 R4
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Tanimlar

Varsayilan suricli anahtarlama frekansinin 4 kHz (parametre 97.01) ve montaj yiksekl-
iginin 1000 m (3281 ft) oldugu kosullarda, agir sart degerleri 50 °C (122 °F) ¢evre hava
sicakhdinda ve hafif sart degerleri 40 °C (104 °F) ortam hava sicakhginda gecerlidir.

U, Nominal besleme gerilimi. Giris gerilimi arahd1 Ul icin, bkz. Elektrik seb-
ekesi ozellikleri (sayfa 112).

I Tipik motor glicl Pn ile nominal giris akimi. Surekli rms giris akim, kabl-
olann ve sigortalarin boyutlandinimasi igin.

Imax Maksimum ¢ikis akimi. Baslangicta iki saniye siiresince mevcuttur.

In Nominal ¢ikis akim. izin verilen maksimum siirekli rms ¢ikis akim (agin
yik yok).

P, Nominal kullanimda tipik motor giict (asin yik yok). Kilowatt degerleri

c¢odu IEC 4 kutuplu (400 V, 50 Hz) motor igin gecerlidir. Beygir glicl
degerleri cogu NEMA 4 kutuplu (460V 60Hz) motor icin gecerlidir

g %110 asin yukle maksimum ¢ikis akimi; her on dakikada, bir dakika boy-
unca izin verilmektedir.

Py Hafif sartlarda kullanim icin tipik motor gtict (%110 asin yuk)

[ %150 asin yukle maksimum ¢ikis akimi; her on dakikada, bir dakika boy-

unca izin verilmektedir.

Pug Agr sartlarda kullamim icin tipik motor giicii (%150 asin yiik)

Boyutlandirma

Surucul, motor ve disli kombinasyonunun seciminde ABB, DriveSize boyutlandirma
yazihmimin kullamlmasim 6nerir (https://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize).
Deger tablolanni da kullanabilirsiniz.

Motorun 6nerilen minimum nominal akim, striict nominal ¢ikis akiminin %40"dir (/)
.Motorun nominal akim degeri bundan daha distik olursa stirtict, motor akimini dogru
sekilde dlcemez.

Cikis deger diistisu

Yuk kapasitesi (Iy, I g, lug) Paz1 durumlarda azahr. Tam motor guciniin gerektigi bu gibi
durumlarda, toplam dusirilmis ¢ikis akiminin motora tam gli¢ vermeye yeterli olacadn
sekilde siirlict boyutunu buyutun.

Birden fazla deger dislirme tirliniin gerekli oldugu bir ortamda (6rnegin, yliksek irtifa
ve yiiksek sicakhk), deger diistirmenin etkileri kimdulatiftir.



https://new.abb.com/drives/software-tools/drivesize
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Not:

o Inaks degeri disiirilmez.

«  Motor da bir deger diislirme olabilir.

« Deger diislirme igin DriveSize aracimi da kullanabilirsiniz.

Deger diisiirme degerleriigin bkz. Ortam hava sicakhdina bagh deger distirme (sayfa 93),

Rakima bagh deger disirme (sayfa 95) ve Anahtarlama frekansi nominal deger
kayb (sayfa 95).

Ornek 1, IEC: Degeri diisiiriilmiis akim nasil hesaplamr

Sirlict tipi ACS180-04x-17A0-4'tlir ve nominal ¢ikis akimi (/y) 400 V’ta 17 A'dir. 4 kHz
anahtarlama frekansinda, 1500 m rakimda ve 55 °C ¢evre hava sicakhginda, dlistiriimus
cikis akimini hesaplayin.

Anahtarlama frekansina bagh deger diisirme: 4 kHz'de deger diistirmeye gerek yoktur.

Rakima bagh deger diistisu: 1500 m igin deger duslirme faktéri sudur:
1500 m—1000 m 0.95

10000 m

Cevre hava sicakhdina bagh deger distirme: Sicakhga bagh deger disiirme tablosuna
gore, 55 °C cevre hava sicakh@inda 17A0-4 siriicliniin nominal ¢ikis akiminin deger
dislirme faktori 0,775'tir.

Nominal siirtict ¢ikis akimini gegerli tim deger kaybi faktorleriyle carpin. Bu 6rnekte,
degeri dusurilmus siricu ¢ikig akimi su olur:

In=17A-0.95-0.775 =12.52 A
Ornek 1, UL (NEC): Degeri diisiiriilmiis akim nasil hesaplamr

Sirici tipi ACS180-04x-17A0-4'tiir ve hafif sartlarda gikis akim (/_4) 480 V'ta 14 A'dir.
4 kHz anahtarlama frekansinda, 6000 ft rakimda ve 131 °F cevre hava sicakhiginda,
dusirilmis ¢ikis akimim hesaplayin.

Anahtarlama frekansina badh deder disirme: 4 kHz'de deder diislirmeye gerek yoktur.

Rakima bagh deder diistisi: 6000 ft icin deger dislirme faktéri sudur:
1 6000 ft—3281 ft
32810 ft

Cevre hava sicakh@ina bagh deger diistirme: Sicakhga bagh deger disiirme tablosuna
gore, 131 °F cevre hava sicakhginda 17A0-4 sirlictsuniin hafif sartlarda gikis akiminin
deger diislirme faktéri 0,775'tir.

=0.917

Siriciu ¢ikis akimini gecerli tim deger kaybi faktorleriyle carpin. Bu 6rnekte, degeri
disurulmus siritcu ¢ikis akimi su olur:

Ig=14A-0917-0.775=9.95 A
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Ornek 2, IEC: Gerekli siiriicii nasil hesaplanir

Uygulama 8 kHz anahtarlama frekansinda 6,0 A nominal motor akimi gerektiriyor.
Besleme gerilimi 400 V, rakim 1800 m ve ortam hava sicakhg 35 °C.

Rakima bagh deger diisirme: 1800 m icin deger disirme faktéri sudur:
1800 m—1000 m 0.92

10000 m

Ortam hava sicakhgina bagh deger disisi: 35 °C ortam hava sicakhginda deger
dusirmeye gerek yoktur.

Bir stirlicliniin diisirlilmus ¢ikis akiminin, uygulama igin yeterli olup olmadigini anlamak
icin, nominal ¢1kis akimini (ly), gecerli tiim diisiirme faktérleriyle carpin. Ornegdin siriicii
tipi ACS180-04x-12A6-4'te, 400 V’'ta nominal ¢ikis akimi 12,6 A’dir. Bu slirlict tipi igin
anahtarlama frekansina bagh deger diistirme faktori 8 kHz'te 0,68’dir. Dusurulmus
surici ¢ikis akimim hesaplayin:

In=126 A-0.68-0.92=7.88 A

Bu 6rnekte, degeri dislrilmus ¢ikis akimi yeterlidir ¢linku gerekli akimdan daha yiiks-
ektir.
Ornek 2, UL (NEC): Gerekli siiriicii nasil hesaplamr

Uygulama, 8 kHz anahtarlama frekansinda, her on dakikada, bir dakika %10 asin yukle
(I .g) maksimum 12,0 A motor akim gerektiriyor. Besleme gerilimi 480 V, rakim 5500 ft
ve ortam hava sicakhdi 95 °F.
Rakima bagh deger diisirme: 5500 ft icin deger diistirme faktori sudur:
5500 ft—3281 ft
32810 ft

Ortam hava sicakhgina bagh deger diisiisii: 95 °F ortam hava sicakhdinda deger
dusirmeye gerek yoktur.

= 0.932

Bir strlclnin distrilmus ¢ikis akiminin, uygulama icin yeterli olup olmadiginianlamak
icin, hafif sartlarda kullanima y&nelik strtict ¢ikis akimim (/ 4), gecerli tim diistirme
faktorleriyle carpin. Ornedin, siirlici tipi ACS180-04x-25A0-4'te, 480 V'ta cikis akim
21 A’dir. Bu suirlicli tipi igin anahtarlama frekansina bagh deger diisiirme faktorii 8 kHz'te
0,7'dir. Disurulmus strici ¢ikis akimmini hesaplayin:

Itg=21A-07-0932=13.7T A

Bu 6rnekte, degeri dislrilmis ¢ikis akim yeterlidir ¢linki gerekli akimdan daha yiiks-
ektir.
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Kasa Yan yana kurulum 50 mm arahkla kurulum
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- . o 2
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. I o
yiiklenme yok yada | & 2su & som
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Ambient temperature
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050A-4
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Deniz seviyesinin 1000...2000 m Gzerinde her 100 m (330 ft) icin deger dusirme %1'dir.

Cikis akimin hesaplamak icin, deger tablosunda verilen akimi deger distirme faktoru
kile carpin, x metre (1000 m <= x <= 2000 m) i¢in sudur:

k=1-

z—1000 m

10000 m

Anahtarlama frekansi nominal deger kaybi

Tip Farkh anahtarlama frekanslarina sahip akim carpam
ACS180-04... 2kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz
1-fazh Un =200...240 V
-02A4-1 1 1 0,8 0,7
-03A7-1 1 1 0,8 0,7
-04A8-1 1 1 0,8 0,7
-06A9-1 1 1 0,8 0,7
-07A8-1 1 1 0,8 0,7
-09A8-1 1 1 0,8 0,7
-12A2-1 1 1 0,8 0,7
3-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-2 1 1 0,8 0,7
-03A7-2 1 1 0,8 0,7
-04A8-2 1 1 0,8 0,7
-06A9-2 1 1 0,8 0,7
-07A8-2 1 1 0,8 0,7
-09A8-2 1 1 0,8 0,7
-15A6-2 1 1 0,8 0,7
-17A5-2 1 1 0,8 0,7
-25A0-2 1 1 0,7 0,5
-033A-2 1 1 0,7 0,5
-048A-2 1 1 0,7 0,5
-055A-2 1 1 0,7 0,5
3-fazh U, =380...480 V
-01A8-4 1 1 0,6 0,4
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Tip Farkh anahtarlama frekanslarina sahip akim carpam
ACS180-04... 2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz
-02A6-4 1 1 0,6 0,4
-03A3-4 1 1 0,6 0,4
-04A0-4 1 1 0,6 0,4
-05A6-4 1 1 0,6 0,4
-07A2-4 1 1 0,6 0,4
-09A4-4 1 1 0,6 0,4
-12A6-4 1 1 0,6 0,4
-17A0-4 1 1 0,6 0,4
-25A0-4 1 1 0,7 0,5
-033A-4 1 1 0,7 0,5
-038A-4 1 1 0,7 0,5
-045A-4 1 1 0,7 0,5
-050A-4 1 1 0,7 0,5
Sigortalar

Tablolar, giris glic kablosundaki veya surliclideki kisa devrelere kars1 koruma sigortalarim
listeler. Cahgma suresi besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit alanina
ve uzunluguna baghdir.

Tabloda belirtilenden daha yliksek akim degerine sahip sigortalar kullanmayin. Sigorta
degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini asmiyorsa baska
Ureticilerin sigortalarnim da kullanabilirsiniz.

gG sigortalar (IEC)

Sigortanin calisma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun. Yerel diizenl-

emelere uyun.

Giris Min. kisa Nominal 12t Gerjlim
ACS180-04... akim devre akim akim degeri ABB tipi
A A A AZs v

1-fazh U, =200...240 V
-02A4-1 5 62 10 310 500 C10G10
-03A7-1 6,9 150 16 680 500 C10G16
-04A8-1 9 193 16 680 500 C10G16
-06A9-1 12,6 275 20 1200 500 C10G20
-07A8-1 17,3 372 25 2300 500 C10G25
-09A8-1 21,8 545 40 6300 500 C14G40
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Girig Min. kisa Nominal 12t Gerjlim
ACS180-04... akim devre akim akim degeri ABB tipi
A A A AZs v

-12A2-1 239 641 40 6300 500 C14G40

3-fazh Up =200 ... 240 V
-02A4-2 3,6 90 6 155 500 C10G6
-03A7-2 5,6 139 8 200 500 C10G8
-04A8-2 7,2 180 16 680 500 C10G16
-06A9-2 10,4 259 16 680 500 C10G16
-07A8-2 11,7 293 20 1200 500 C10G20
-09A8-2 14,7 368 25 2300 500 C10G25
-15A6-2 19,2 581 32 3000 500 C10G32
-17A5-2 23,6 656 32 6500 500 C10G32
-25A0-2 27,2 400 50 15500 500 OFAFO00H50
-033A-2 35 504 63 20000 500 OFAFO00H63
-048A-2 48 800 100 65000 500 OFAFO00H100
-055A-2 60 800 100 65000 500 OFAFO00H100

3-fazh U, =380...415V
-01A8-4 2,8 a7 4 110 500 C10G4
-02A6-4 3,6 59 6 155 500 C10G6
-03A3-4 4,6 87 10 310 500 C10G10
-04A0-4 6,3 116 10 310 500 C10G10
-05A6-4 9,1 174 16 680 500 C10G16
-07A2-4 12 230 20 1200 500 C10G20
-09A4-4 13 258 25 2300 500 C10G25
-12A6-4 17,4 440 32 3000 500 C10G32
-17A0-4 25,2 560 40 6500 500 C10G40
-25A0-4 31,8 400 50 15500 500 OFAFOOOH50
-033A-4 40,9 504 63 20000 500 OFAFO00HG63
-038A-4 49 640 80 36000 500 OFAFOO0H80
-045A-4 55,7 800 100 65000 500 OFAFO00H100
-050A-4 55,7 800 100 65000 500 OFAFO00H100

dgR veya aR tipi sigortalar (IEC)
Girig Min. kisa Nominal 12t Gerjlim
ACS180-04... akim devre akim akim degeri | Byussmann tipi
A A A AZs v

1-fazh U, =200...240V
-02A4-1 5 62 32 679 690 FWP-32G14F
-03A7-1 6,9 150 32 679 690 FWP-32G14F
-04A8-1 9 193 40 1331 690 FWP-40G14F
-06A9-1 12,6 275 50 2200 690 FWP-50G14F
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Girig Min. kisa Nominal 12t Getjlim
ACS180-04... akim devre akim akim degeri | gyssmann tipi
A A A A%s v

-07A8-1 17,3 372 50 2200 690 FWP-50G14F
-09A8-1 21,8 545 50 2200 690 FWP-50G14F
-12A2-1 23,9 641 63 2575 690 FWP-63G22F

3-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-2 3,6 90 25 333 690 FWP-25G14F
-03A7-2 5,6 139 32 679 690 FWP-32G14F
-04A8-2 7,2 180 32 679 690 FWP-32G14F
-06A9-2 10,4 259 50 2200 690 FWP-50G14F
-07A8-2 11,7 293 50 2200 690 FWP-50G14F
-09A8-2 14,7 368 50 2200 690 FWP-50G14F
-15A6-2 19,2 581 50 2200 690 FWP-50G14F
-17A5-2 23,6 656 50 2200 690 FWP-50G14F
-25A0-2 27,2 400 80 5448 690 FWP-80G22F
-033A-2 35 504 100 6650 690 FWP-100G22F
-048A-2 48 800 160 11700 700 FWP-150A
-055A-2 60 800 160 11700 700 FWP-150A

3-fazh Up =380...415V
-01A8-4 2,8 47 20 170 690 FWP-20G14F
-02A6-4 3,6 59 20 170 690 FWP-20G14F
-03A3-4 4,6 87 20 170 690 FWP-20G14F
-04A0-4 6,3 116 25 333 690 FWP-25G14F
-05A6-4 9,1 174 25 333 690 FWP-25G14F
-07A2-4 12 230 32 679 690 FWP-32G14F
-09A4-4 13 258 32 679 690 FWP-32G14F
-12A6-4 17,4 440 50 2200 690 FWP-50G14F
-17A0-4 25,2 560 50 2200 690 FWP-50G14F
-25A0-4 31,8 400 80 3600 690 FWP-80G22F
-033A-4 40,9 504 100 6650 690 FWP-100G22F
-038A-4 49 640 125 7300 700 FWP-125A
-045A-4 55,7 800 160 11700 700 FWP-150A
-050A-4 55,7 800 160 11700 700 FWP-150A

UL sigortalar (UL(NEC))
Giris Min. kisa devre| Nominal Gerilim
ACS180-04... akim akim akim degeri |Bussmann Tip
A A A \' tipl

1-fazh U =200 ...240 V
-02A4-1 5 62 6 300 JIN-6 ULsimf T
-03A7-1 6,9 150 10 300 JIN-10 | ULsmf T
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Girig Min. kisa devre| Nominal Gerilim
ACS180-04... akim akim akim deéeri Busts.m_ann Tip
A A A v !
-04A8-1 9 193 15 300 JIN-15 ULsimf T
-06A9-1 12,6 275 20 300 JIN-20 | ULsmf T
-07A8-1 17,3 372 25 300 JIN-25 UL simf T
-09A8-1 21,8 545 35 300 JIN-35 UL simf T
-12A2-1 23,9 641 35 300 JIN-35 ULsimf T
3-fazh U =200 ...240 V
-02A4-2 3,6 90 6 300 JIN-6 ULsimf T
-03A7-2 5,6 139 10 300 JIN-10 UL simf T
-04A8-2 7,2 180 10 300 JIN-10 UL simf T
-06A9-2 10,4 259 15 300 JIN-15 ULsimf T
-07A8-2 11,7 293 20 300 JIN-20 UL simf T
-09A8-2 14,7 368 20 300 JIN-20 | ULsmf T
-15A6-2 19,2 581 30 300 JIN-30 | ULsmfT
-17A5-2 23,6 656 35 300 JIN-35 UL simf T
-25A0-2 27,2 400 40 300 JIN-40 UL simf T
-033A-2 35 504 50 300 JIN-50 | ULsimfT
-048A-2 48 800 70 300 JIN-70 | ULsimf T
-055A-2 60 800 80 300 JIN-80 | ULsimfT
3-fazh U, =440...480V
-01A8-4 2,8 47 6 600 J3s-6 ULsimf T
-02A6-4 3,6 59 6 600 J1S-6 ULsimf T
-03A3-4 4,6 87 10 600 J3s-10 ULsimf T
-04A0-4 6,3 116 10 600 Jis-10 UL simf T
-05A6-4 9,1 174 20 600 J3s-20 UL simf T
-07A2-4 12 230 20 600 J3S-20 UL simf T
-09A4-4 13 258 25 600 J3s-25 ULsimf T
-12A6-4 17,4 440 30 600 J3S-30 ULsimf T
-17A0-4 25,2 560 35 600 J3s-35 UL simf T
-25A0-4 31,8 400 40 600 JJS-40 | ULsimf T
-033A-4 40,9 504 60 600 J3S-60 UL simf T
-038A-4 49 640 70 600 J3S-70 ULsimf T
-045A-4 55,7 800 70 600 J3s-70 ULsimf T
-050A-4 55,7 800 70 600 J3S-70 UL simf T

Alternatif kisa devre korumasi

Minyatiir devre kesiciler (IEC)

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina baghdir.
Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagh olarak sinirlamalar da vardir. Besleme
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sebekesi 6zellikleri bilindiginde yerel ABB temsilcisi, devre kesici tipinin secilmesi kon-
usunda size yardimci olabilir.

UYARI!

A Devre kesicilerin dahili cahsma prensibi ve yapisi nedeniyle, lireticiden bagimsiz
olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak, iyonlasmis gaz
cikabilir. Glvenli kullanim saglamak amaciyla devre kesicilerin kurulumuna ve
yerlestiriimesine 6zellikle 6zen gésterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

Asagida listelenen devre kesicileri kullanabilirsiniz. Ayn elektriksel karakteristikleri
saglamalan halinde siriicuyle birlikte diger devre kesicileri de kullanabilirsiniz. ABB,
asagida listelenmeyen devre kesicilerle, dogru fonksiyon ve koruma icin hicbir sekilde
sorumluluk kabul etmemektedir. Ayrica, ABB tarafindan verilen 6nerilere uyulmazsa,
surucitde garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Not: Sigortah veya sigortasiz minyatur devre kesiciler ABD (UL) ortamlarinda kisa devre
koruma aygiti olarak kullamim icin degerlendirilmemistir.

Minyatiir devre kesici
ACS180-04... Kasa
ABB tipi
1-fazh Un =200...240 V
-02A4-1 RO S201P-B10ONA
-03A7-1 RO S201P-B10NA
-04A8-1 RO S201P-B16NA
-06A9-1 R1 S201P-B20NA
-07A8-1 R1 S201P-B25NA
-09A8-1 R1 S201P-B32NA
-12A2-1 R2 S201P-B40NA
3-fazh U, =200...240 V
-02A4-2 RO S203P-Z6NA
-03A7-2 RO S203P-Z8NA
-04A8-2 RO S203P-Z10NA
-06A9-2 R1 S203P-Z16NA
-07A8-2 R1 S203P-Z20NA
-09A8-2 R1 S203P-Z20NA
-15A6-2 R2 S203P-Z32NA
-17A5-2 R2 S203P-Z32NA
-25A0-2 R3 S203P-Z50NA
-033A-2 R3 S203P-Z63NA
-048A-2 R4 ABB ile irtibata gecin
-055A-2 R4 ABB ile irtibata gegin
3-fazh U, = 380 ... 415V
-01A8-4 RO S203P-B6
-02A6-4 RO S203P-B6
-03A3-4 RO S203P-B6
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Minyatiir devre kesici
ACS180-04... Kasa
ABB tipi
-04A0-4 R1 S203P-B8
-05A6-4 R1 S203P-B10
-07A2-4 R1 S203P-B16
-09A4-4 R1 S203P-B16
-12A6-4 R2 S203P-B25
-17A0-4 R2 S203P-B40
-25A0-4 R3 S203P-B50
-033A-4 R3 S203P-B63
-038A-4 R4 S803S-B80
-045A-4 R4 S803-B100
-050A-4 R4 S803-B100

Manuel kendinden korumah kombinasyonlu motor kontrol iinitesi -
Tip E ABD (UL (NEC))

ABB E Tipi manuel motor koruyucularn (MMP) MS132 ve S1-M3-25, MS165-xx ve MS5100-
100 bransman devresi korumasi olarak énerilen sigortalara bir alternatif olarak kullanil-
abilirler. Bu, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygundur. Dogru ABB E Tipi manuel motor
koruyucusu tablodan secilip devre parcasi korumasi icin kullamldiginda, sirlici maks-
imum nominal geriliminde 65 kA rms simetrik amperden daha fazlasini iletmeyen bir
devrede siiriict kullanima uygun olur. Uygun MMP tipleri ve bir muhafazaya monte ed-
ilmis olan IP20/UL agik tip slirliciniin minimum muhafaza hacmiicin asagidaki tabloya
bakin.

Sdriciiniin bransman devre korumasi i¢cin manuel motor koruyucusu kullaniyorsaniz
surtcuyu metal bir muhafaza icine kurun.

Not: Siriicii ve MMP kombinasyonlarinin UL Listesiyalnmzca, herhangi bir siiriicti bileseni
anzasi icerebilecek, uygun boyutlandinimis metal muhafazalara monte edilmis
sirGcller icin gegerlidir.

Tip 225180- Kasa MMP tipi 123 Minimur: muhafaza hac3mi 4
dm in
1-fazh Up, = 200...240 V
02A4-1 RO MS132-6.3 ve S1-M3-25 ) 15 890
03A7-1 RO MS132-10 ve S1-M3-25 ) 15 890
04A8-1 RO MS132-10 ve S1-M3-25 5) 15 890
06A9-1 R1 MS165-16 15,3 890
07A8-1 R1 MS165-20 15 890
09A8-1 R1 MS165-25 15 890
12A2-1 R2 MS165-32 16 970

3-fazh Uy =200...240 V
02A4-2 RO MS132-6,3 ve 51-M3-25 ) 15 890
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- - 4
Tip 225180 Kasa MMP tipi 2 3) M1m:\r:r: muhafaza hai:;m )
03A7-2 RO MS132-10 ve S1-M3-25 ) 15 890
04A8-2 RO MS132-10 ve S$1-M3-25 %) 15 890
06A9-2 R1 MS165-16 15 890
07A8-2 R1 MS165-20 15 890
09A8-2 R1 MS165-20 15 890
15A6-2 R2 MS165-25 16 970
17A5-2 R2 MS165-32 16 970
25A0-2 R3 6) MS165-42 30,3 1850
033A-2 R3 6) MS165-54 30,3 1850
048A-2 R4 MS5100-100 / MS165-80 75 4577
055A-2 R4 MS5100-100 / MS165-80 75 4577
3-fazh U, = 440 ...480 V
01A8-4 RO MS132-4,0 ve S1-M3-25 %) 15 890
02A6-4 RO MS132-6,3 ve S1-M3-25 ) 15 890
03A3-4 RO MS132-6,3 ve S1-M3-25 5) 15 890
04A0-4 R1 MS132-10 ve S1-M3-25 %) 15 890
05A6-4 R1 MS132-10 ve S$1-M3-25 ) 15 890
07A2-4 R1 MS165-16 15 890
09A4-4 R1 MS165-16 15 890
12A6-4 R2 MS165-25 16 970
17A0-4 R2 MS165-32 16 970
25A0-4 R36) MS165-42 30,3 1850
033A-4 R3 6) MS165-54 30,3 1850
038A-4 R4 MS165-65 75 4577
045A-4 R4 MS5100-100 / MS165-73 75 4577
050A-4 R4 MS5100-100 / MS165-80 75 4577

1) Listelenen tiim manuel motor korumalan, 50 kA degerine kadar E Tipi kendinden korumah olan MS165-80
disinda, 65 kA degerine kadar E Tipi kendinden korumahdir. Bkz. ABB manual motor starter catalog
(1SBC100214C0201) for complete technical data on the ABB Type E manual motor protectors. Bu manuel
motor koruyucularinin bransman devresi korumas igin kullaniimasi amaciyla, UL listesinde bulunan E Tipi
manuel motor koruyuculan olmalar gereklidir; aksi halde yalmzca Motor Baglant1 Kesicisi olarak kullamlabilirler.
"Motor Baglanti Kesicisi", panelin yik tarafinda motorun hemen éniinde bulunan bir baglant kesicidir.

Sadece 480Y/277 V delta sistemler: BOlU isaretiyle aynlmis gerilim degerleri (yani 480Y/277 V AC) olan kisa
devre koruma cihazlan, yalmzca, hat-toprak geriliminin iki degerden kigliglni asmadid (yani 277 V AC) ve hat-
hat geriliminin iki degerden bliytgiini asmadid (yani 480 V AC) iyi topraklanmis sebekelerde kullamlabilir.
Kicuk deger cihazin kutup basina kesme kapasitesini ifade eder.

3) Manuel motor koruyuculan, gereksiz tetiklenmelerden kaginmak icin tetiklenme simrinin fabrika ayarindan
sirlcl giris amperine veya daha lizerine gikanlmasinm gerektirebilir. Manuel motor korumasi maksimum akim
tetikleme seviyesine ayarhysa ve gereksiz tetikleme oluyorsa, bir boy biiylilk MMP boyutunu segin. (MS132-10,
MS132 kasa tipinde 65 kA'da E Tipini karsilayan en yiiksek boyuttur; bir blytik boyut MS165-16'dir.)

4) Tim siriiciilerde, muhafaza belirli termik hususlara uymanin yam sira soguma igin bos alan saglayacak sekilde
boyutlandinimahdir. Teknik verilere bakin. Sadece UL i¢in: Tabloda g&sterilen ABB E Tipi MMP ile kullamidiginda
minimum muhafaza hacmi UL listesinde belirtilmistir.

Tip E kendinden korumah simfim karsilamak i¢in S1-M3-25 hat tarafi besleme terminalinin manuel motor kor-
uyucusuyla birlikte kullanimini gerektirir.
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6) R3,240 V ve R3, 480 V suriiculer icin muhafazalar, dogrudan suriiciinin altinda kati bir tabana sahip olmahdir,
yani fanlar (dahili kanstirma fanlan harig), filtreler veya panjurlar dogrudan siiriiciiniin altina monte edilemez

ancak muhafazamn tabanindaki bitigik alanlara monte edilebilir.

Minyatiir devre kesiciler (UL)

ACS180-04 siiricller, asadidaki tablodaki uygun devre kesiciler ile korundugunda 240
veya 480Y /277 V maksimum gerilimde en fazla 10 kA simetrik amper (RMS) verebilen
bir devrede kullanim igin uygundur. Burada devre kesiciler kullamlirken UL tarafindan
ek sigorta korumasi gerekli deg@ildir. Devre kesicilerin slrlclyle ayn1 muhafaza igcinde
olmasi gerekmez.

Minimum muhafaza hacmi 2) 3)

Tip gﬁf?so- Kasa Kesici tipi (UL) ¥ o3 3

1-fazh U = 200...240 V
02A4-1 RO SU202M-C8 15 890
03A7-1 RO SU202M-C10 15 890
04A8-1 RO SU202M-C16 15 890
06A9-1 R1 SU202M-C20 15,3 890
07A8-1 R1 SU202M-C25 15 890
09A8-1 R1 SU202M-C32 15 890
12A2-1 R2 SU202M-C32 16 970

3-fazh Up = 200...240 V
02A4-2 RO SU203M-C8 15 890
03A7-2 RO SU203M-C10 15 890
04A8-2 RO SU203M-C16 15 890
06A9-2 R1 SU203M-C16 15 890
07A8-2 R1 SU203M-C25 15 890
09A8-2 R1 SU203M-C25 15 890
15A6-2 R2 SU203M-C32 16 970
17A5-2 R2 SU203M-C32 16 970
25A0-2 R34 SU203M-C50 30,3 1850
033A-2 R34% SU203M-C50 30,3 1850
048A-2 R4 ABB ile irtibata gecin - -
055A-2 R4 ABB ile irtibata gecin - -

3-fazh U, = 440 ... 480 V
01A8-4 RO SU203M-C6 15 890
02A6-4 RO SU203M-C8 15 890
03A3-4 RO SU203M-C10 15 890
04A0-4 R1 SU203M-C10 15 890
05A6-4 R1 SU203M-C10 15 890
07A2-4 R1 SU203M-C16 15 890
09A4-4 R1 SU203M-C20 15 890
12A6-4 R2 SU203M-C25 16 970
17A0-4 R2 SU203M-C32 16 970




104 Teknik veriler

Tip 1325180- Kasa Kesici tipi (UL) Minimum muhafaza hacmi 2 3)
dm3 in3
25A0-4 R34 SU203M-C50 30,3 1850
033A-4 R34 SU203M-C50 30,3 1850
038A-4 R4 ABB ile irtibata gegin - -
045A-4 R4 ABB ile irtibata gecin - -
050A-4 R4 ABB ile irtibata gecin - -

1) Tablolardaki degerler, verilen devre kesici kasa boyutu igin maksimum degerlerdir. Ayn1 kasa boyutu ve daha
diisiik akim degerlerinde kesme derecesi olan kesicilere de izin verilir.

Listelenen Minimum Muhafaza Hacmine sahip sirticiler, hacmi bu tabloda belirtilen Minimum Muhafaza
Hacminden biiyik olan bir muhafazaya monte edilmelidir.

Belirtilen Minimum Muhafaza Hacmine sahip ¢ok sayida siirlicti aym1 muhafazaya kuruldugunda, muhafazanin
minimum hacmi, muhafazaya yerlestirilecek surticllerin en bilyiik Minimum Muhafaza Hacmi ile her ilave
strtcinin hacminin/hacimlerinin toplanmasiyla belirlenir.

R3, 240 V ve R3, 480 V siiriiciiler igin muhafazalar, dogrudan siriicliniin altinda kat1 bir tabana sahip olmahdir,

yani fanlar (dahili karistirma fanlar harig), filtreler veya panjurlar dogrudan siiriiciiniin altina monte edilemez
ancak muhafazamn tabamndaki bitisik alanlara monte edilebilir.
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Kasa H1 H2 H3 w D M1 M2 Agirhk
tipl mm | in¢  \mm | ing¢ | mm | in¢ |mm | in¢ | mm | in¢ | mm | in¢ | mm | in¢ | kg | po-

und
RO | 174 |6,85|209 |8,23| 136 |535| 70 | 2,76 | 143 |5,63| 60 |2,36| 164 |6,46|0,92| 2,03
R1 | 190 7,48|220 8,66 152 598 70 | 2,76 | 143 |563| 60 |2,36| 180 |7,09|1,24 | 2,73
R2 | 202 795|230 (9,06 164,5|6,48 120 | 4,72 | 143 |5,63|106 | 4,17 |190,5 7,5 |1,92| 4,23
R3 | 205 8,07| 241 | 9,5 164,5|6,48| 170 | 6,69 | 174 |6,85| 148 |5,83| 191 |7,52| 3,3 | 7,28
R4 | 205 8,07 240 9,45 164,5/6,48 | 260 (10,24|178,6|7,03| 234 |9,21| 191 | 7,52 | 5,3 | 11,69

M Simgeler

H3

H1 Yikseklik arka
H2 Yikseklik (topraklama plakasi

varken)

H3 Yiikseklik 6n
W Genislik
D Derinlik
M1 Montaj deligi mesafesil
M2 Montaj deligi mesafesi 2
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Bos yer gereksinimleri

Kasa tipi Ustte Altta Yanlar
mm in¢ mm in¢ mm in¢
RO 75 3 75 3 501) 2
R1-R4 75 3 75 3 (0] (0]

Not: 1) Ortam sicakhg 40°C'nin (104 F) altindaysa, modiiller yan yana kurulabilir.

Kayiplar, sogutma verileri ve giiriiltii

Kasa boyutu RO olan siiricllerde, dogal konveksiyon sogutmasi vardir. R1...R4 kasa
boyutlarinda sogutma fani vardir. Hava akis1 yonu, asagidan yukariya dogrudur.

Not: Nominal besleme gerilimi, varsayillan anahtarlama frekansi ve nominal ¢ikis
akimi/giict icin gii¢ kesintileri verilmistir. Bu faktorlerin degistirilmesi, daha fazla gii¢

kayiplarina yol agabilir.
ACS180-04... Tipik gii¢ kaybr N Hava akst Gardiltd Kasa tipi
w BTU/saat m3/h CFM dB(A)

1-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-1 26 88 - - - RO
-03A7-1 42 143 - - - RO
-04A8-1 48 165 - - - RO
-06A9-1 64 218 27 16 52 R1
-07A8-1 69 235 27 16 52 R1
-09A8-1 84 285 27 16 52 R1
-12A2-1 141 483 130 7 62 R2

3-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-2 23 78 - - - RO
-03A7-2 37 126 - - - RO
-04A8-2 44 150 - - - RO
-06A9-2 58 198 27 16 52 R1
-07A8-2 63 215 27 16 52 R1
-09A8-2 76 259 27 16 52 R1
-15A6-2 168 573 130 7 62 R2
-17A5-2 198 676 130 7 62 R2
-25A0-2 400 1365 128 75 66 R3
-033A-2 407 1389 128 75 66 R3
-048A-2 586 2000 150 88 69 R4
-055A-2 702 2395 150 88 69 R4

3-fazh U, =380...480 V
-01A8-4 22 75 - - - RO
-02A6-4 29 99 - - - RO
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Tipik gii¢ kayb1) Hava akis1 Giiriiltii .
ACS180-04... Kasa tipi
w BTU/saat m3/h CFM dB(A)

-03A3-4 38 130 - - - RO
-04A0-4 46 157 36 21 51 R1
-05A6-4 69 235 36 21 51 R1
-07A2-4 86 293 36 21 51 R1
-09A4-4 119 406 36 21 51 R1
-12A6-4 157 536 130 7 62 R2
-17A0-4 224 764 130 7 62 R2
-25A0-4 393 1341 128 75 66 R3
-033A-4 551 1880 128 75 66 R3
-038A-4 504 1720 150 88 69 R4
-045A-4 587 2003 150 88 69 R4
-050A-4 679 2317 150 88 69 R4

1) Motor nominal frekansinin %90"nda ve siiriicti nominal degerinin %100'linde cahstiginda tipik strlicl kayplan.

Gu¢ kablolan icin terminal verileri

ilk tablo, terminal verilerini SI birimlerinde gOsterir. ikinci tablo, terminal verilerini ingiliz

olcu birimlerinde gdsterir.

ACS180-04...| L1,L2,L3,T1/U,T2/V,T3/W,R-, R+/ PE
uDC+
Minimum | Maksimum |Sikma torku| Minimum | Maksimum |Sikma torku
(som/dam- | (som/dam- (som/dam- | (som/dam-
arh) arh) arh) arh)
mm?2 mm?2 N-m mm?2 mm?2 N-m
1-fazh Un =200 ...240 V
-02A4-1 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-03A7-1 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-04A8-1 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-06A9-1 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-07A8-1 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-09A8-1 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-12A2-1 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
3-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-03A7-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-04A8-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-06A9-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-07A8-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-09A8-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-15A6-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-17A5-2 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
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ACS180-04...| L1,L2,L3,T1/U,T2/V,T3/W,R-, R+/ PE
UDC+
Minimum | Maksimum |Sikma torku| Minimum | Maksimum | Sikma torku
(som/dam- | (som/dam- (som/dam- | (som/dam-
arh) arh) arh) arh)
mm?2 mm?2 N-m mm?2 mm?2 N-m
-25A0-2 0,5/0,5 10/6 1,2..1,5 0,5 16/16 1
-033A-2 0,5/0,5 10/6 1,2..1,5 0,5 16/16 1
-048A-2 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 0,5 16/16 1
-055A-2 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 0,5 16/16 1
3-fazh U, =380...415V
-01A8-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-02A6-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-03A3-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-04A0-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-05A6-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-07A2-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1.2
-09A4-4 0,2/0,2 6/4 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-12A6-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1.2
-17A0-4 0,2/0,2 6/6 0,5...0,6 4/2,5 6/4 1,2
-25A0-4 0,5/0,5 10/6 12...1,5 0,5 16/16 1
-033A-4 0,5/0,5 10/6 1,2...15 0,5 16/16 1
-038A-4 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 0,5 16/16 1
-045A-4 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 0,5 16/16 1
050A-4 0,5/0,5 25/16 2,5..3,7 0,5 16/16 1
ACS180-04...| L1,L2,L3,T1/U,T2/V, T3/W,R-, R+/ PE
uDC+
Minimum | Maksimum |Sikma torku| Minimum | Maksimum | Sikma torku
AWG AWG Ibf-ing AWG AWG Ibf-ing
1-fazh U, =200 ...240 V
-02A4-1 18 10 5 12 10 10,6
-03A7-1 18 10 5 12 10 10,6
-04A8-1 18 10 5 12 10 10,6
-06A9-1 18 8 5 12 10 10,6
-07A8-1 18 8 5 12 10 10,6
-09A8-1 18 8 5 12 10 10,6
-12A2-1 18 8 5 12 10 10,6
3-fazh Up =200 ...240 V
-02A4-2 18 10 5 12 10 10,6
-03A7-2 18 10 5 12 10 10,6
-04A8-2 18 10 5 12 10 10,6
-06A9-2 18 8 5 12 10 10,6
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ACS180-04...| L1,L2,L3,T1/U, T2/V,T3/W,R-, R+/ PE
UDC+
Minimum | Maksimum |Sikma torku| Minimum | Maksimum | Sikma torku
AWG AWG Ibf-in¢ AWG AWG Ibf-ing
-07A8-2 18 8 5 12 10 10,6
-09A8-2 18 8 5 12 10 10,6
-15A6-2 18 8 5 12 10 10,6
-17A5-2 18 8 5 12 10 10,6
-25A0-2 18 8/10 11..13 20 6 10,6
-033A-2 18 8/10 11..13 20 6 10,6
-048A-2 18 4/6 22...32 20 6 10,6
-055A-2 18 4/6 22...32 20 6 10,6
3-fazh U, =440...480 V
-01A8-4 18 10 5 12 10 10,6
-02A6-4 18 10 5 12 10 10,6
-03A3-4 18 10 5 12 10 10,6
-04A0-4 18 10 5 12 10 10,6
-05A6-4 18 10 5 12 10 10,6
-07A2-4 18 10 5 12 10 10,6
-09A4-4 18 10 5 12 10 10,6
-12A6-4 18 8 5 12 10 10,6
-17A0-4 18 8 5 12 10 10,6
-25A0-4 18 8/10 11...13 20 6 10,6
-033A-4 18 8/10 11...13 20 6 10,6
-038A-4 18 4/6 22...32 20 6 10,6
-045A-4 18 4/6 22...32 20 6 10,6
050A-4 18 4/6 22..32 20 6 10,6
Not:

«  Belirtilen minimum kablo boyutu, maksimum yiikte yeterli akim tagsima kapasitesine
sahip olmayabilir.

»  Terminaller, belirtilen maksimum kablo boyutundan bir boyut daha bytik iletkeni
kabul etmez.

«  Terminal basina maksimum iletken sayis1 1'dir.

Tipik giic kablosu boyutlan

ACS180-04... ‘ Kablo iletken boyutlan (mm?2)1) AWG Kasa
1-fazh Up =200 ... 240 V
-02A4-1 3x1,5+1,5 16 RO
-03A7-1 3x1,5 +1,5 16 RO
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ACS180-04... Kablo iletken boyutlar (mm?2) 1) AWG Kasa
-04A8-1 3x1,5 +1,5 16 RO
-06A9-1 3x1,5+15 16 R1
-07A8-1 3%2,5+2,5 14 R1
-09A8-1 3x2,5+2,5 14 R1
-12A2-1 3x2,5+2,5 14 R2

3-fazh Up = 200 ... 240 V
-02A4-2 3x1,5+15 16 RO
-03A7-2 3x1,5+1,5 16 RO
-04A8-2 3x1,5+1,5 16 RO
-06A9-2 3x1,5+1,5 16 R1
-07A8-2 3%2,5+2,5 14 R1
-09A8-2 3x2,5+2,5 14 R1
-15A6-2 3x6+6 10 R2
-17A5-2 3x6+6 10 R2
-25A0-2 3x6+6 10 R3
-033A-2 3x10 + 10 8 R3
-048A-2 3x25 + 16 4 R4
-055A-2 3x25 + 16 4 R4
3-fazh U, =380...480V
-01A8-4 3x1,5+1,5 16 RO
-02A6-4 3x1,5 +1,5 16 RO
-03A3-4 3x1,5 +1,5 16 RO
-04A0-4 3x1,5+15 16 R1
-05A6-4 3x1,5+1,5 16 R1
-07A2-4 3x2,5+2,5 14 R1
-09A4-4 3x2,5+2,5 14 R1
-12A6-4 3%2,5+2,5 14 R2
-17A0-4 3x6+6 10 R2
-25A0-4 3x6+6 10 R3
-033A-4 3x10 +10 8 R3
-038A-4 3x10 + 10 8 R4
-045A-4 3x16 + 16 6 R4
-050A-4 3x25 + 16 4 R4

1 Tipik gli¢ kablosu (simetrik, blendajh, lg fazh bakir kablo) boyutu. Giris glicti baglantisi igin iki ayn PE iletkeni
kullanmamz gerekebilecegini unutmayin (IEC 61800-5-1).

Kontrol kablolan i¢in terminal verileri

Kablo boyutu Moment

mm? AWG N-m Ibf-in¢
0,5-1,5 22-16 yok yok
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Harici EMC filtreleri

Tablo harici EMC filtrelerini gosterir. Aynca bkz. EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunl-
ugu ve Teknik veriler (sayfa 87).

ACS180-04... EMC filtre tipi
ABB siparis kodu Schaffner siparis kodu
1-fazh Up =200 ... 240 V
02A4-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
03A7-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
04A8-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
06A9-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
07A8-1 RFI-12 FS 21754-16,1-07
09A8-1 ABB ile irtibata gecin ABB ile irtibata gecin
12A2-1 ABB ile irtibata gecin ABB ile irtibata gecin
3-fazh U, =200 ...240 V
02A4-2 RFI-311 FS43566-16-44
03A7-2 RFI-311 FS43566-16-44
04A8-2 RFI-311 FS43566-16-44
06A9-2 RFI-311 FS43566-16-44
07A8-2 RFI-311 FS43566-16-44
09A8-2 RFI-311 FS43566-16-44
15A6-2 RFI-321 FS43566-30-33
17A5-2 RFI-321 FS43566-30-33
25A0-2 RFI-33 FN 3258-30-33
033A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
048A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
055A-2 RFI-34 FN 3258-100-35
3-fazh U, =380...415V
01A8-4 RFI-311 FS 43566-16-44
02A6-4 RFI-311 FS 43566-16-44
03A3-4 RFI-311 FS 43566-16-44
04A0-4 RFI-311 FS 43566-16-44
05A6-4 RFI-311 FS 43566-16-44
07A2-4 RFI-311 FS 43566-16-44
09A4-4 RFI-311 FS 43566-16-44
12A6-4 RFI-321 FS 43566-30-33
17A0-4 RFI-321 FS 43566-30-33
25A0-4 RFI-33 FN 3258-30-33
033A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
038A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
045A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
050A-4 RFI-34 FN 3258-100-35
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Harici bir EMC filtresi kullaniyorsamz dahili EMC filtresinin baglantisim kesmeniz gerekir.
Elektriksel kurulum talimatlarina bakin.

Elektrik sebekesi 6zellikleri

Gerilim (U1)

Sebeke tipi

ACS180-04x-xxxx-1 strlictler: 1-fazh 200 ... 240 V AC -%15 ... +%10
ACS180-04x-xxxx-2 surtcller: 3-fazh 200 ... 240 V AC -%]15 ... +%10
ACS180-04x-xxxx-4 surlicller: 3-fazh 380 ... 480 V AC -%15 ... +%10
Kamu algak gerilim sebekeleri. Simetrik toprakh TN-S sistemi, IT (toprakl-
amasiz), kose topraklamah delta. Diger sistemlere baglamadan dnce
ABB’ye damsin (6rnegin TT ya da orta noktah topraklamah delta). ACS180-
04N-...-4, kose topraklamalh delta sebekeyi desteklemez.

Nominal kosullu kisa
devre akim (IEC
61800-5-1)

Kisa devre akim korum-
as1

(UL 61800-5-1, CSA
C22.2 No. 274-13)

Ana sebeke bobini

Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugu zaman 65 kA.

ABD ve Kanada: Surtici, sigorta tablosunda verilen sigortalar ile korund-
ugu zaman 480 V maksimum gerilimde en fazla 100 kA simetrik amper
(rms) verebilen bir devrede kullanmlabilir. Strtctinin yeterli minimum
hacimli bir muhafaza icine monte edilmesi ve tertibatin tablodaki tim
gecerli dipnotlara uygun olmasi kaydiyla, manuel kendinden korumah
kombinasyon motor kontroldr tablosunda verilen spesifik manuel kend-
inden korumah Tip E kombinasyon motor kontrolérleriyle korundugu
durumda siricinin, maksimum 480 V'ta 65 kA simetrik amper (rms)
degerinden fazlasinm iletmeyen bir devrede kullamlmasi uygundur.

Sebekenin hat empedansi diisiikse (kurulumdaki tim ACS180 siirlcllerin
toplam sistem empedansinin %0,3'linden az ise) veya gerilim dengesizligi
varsa ya da giris akiminin nominal giris akimi degerlerinden daha buyiik
olmasina neden olan harmonik bozulma s6z konusuysa, ana sebeke
bobini kullanin. Bobin akim degeri asiimadidn siirece birkag strici igin
tek bir bobin kullanabilirsiniz.

Frekans (f1)
Dengesizlik

Temel gli¢
faktorii(cos phi)

47 - 63 Hz, maksimum degisim hz1 %17/sn
Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. * %3
0,98 (nominal yiikte)

Motor baglanti verileri

Motor tipi

Asenkron endiiksiyon motor veya sabit miknatish senkron motor

Gerilim (U2)

0 - Uy, 3 fazh simetrik, alan zayiflama noktasinda Umaks

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1, UL
61800-5-1)

Frekans (f2)

Frekans céziiniirltigii

Motor cikisi, IEC 61800-5-1 ve UL 61800-5-1'e uygun olarak kisa devreye
kars1 korumahdir.

0...599 Hz
0,01 Hz

Akim

Deger bilgilerine bakin

Anahtarlama frekansi

4, 8 veya 12 kHz




Motor kablosu uzunlugu

Operasyonel cahsma ve motor kablo uzunlugu

Teknik veriler 113

Sirlcl, asagidaki maksimum motor kablosu uzunluklarinda optimum performansla
cahsmak uzere tasarlanmistir. Motor kablosu uzunluklan, tabloda gdsterildigi sekilde

¢ikis bobinleri ile uzatilabilir.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu
m ft

Standart suricd, harici opsiyonsuz

RO 30 98

R1 50 164

R2 100 328

R3 100 328

R4 100 328
Harici ¢ikis bobinleriyle

RO 50 164

R1 75 246

R2 150 492

R3 150 492

R4 150 492

Not: Cok motorlu sistemlerde, tim motor kablosu uzunluklarinin hesaplanan toplam,
tabloda verilen maksimum motor kablosu uzunlugunu gegmemelidir.
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EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu

Avrupa EMC Yénergesindeki (IEC/EN 61800-3 standardi) EMC limitleriyle uyumluluk
amaciyla 4 kHz anahtarlama frekansi icin bu maksimum motor kablosu uzunluklarim
kullanin.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu, 4 kHz
smf1l) Simf 2 Simf3

m ft m ft m ft

Dahili EMC filtresiyle
1-fazh U =200 ... 240 V

RO - - 5 16 10 33
R1 - - 5 16 10 33
R2 - - 5 16 10 33
3-fazh Up = 380...415V
RO - - - - 10 33
R1 - - - - 10 33
R2 - - - - 10 33
R3 - - - - 30 98
R4 - - - - 30 98

Opsiyonel harici EMC filtresiyle
1-fazh U =200 ... 240 V

RO 10 33 30 98 - -
R1 10 33 30 98 - -
R2 10 33 30 98 - -
3-fazh Up =200 ... 240 V
RO - - 30 98 30 98
R1 - - 30 98 30 98
R2 - - 30 98 30 98
R3 - - 20 66 20 66
R4 - - 20 66 20 66
3-fazh Uy, = 380 ... 415V
RO 10 33 30 98 - -
R1 10 33 30 98 - -
R2 10 33 30 98 - -
R3 40 131 40 131 40 131
R4 30 98 30 98 30 98

1 valmzcailetilen emisyonlarla kategori C1. Yayilan emisyonlar standart emisyon 6l¢iim diizenegdiyle 6l¢lildiigiinde
uyumlu degildir ve kabin ve makine tesisatlarinda tek tek dl¢lilmelidir.

Not:

- Yayllan emisyonlar, tek fazh ACS180-04S...-1 slirlicli ile C2'ye g6redir. ACS180-04S...-
4 surlculer icin, harici EMC filtresiyle, yayilan emisyonlar C2/C1 limitlerini karsilamak
Uizere bir metal muhafaza kullanin.
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« Harici EMC filtresi, ACS180-045-... sUirlcdlerle birlikte kullamlmahdir.

«  ACS180-04N... slrlicllerigin, maksimum motor kablosu uzunluklar, motor kablosu
uzunlugu tablosuna géredir. Bu suruculer icin EMC kategorisi C4’tur.

«  ACS180-0465-...-2 suruculer icin EMC kategorisi C4’tur. Daha ylksek EMC kategorisi
elde etmek icin, harici EMC filtreleri kullanmamz gerekir.

Kontrol baglanti verileri

Analog girigler (Al1,
Al2)

Gerilim sinyali, tek uglu
Akim sinyali, tek uglu
Hata

Potansiyometre refer-
ans degeri

0...10V DC (%10 ekstra arahk, 11 V DC maks.)
Rin = 38 kohm

0 ... 20 mA (%10 ekstra aralk, 22 mA maks.)
Rjn = 205 ohm

tam Slgegin <%1,0'

10 V DC %1, maks. yliik akim1 10 mA

Analog cikis (AO)

Akim ¢ikis modu

0 ... 20 mA (%10 ekstra aralik, 22 mA maks.)
maksimum 500 ohm yilike

Gerilim ¢ikis modu

0...10V DC (%10 ekstra arahk, 11 V DC maks.)
200 kohm minimum yike (direng)

Hata tam 6lcegin <%1,5'
Yardima gerilim gikisi | Cikis olarak +24 V DC * %10, maks. 100 mA
(+24V)
Dijital girisler Gerilim 12 ... 24 V DC (dahili veya harici besleme) maks.
(DI1...DI4) 30V DC.
Tip PNP ve NPN
Giris empedansi Rin = 2 kohm
Dijital cikis (DO) Cikis olarak:
Tip Transistor ¢cikisi PNP

Réle cikisi (RA, RB, RC)

Maks. anahtarlama ger-
ilimi

Maks. anahtarlama
akim

Tip

Maks. anahtarlama ger-
ilimi

30vDC

60 mA/30 V DC, kisa devre korumah

1 form C (NO + NC)
250V AC/30VDC

Maks. anahtarlama
akim

2A

Frekans girisi

(F1)

10 Hz...16 kHz

DI3 ile DI4, dijital giris veya frekans girisi olarak kullamlabilir.
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STO arabirimi

Bkz. Glivenli moment kapatma fonksiyonu (sayfa 137)
(SGND, S+, S1, S2)

Fren direnci baglant1 verileri

Kisa devre korumas1 | Fren direnci ¢ikisi, IEC/EN 61800-5-1ve UL 61800-5-1 uyarinca kisa devreye
(IEC 61800-5-1, kars1 kosullu olarak korumahdir.

IEC 60439-1, UL 61800- | Nominal kosullu kisa devre akimi IEC 60439-1'de tanimlandid gibidir.
5-1)

Enerji verimliligi verileri (ecodesign)

IEC 61800-9-2'ye gore enerji verimliligi verileri ecodesign aracinda mevcuttur
(https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/).

1~230 V suruculer icin enerji verimliligi verileri saglanmaz. Tek fazh girisli striculer, AB
ecodesign gereksinimleri (AB/2019/1781 yénetmeligi) veya Birlesik Kralhk ecodesign
gereksinimleri (S1 2021 No. 745 yonetmeligi) kapsaminda degildir.

Koruma siniflan

Koruma derecesi (IEC/ | IP20 (panoya montaj): Standart muhafaza. Temasa kars1 koruma gereks-
EN 60529) inimlerini kargilamak i¢in siriici bir pano igine kurulmahdir.

Muhafaza tipleri (UL UL Acik Tip. Yalmzca kapah alanda kullanmak i¢indir.

61800-5-1)
Asin gerilim kategorisi ||
(IEC 60664-1)
Koruma siniflan |
(IEC/EN 61800-5-1)

Ortam kosullan

Sirliclinlin ortam kosullan sinirlan asadida verilmistir. Stricl 1sitmalh, kontrolld bir
kapah mekanda kullaniimahdir.

Gereklilikler Kullanim sabit kullanm i¢in | Depolamakoruyucu | Tasima koruyucu
kurulu paket icinde paket icinde

Kurulum yerinin rakim | Deniz seviyesinin 0 -1000 m |- -
Uzerinde (deger disiirme yok)
Deniz seviyesinin 1000 - 2000
m Uzerinde (deger diisiirme
var)



https://ecodesign.drivesmotors.abb.com/
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Gereklilikler

Kullamim sabit kullanim igin
kurulu

Depolama koruyucu
paket icinde

Tasima koruyucu
paket icinde

Agrr sart degerindeort-
am hava sicakhg

RO kasa tipi igin:

-10 ... +50°C (14 ...122 °F),
deger disiirme yok.
50°C'nin Gzerinde sicakhdaizin
verilmez.

R1...R4 kasa boyutlar igin:
-10 ... +50°C (14 ...122 °F),
deger dusiirme yok.

50 ... 60°C (122 ... 140 °F),
deger diisiirme var.
Donma olmamahdir.

-40 ... +70°C
(-40 ... 158 °F)

Hafif sart degerindeort-
am hava sicakhgn

RO kasa tipi icin:

-10 ... +40°C (14 ...104 °F),
deger dusirme yok.

+40 ... +50 °C (104 ... 122 °F),
deger dislirme var.

R1...R2 kasa boyutlan igin:
-10... +40°C (14 ...104 °F),
deger disiirme yok.

+40 ... +60 °C (104 ... 104 °F),
deger diislirme var.

R3...R4 kasa boyutlan igin:
-10 ... +50 °C (14 ... 122 °F),
deger dusirme yok.

+50 ... +60 °C (122 ... 140 °F),
deger dislirme var.

Donma olmamahdir.

-40 ... +70°C
(-40 ... 158 °F)

Bagil nem

<%295 (IEC 60068-2-78), yogus

ma yok

Kirlilik diizeyleri (IEC
60721-3-3)
Siniisoidal titresim
(IEC 61800-5-1, EN
50178 ile uyumludur)
Darbe

(EN 60068-2-31, EN
50178 ile uyumludur)
Serbest diisme

Simf 3C2

Simf 1C2

Simf 2C2

Simf 352
Simf 3M4

izin veriimez

izin veriimez

Simf 1S2

ISTA 1A uyarinca.
Maks. 100 m/s2
(330 ft/s2), 11 ms.

76 cm (30ing)

Simf 252

ISTA 1A uyarinca.
Maks. 100 m/s2
(330 ft/s2), 11 ms.

76 cm (301ing)

Malzemeler

Siiriicli muhafazasi

Sicak daldirma ¢inko kaplamah 1,5 mm celik levha, kaplama kahnhgi 20
mikrometre. D6kim ve ekstride aliiminyum AISi.
PC/ABS 2...3 mm, PC+%10GF 2,5...3 mm, hepsi renkli NCS 1502-Y (RAL

9002/PMS 420 Q).

Ambalaj

Oluklu karton
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Elden Cikarma

Surdclinin temel parcalan dogal kaynaklan ve enerjiyi korumak tGizere geri donusturul-
ebilir. Urlin parcalan ve malzemeleri parcalarina ayrlarak sékilmelidir.

Genellikle ¢gelik, aliminyum, bakir ve alasimlar ile degerli metaller gibi tiim metaller
malzeme olarak geri dénustirilebilir. Plastikler, kauguk, mukavva ve diger ambalaj
malzemeleri enerji geri kazamiminda kullanilabilir. Baski devre kartlarimin ve bly(k elektr-
olitik kondansatorlerin IEC 62635 yonergelerine uygun olarak selektif isleme tabi tut-
ulmalan gerekir. Geri dénlisime katkida bulunmak igin, plastik parcalarda uygun bir
tanimlama kodu bulunur.

Cevresel hususlar ve profesyonel geri donlisiim firmalanna yénelik geri dénidsim talim-
atlanile ilgili daha fazla bilgi icin yerel ABB distribiitériiniz ile irtibata gegin. Kullanim
omri sonunda gerceklestirilen islemler uluslararasi ve yerel diizenlemelere uygun olm-
ahdir.

Yiurirlikteki standartlar

Siricu asagidaki standartlara uygundur:

ENISO 13849-1:2015 Makine glvenligi - Kontrol sistemlerinin gtivenlikle iligkili kisimlar -
BolUm 1: genel tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012 Makine glivenligi - Kontrol sistemlerinin guivenlikle iliskili kisimlarn -
BSIUm 2: Dogrulama

EN 60204-1:2006 + Makine glivenligi. Makinelerin elektrik techizatlar. Bolim 1: Genel gerekl-
A1:2009 + AC:2010 ilikler. Uyumluluk hiikiimleri: Makinenin montajim tamamlayan taraf

« bir acil durdurma cihaz1 takmaktan sorunludur

- besleme ayirma cihaz1 takmaktan sorunludur

EN 62061:2005 + Makine glivenligi - Glvenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programlanab-
AC:2010 + A1:2013 + ilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel glvenligi

A2:2015
EN 61800-3:2004 + Ayarlanabilir hizh elektrikli strtict sistemleri. Bolium 3: EMC gereklilikleri
Al:2012 ve Ozel test yontemleri

IEC61800-3:2017

EN 61800-5-1:2007 Ayarlanabilir mzh elektrikli stirlici sistemleri. Bolim 5-1: Glivenlik gereks-

IEC61800-5- inimleri — Elektriksel, Termik ve Enerji

1:2007+AMD1:2016

ANSI/UL 61800-5- Ayarlanabilir mzh elektrikli stirlicli sistemleriigin UL Standardi— B&lUm 5-
1:2018 1: Guvenlik gereksinimleri - Elektriksel, Termik ve Enerji

CSA C22.2 No. 274-17 | Ayarlanabilir hizh strtctler

isaretler

CE isareti
c € Uriin, yiiriirliikteki Avrupa Birligi mevzuatina uygundur. EMC gereksinimlerini kargilamak
icin siirlici EMC uyumlulugui ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).
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UKCA (Birlesik Kralhk Uyumlulugu Degerlendirildi) isareti
UK Uriin, gecerli Birlesik Kralhk mevzuatina (Destekleyici Yasalar) uygundur. Blyuk Brit-
C n anya'da (Ingiltere, Galler ve Iskogya) piyasaya surulen Uriinler i¢in isaretleme gereklidir.

TUOV Giivenlik Onayi isareti (fonksiyonel giivenlik)

=) | Uriin, Glivenli moment kapama fonksiyonunu ve ilgili fonksiyonel giivenlik standartlan
%,Awg uyarinca TUV tarafindan onaylanmis olasi diger (istege bagh) giivenlik fonksiyonlarim
icerir. SUrdculer ve invertorler icin gecerlidir; besleme, fren ya da DC/DC doénustirict
Uiniteleri ya da modiilleri icin gecerli degildir.

ABD ve Kanada i¢in UL simfi isaret
cus Urin, Underwriters Laboratories tarafindan ilgili Kuzey Amerika standartlarina gére
LISTED test edilmis ve degerlendirilmistir. 600 V'a kadar nominal gerilimler i¢in gecerlidir.

RCM isareti

@ Uriin, Avustralya ve Yeni Zelanda'da gegerli EMC, telekomiinikasyon ve elektrik giivenligi
gerekliliklerine uygundur. EMC gereksinimlerini karsilamak icin strticii EMC uyumlulugu
ile ilgili ek bilgilere bakin (IEC/EN 61800-3).

EAC (Avrasya Uygunlugu) isareti
[H[ Uriin, Avrasya GUmruk Birligi teknik diizenlemelerine uygundur. Rusya, Belarus ve Kaz-
akistan'da EAC isareti gereklidir.

Cevre Dostu Kullanim Siiresi (EFUP) iceren Elektronik Bilgi Uriinleri (EIP) semboli.
Uriin, tehlikeli maddelere iliskin Cin Halk Cumhuriyeti Elektronik Endiistrisi Standardina
(S3/T 11364-2014) uygundur. EFUP 20 yildir. Cin RoHS Il Uygunluk Beyanm https://libr-
ary.abb.com adresinden edinilebilir.

®

AEEE isareti
Kullanim émri sonunda tirlin, normal atik olarak imha edilmemeli, uygun toplama
noktasinda geri déntisiim sistemine sokulmahdir.

KC isareti
Uriin, Radyo Dalgalan Yasasi Madde 3, Bent 58-2 Kore Yayin ve iletisim Ekipmanlari
Kaydr'na uygundur.

EN 61800-3 ile uyumludur

Tanimlar

EMC'nin agihm, Electromagnetic Compatibility'dir (Elektromanyetik Uyumluluk). Bu,
elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz cahsabilmesi
anlamina gelir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Grin veya
sistemleri bozmamalh ve parazite neden olmamahdir.
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Birinci ortam, mesken olarak kullanilan binalar besleyen alcak gerilim sebekesine bagh
binalar icermektedir.

ikinci ortam, mesken olarak kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye bagh binalar ic-
ermektedir.

C1 kategorisi suruci: Nominal gerilimi 1000 V’un altinda olan, birinci ortamda kullanim
amaciyla tasarlanmis surticu.

C2 kategorisi surici: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birinci ortamda kull-
anildiginda sadece bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi gereken
surucu.

Not: Profesyonel terimi, EMC y&nleri de dahil olmak Uizere gii¢ strlict sistemlerini
kurmak ve/veya devreye almak icin gereken becerilere sahip bir kisi veya kurulus anlamina
gelmektedir.

C3 kategorisi slrlicii: Nominal gerilimi 1000 V’un altinda olan, sadece ikinci ortamda
kullanim amaciyla tasarlanmis olan birinci ortamda kullanim icin tasarlanmis olmayan
surtcu.

C4 kategorisi surlcu: Nominal gerilimi 1000 V veya Uzerinde olan, nominal akimi1 400 A
veya lUizerinde olan, ikinci ortamda karmasik sistemlerde kullanim amaciyla tasarlanmis
sirdcd.

Kategori C1
Bu sadece harici bir EMC C1 filtresi olan ACS180-045-...-1/-4 sirlculerde gecerlidir.
Sirict, asagidaki kosullarla standardin iletilen emisyon sinirlarina uygundur:

1. Opsiyonel EMC filtresi, Harici EMC filtreleri (sayfa 111) bélimiine uygun sekilde
secilir ve EMC filtresi kilavuzunda belirtilen sekilde takihr.

2. Motor ve kontrol kablolan bu kilavuzda agiklanan sekilde secilir. EMC talimatlarina
uyulur.

3. Maksimum motor kablosu uzunlugu, belirtilen maksimum degeri gegmemelidir.
Bkz. EMC uyumlulugu ve motor kablo uzunlugu (sayfa 114).

4. Sirlcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.
Bu Uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim bdlgesinde veya konutlarda,
CE uyumluluguicin yukanda listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltic1 dnlemler gerekli
olabilir.

Kategori C2
Bu sadece dahili bir EMC C2 filtresi olan ACS180-045S-...-1 surlcllerde gecerlidir.
Sirlcl, asadgidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Motor ve kontrol kablolar bu kilavuzda belirtilen sekilde secilmistir.

2. Suricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.
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3. Belirtilen maksimum motor kablo uzunlugu asiimarstir.

Bu Uriin radyo frekansi parazitine neden olabilir. Bir yerlesim bdlgesinde veya konutlarda,
CE uyumlulugu icin yukanda listelenen gerekliliklere ek olarak ek azaltic1 6nlemler gerekli
olabilir.

UYARI!
A Dahili EMC filtresi takih bir siirlici, sadece simetrik topraklamah TN-S sisteme
takilabilir.

Kategori C3
Bu sadece dahili bir EMC C3 filtresi olan ACS180-045-...-4 sUricllerde gegerlidir.
Siricul, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Motor ve kontrol kablolar bu kilavuzda belirtilen sekilde secilmistir.
2. Suricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.

3. Belirtilen maksimum motor kablo uzunlugu asiimarstir.

UYARI!
A Radyo frekansi parazitini dnlemek icin, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besl-
eyen kamu alcak gerilim sebekesinde C3 kategorisindeki bir stirlicti kullanmayin.

UYARI!
Dahili EMC filtresi takih bir stirlicl, sadece simetrik topraklamah TN-S sisteme
takilabilir.

Kategori C4
Bu, ACS180-04N-...-1/4 ve ACS180-04S-...-2 surucllerde gecerlidir.

Kategori C2 veya C3'deki kosullar yerine getirilemiyorsa, standardin gereklilikleri asadid-
aki sekilde karsilanabilir:

1. Komsu algak gerilim sebekelerine asin emisyon génderilmemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dogal emisyonun bastinimas yeterlidir.
Emin olamiyorsanz, birincil ve ikincil bobinleri arasinda statik perdeleme bulunan
bir besleme transformatori kullamlabilir.
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Orta gerilim sebekesi
Komsu sebeke

Ol¢iim noktas:

Alcak gerilim

Ekipman (magdur)
Ekipman

Besleme transformatoéri
Statik ekran

Suricu

W (Nl Wi

2. Kurulum i¢in paraziti engelleyen bir EMC plan ¢izilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon temin edilebilir.

w

Motor ve kontrol kablolan bu kilavuzda belirtilen sekilde secilmistir.

»

Sirlcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmahdir.

UYARI!
A Radyo frekansi parazitini dnlemek icin, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besl-
eyen kamu alcak gerilim sebekesinde C4 kategorisindeki bir strici kullanmayin.

UYARI!
Dahili EMC filtresi takih bir strilicli, sadece simetrik topraklamah TN-S sisteme
takilabilir.

UL kontrol listesi

UYARI!

A Bu suricinin calistinlmasi donanim ve yazihm kilavuzlannda verilen ayrnintih
montaj ve ¢ahstirma talimatlarin gerektirir. Kilavuzlar siriicii paketinde veya
internette elektronik olarak saglanmaktadir. Kilavuzlann basih kopyalan treticiden
siparis edilebilir.

«  Sirici tip tammlama etiketinin uygulama isaretini icerdiginden emin olun.




Teknik veriler 123

«  TEHLIKE - Elektrik carpmas riski. Giris giiclinii kestikten sonra siiriicli, motor veya
motor kablosu lizerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatorlerinin yiku
bosaltmalan icin 5 dakika bekleyin.

«  Siirticy, 1sitmah ve kontrolli bir kapah mekanda kullamilmalhdir. Strici muhafaza
simfina uygun temiz hava kosullarinda kurulmahdir. Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan arinmis olmasi gerekir.

»  Nominal ¢ikis akiminda maksimum c¢evre hava sicakhg 50 °C’dir.

«  Slrlcd, bu bélimin baska bir yerinde verilen UL sigortalarla korundugunda,
100.000 rms simetrik amper, 480 V maksimum (480 V siirlicu tipleri) veya 240 V
maksimum (240 V siirlici tipleri) degerinden fazla olmayan bir devrede kullanim
icin uygundur. Sirdcunin yeterli minimum hacimli bir muhafaza icine monte edilmesi
ve tertibatin Tip E koruma tablosundaki tim gecerli dipnotlara uygun olmasi
kaydhyla, strlicliniin, spesifik UL Tip E kombinasyon motor kontrolérleriyle korund-
ugunda bu maksimum gerilimlerde 65.000 rms simetrik amper degerinden fazla
iletmeyen bir devrede kullaniimasi uygundur. Korumalarin amper degerleri, ilgili UL
standardina gore yapilan anza testlerini temel almaktadir.

«  Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az 75 °C i¢in uygun
degerde olmahdir.

«  Giris kablosu, bu kilavuzda listelenen UL sinifi sigortalarla korunmahdir. Sigortalar,
Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) uyarinca, brangman devre korumasi saglamaktadir.
Diger gecerli yerel veya eyalet yasalarina da uyun.

UYARI!

A Bransman devre koruma cihazinin agilmasi bir anza akimin kesildiginin
gostergesi olabilir. Elektrik carpmasi veya yangin riskini azaltmak i¢in akim
tasiyan parcalar ve diger bilesenler incelenmeli ve hasarhysa degistirilmelidir.

«  Siriclnin dahili kat1 hal kisa devre korumasi, bransman devresi korumasi saglamaz.
Bransman devresi korumasi Ulusal Elektrik Yasasi ve tiim yerel yasalara uygun olarak
saglanmahdir.

«  Surucu, motor asin yuk korumasi saglar. Ayarlamalar icin yazihm kilavuzuna bakin.

«  Muhafazanin gcevre butinliguni korumak icin, kablo rondelalarin1 sahada takilan
enduistriyel buatlar veya muhafaza tipinin gerektirdigi muhafaza plakalarnyla (veya
daha iyisi) degistirin.

Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk

Sdrict, glivenli moment kapatma islevine sahiptir ve makine icin giivenlik bilesenleri
olarak Makine Direktifi kapsamindaki baska glivenlik fonksiyonlar bulunabilir. Striictiniin
bu islevleri, EN 61800-5-2 gibi Avrupa uyumluluk standartlarina uygundur. Bkz. Glivenli
moment kapatma fonksiyonu (sayfa 137).
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Sorumluluk reddi beyanlan

Genel sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onanlmis veya degisiklik yapilmus; (ii) hatah kullanima,
dikkatsizlige veya kazaya maruz kalms; (iii) Ureticinin talimatlanna uygun olmayan
sekilde kullamlmis ya da (iv) normal asinma veya yipranma sonucunda anzalanms
hicbir Urtine iliskin yikimlulik kabul etmez.

Siber giivenlik sorumluluk reddi

Bu Uriin bir ag arabirimi aracih@iyla baglanabilir ve bilgilerle verileri iletebilir isletime
alma araci (Drive Composer) ve Urlin arasinda kullanilan HTTP protokold, givenliksiz
bir protokoldiir. Uriiniin bagimsiz ve kesintisiz cahsmasi icin, isletime alma aracina ag
aracihdiyla bdyle bir baglanti yapilmasi gerekli degildir. Ancak Uriin ile Misterinin ag
veya baska bir ag (olmasi durumunda) arasinda giivenli bir baglanti saglamak ve bagl-
antiyr kurmak ve surekli olarak korumak tamamen Musterinin sorumlulugundadir.
Musteri Grind, ady, sistemi ve arabirimi her tiir glivenlik ihlaline, yetkisiz erisime, mud-
ahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya verilerin ya da bilgilerin calinmasina karsi kor-
umak i¢in tim uygun énlemleri (bunlarla sinirh olmamak kaydiyla 6rnegin giivenlik
duvarlarimin kurulumu, fiziksel erisimin engellenmesi, kimlik dogrulama énlemlerinin
uygulanmas, verilerin sifrelenmesi, virlis-6nleyici programlarnn kurulumu vb.) alacak ve
siirdiirecektir.

Aksine herhangi bir hiikiim bulunsa bile ve s6zlesmenin feshedilip feshedilmedigine
bakilmaksizin, ABB ve bagh kuruluslar bu gibi guivenlik ihlalleri, yetkisiz erisim, midahale,
zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin cahnmasileilgili zararlardan ve/veya
kayiplardan hi¢ bir durumda sorumlu degildir.



Boyut semalan 125

Boyut semalan

Bu boliimiin icerigi
Bu bolum siricunin boyut semalarini icermektedir. Boyutlar milimetre ve ing cinsind-
endir.
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Direnc¢ frenleme

ow o

Bu bolumiin icerigi

Bu bélim, fren direnci ve kablolarin nasil secileceg@ini, sistemin nasil korunacagin, fren
direncinin nasil baglanacagim ve direng frenlemenin nasil etkinlestirilecegini anlatir.

Guvenlik

UYARI!

ASUrUcUye enerji verildiginde, fren direnci veya direng kablosu lizerinde bir islem
yapmayin. Fren kiyic1 cahsmiyorken veya bir parametre tarafindan devre disi bir-
akilmis olsa bile direng devresinde tehlikeli gerilim bulunur.

Cahsma ilkesi

Fren kiyicl, hizh yavaslama sirasinda motor ve makine tarafindan uretilen fazla enerjiyi
kullanir. Fazla enerji, DC baglantisi gerilimini arttinr. Devredeki gerilim kontrol program
tarafindan tanimlanan sinin astiginda, kesici fren direncini ara DC devresine bagdlar.
Diren¢ kayiplanindan kaynaklanan enerji tiiketimi, direncin ayrilmasi uygun olana kadar
gerilimi duisurur.

Fren direncinin secilmesi

Surlcullerde dahili fren kiyic1 standart ekipman olarak bulunmaktadir. Fren direnci, bu
bolimdeki tablo ve denklemler kullanilarak secilir.

1. Uygulama icin gerekli maksimum frenleme gliciini Prmax S€CiN. Prmaxs Permax 9€9-
erinden daha ku¢ik olmahdir. Bkz. .

2. Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
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3. Denklem 2'yi kullanarak Eggise €nerjiyi hesaplayin.

4. Asagidaki kosullar karsilanacak sekilde direnci segin:
«  Direncin nominal glicl Py, degerine esit veya daha bliylk olmahdir.
«  Direng Rdegeri, kullamlan siirlict tipi igin tabloda verilen R, - Rmay degerleri

arasinda olmahdir.

- Frenleme déngusu T sirasinda direng, Eggise €nerjisini dagitabilmelidir.

Diren¢ sec¢imi i¢in denklemler:

Denklem 1

Surucu besleme gerilimi 200
150 000
R = ———
PRmaw
Siricl besleme gerilimi 380
450 000
R= """
PR'mu,’l:
Surucl besleme gerilimi 415
615 000
R=——
PRma,:r,
Denklem 2

ERpqu(? = PRm,a,.r, “ton
Denklem 3
ton
PRal‘f = PRmaz ' 7

tO n

... 240 V oldugunda:

... 415V oldugunda:

... 480 V oldugunda:

PRmax

PRave

T
-

Doénlsim icin, 1 hp = 746 W olarak kabul edin.

R Hesaplanan fren direnci degeri (ohm). Ry, < R < Rpax ©lmasina dikkat
edin.

Prmax Frenleme déngusu sirasinda maksimum gti¢ (W)

Prave Frenleme déngusu sirasinda ortalama gug¢ (W)

Erpulse Tek bir frenleme darbesi (J) sirasinda dirence iletilen enerji

ton Frenleme siresi (bir déngi) (sn)

T Frenleme déngusu siresi (sn)
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UYARI!

Siirlict icin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren direnci
kullanmayin. Surici ve dahili kiyici, dusitik direng nedeniyle olusan asir akim
yOnetemez.

Referans fren direncleri

A(()Z45181§)- Rmin | Rmax PBRcont PBRmax Orneke::12r)e ;‘)g tipl-
ohm ohm kw hp kw hp Danoterm
1-fazh Up = 200...240 V
12A2-1 19,5 471 2,2 3 33 4.4 CBR-V 560 D HT 406
39R UL
3-fazh Uy =200...240 V
15A6-2 19,5 51,9 2,2 3 33 4.4 CBR-V 560 D HT 406
39R UL
17A5-2 15,6 38,5 3 3 4,5 6 CBT-H 560 D HT 406
25A0-2 14 28 4 5 6 8 19R
033A-2 12 20 5,5 7,5 83 11
048A-2 3 14 7,5 10 11,3 15 |CBT-V760 G HT 282 8R
055A-2 3 10 11 15 16,5 22
3-fazh U, = 380...415V
12A6-4 31,6 75,7 4 5 6 8  |CBR-V330D T 406 78R
uL
17A0-4 31,6 54,4 5,5 7,5 8,3 11 CBR-V 560 D HT 406
25A0-4 37 49 7,5 10 11,3 15 39R UL
033A-4 24 33 11 15 16,5 22 CBT-H 560 D HT 406
038A-4 6 237 15 20 22,5 30 19R
045A-4 6 19,7 18,5 25 27,8 37 CBT-H 760 D HT 406
050A-4 6 19,7 22 30 33 a4 16R

1) RO/R1kasa boyutu, fren direncini desteklemez.
2) Frenleme donglisd, strtictintin frenleme déngisiinden farkhdir. Fren direnci Ureticisinin belgelerine bakin.
3 Diger Ureticilere ait fren direngleri kullamhrsa karakteristikler tablodaki degerlerle uyumlu olmahdir.

Tammlar

PgRrmax Frenleme darbesinin uzunlugu her 10 dakika icin en fazla 1 dakika (Pgrcont
x 1,5) oldugunda siricinin maksimum frenleme kapasitesi, istenen fr-
enleme giiciinden fazla olmahdir.

Pgreont Sirictiniin kesintisiz frenleme kapasitesi

Rmax Pgreont Sadlayabilen maksimum direng degeri.

Rinin Fren direncinin izin verilen minimum direng degeri
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Fren direnci kablolarinin se¢imi ve yerlesimi

Teknik verilerde belirtilen blendajh kabloyu kullanin.

Elektromanyetik parazitin minimuma indirilmesi

Misteri, kurulumun EMC gerekliliklerine uygun oldugundan emin olmahdir. Direng
kablolanindaki ani gerilim ve akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik par-
azitleri minimuma indirmek icin bu kurallara uyun:

«  Frendirencikablosunu blendajlayin. Blendajh kablo veya metal bir muhafaza kullann.
Blendajh olmayan tek ¢ekirdekli kablolar kullaniyorsaniz kablolan, yayllan emisyonlan
verimli bir sekilde bastiran bir kabin icine yonlendirin.

- Kablolan diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

- Diger kablolar ile uzun mesafeler boyunca paralel yerlesimden kaginin. Minimum
paralel kablaj ayirma mesafesi 0,3 metre (1 ft) olmahdir.

- Diger kablolar ile kesisim noktalarinda kablolan 90 derece agiyla yerlestirin.

- Yayilan emisyonlan ve fren kiyic1 lizerindeki gerilimi minimuma indirmek icin kabloyu
mimkiin oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicinin IGBT yan il-
etkenleri Gizerindeki yayilan emisyonlar, endiiktif yiik ve gerilim tepe noktalari da o
kadar fazla olur.

Maksimum kablo uzunlugu

Direng¢ kablosunun maksimum uzunlugu 10 m (33 ft).

Fren direnclerinin yerlestirilmesi

Direnc tertibatinm etkili sekilde soguyabilecegi bir yere kurun. Direng Ureticisinin talim-
atlanna uygun sekilde dirence sogutma havasi veya sogutma sivisi saglayin.

Direncin sogumasini asagidaki sekilde diizenleyin:
- Direng veya yakindaki malzemelerde asiri 1sinma riski olmamahdir ve

«  Direncin bulundugu alanin sicakhgy, izin verilen maksimum degeri agsmamahdir.

UYARI!

Fren direnci yakininda parlayici malzemeler bulunmamalhdir. Direncin ylizey sic-
akhg yuksektir. Direncten gelen hava akimi ylzlerce derece sicakhktadir. Cikis
delikleri havalandirma sistemine baghysa, malzemenin yiiksek sicakhklara dayanikh
olmasina dikkat edin. Direnci, temasa karsi koruyun.
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Fren devresi hata durumlarinda sistemin korunmasi

Kablo ve fren direnci kisa devre durumlarinda sistemin korunmasi

Sirlicl girig sigortalan, giris gli¢ kablosu ile ayni oldugunda direng kablosunu da koruy-
acaktir.

Sistemin asin termik yiike kars1 korunmasi

Sirlictide fren direncini agin yiike karsi koruyan bir fren termik modeli vardir. ABB,
devreye alma sirasinda termik modelin etkinlestirilmesini 6nerir.

ABB, diren¢ termik modelini etkinlestirmis olsaniz bile, glivenlik nedenleriyle siirliciiye
bir ana kontaktdr takilmasini tavsiye eder. Kontaktor kablo baglantilarini direncin asin
1sinmas1 durumunda agilacak sekilde yapin. Bu, kiyicinin anza durumunda iletken olarak
kalmasi halinde sirilicl ana beslemeyi kesmeyeceginden dolayy, glivenlik anlaminda
gereklidir. Asagida 6rnek bir kablo semasi gdsterilmistir. ABB, direng tertibatiminigcinde
termik anahtar (1) bulunan direncler kullanmamnzi tavsiye eder. Anahtar asin sicakhgn
gosterir.

ABB termik anahtarin siirliciiniin bir dijital girisine de baglanmasini ve girisin, direng
asin sicakhk gostergesinde hata meydana geldiginde tetiklenecek sekilde yapilandinim-
asin tavsiye eder.

@ L1 L2 L3

NP

+24V

DIx

Ana kontaktor ile stricl giris glict baglantisi
Slricl
Ana kontaktor kontrol devresi

Fren direnci termik anahtan

aldiwWiNn =

Dijital giris. Fren direnci termik anahtarin izler.
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Fren direncinin mekanik ve elektriksel kurulumu

UYARI!

AA Surdcunun glivenlik talimatlanna uyun. Bunlar géz ardi ederseniz yaralanma
veya 6lim ya da ekipmanda hasar meydana gelebilir. Kalifiye bir elektrik
uzmani degilseniz kurulum, devreye alma veya bakim ¢ahigsmasi yapmayin.

UYARI!
Cahsmaya baslamadan énce suriclyl durdurun ve Elektrik gtivenligi onleml-
eri (sayfa 14) bélumuindeki adimlan uygulayin.

Mekanik kurulum

Direncg Ureticisinin talimatlarina basvurun.
Elektrik kurulumu

Yahtim 6lgme

Sirlcinin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Elektrik kablolarim baglama

Sirlclinin elektriksel kurulum kilavuzuna bakin.

Kontrol kablolarim baglama

Frendirencinin termik anahtarim Sistemin asin termik yike karsi korunmasi (sayfa 135)
boélimiinde agiklanan sekilde baglayin.

Devreye alma
Asagidaki parametreleri ayarlayin:

1. 30.30 Asin gerilim kontroliiparametresiile strlcl ylksek gerilim kontroliini devre
dis1 birakin.

2. Frendirenci termik anahtarinin baglandig dijital girisi belirtmek i¢in 31.01 Harici
olay 1 kaynagi parametresinin kaynagini ayarlayin.

31.02 Harici olay 1 tipi parametresini Hata olarak ayarlayin.

4. 43.06 Fren kiyici etkin parametresi ile fren kiyiciyi etkinlestirin. Termik model ile
etkin secilirse, uygulamaya uygun sekilde 43.08 ve 43.09 fren direnci asin yuk kor-
umasi parametrelerini de ayarlayin.

5. 43.10 Fren direnci parametresinin diren¢ degerini kontrol edin.

Bu parametre ayarlan ile stirlicl bir hata olusturur ve fren direnci asin sicakhginda
serbest durus yapar.
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12

Glivenli moment kapatma
fonksiyonu

Bu boliimiin icerigi
Bu bélim siirlicliniin Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonunu anlatir ve kullaniim-
asina iliskin talimatlar verir.

Acgiklama

Ornegin, tehlike olustugunda siiriiciiyli durduran giivenlik devrelerinin (&rnegin acil
durumda durdurma devresi) nihai aktiiator cihazi olarak, Glvenli moment kapatma
fonksiyonu kullanilabilir. Baska bir tipik uygulama ise, siirlicliye saglanan gii¢ beslem-
esini kapatmadan makinenin elektrikli olmayan parcgalan tzerinde calisma yapmak ya
da temizlik yapmak gibi kisa siireli bakim islemlerine olanak saglayan beklenmedik
devreye almay1 6nleme islevidir.

Guvenlimoment kapatma fonksiyonu etkinlestirildiginde, strlicl ¢ikis asamasi glicyan
iletkenlerinin kontrol gerilimini devre dis1 birakarak, strlciiniin motorun déndurtlmesi
icin gereklimomenti Gretmesini engeller. Glvenli moment kapatma etkinlestirildiginde
motor cahsiyorsa serbest durus yapar.

Glivenli moment kapatma fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanahn da kullamimasi gereken bir yedeklilik mimarisine sahiptir. Bu kilavuzda verilen
guvenlik verileri yedekli kullamim icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamlmadign
durumlarda gecerli degildir.
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Guvenli moment kapatma fonksiyonu su standartlara uygundur:

Standart

Adh

IEC 60204-1:2021
EN 60204-1:2018

IEC 61000-6-7:2014

Makine glivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmanlarn — Bolim 1:
Genel gereksinimler

Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B6liim 6-7: Genel standartlar
- Sanayi konumlarninda givenlikle ilgili (fonksiyonel glivenlik) bir
sistemde fonksiyon gerceklestirmesi tasarlanan ekipman igin
badisikhk gereklilikleri

IEC 61326-3-1:2017

Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullammn igin elektrik techizatlan
— EMC gereklilikleri — Bolim 3-1: Guvenlikle ilgili sistemler igin ve
glvenlikle ilgili fonksiyonlar gerceklestirmesi tasarlanmis tech-
izatlar icin (fonksiyonel glivenlik) bagisikhk gereklilikleri — Genel
endustriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi— Bolim 1: Genel gereksinimler

IEC 61508-2:2010

IEC 61511-1:2017

Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik giivenlikle ilgili
sistemlerin fonksiyonel glivenligi - BolUm 2: Giivenlikle ilgili el-
ektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sistemler igin
gereklilikler

Fonksiyonel glivenlik— Proses endiistrisi i¢in glivenlik enstrimanh
sistemler

IEC 61800-5-2:2016
EN 61800-5-2:2007

Ayarlanabilir hizh elektrikli strict sistemleri. Bolim 5-2: Glivenlik
gereksinimleri — Fonksiyonel

EN IEC 62061:2021

ENISO 13849-1:2015

Makine glivenligi - Glvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin fonksiy-
onel glvenligi

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iliskili kisimlan
- BOlim 1: Genel tasarim ilkeleri

ENISO 13849-2:2012

Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iliskili kisimlan
- B6lim 2: Dogrulama

Bu fonksiyon ayrica EN ISO 14118:2018 (ISO 14118:2017) uyarinca belirtildigi gibi bekl-
enmedik devreye almanin 6nlenmesi ve EN/IEC 60204-1'de belirtildigi gibi kontrolsiiz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ve Birlesik Kralhk Makine Besleme (Giivenlik)
Diizenlemelerine Uygunluk

Uygunluk beyani bu bélimiin sonunda sunulmaktadir.
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Kablolama

STO baglantisinin elektriksel 6zellikleri i¢in kontrol Ginitesinin teknik verilerine bakin.

Baglant: prensibi

Tekli ACS180 siiriicli, dahili glic kaynag

I—@—I @

st +24VDC

SGND
S1

SZI UDC+

Suricu
Kontrol Unitesi
Kontrol lojik

Motora

NI lw |~

Aktivasyon anahtan
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Tekli ACS180 siiriici, harici giic kaynag

r oA
| 24V DC |
o —H @
A @
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L
S+ +24V DC
SGND
S1
S2 I uDC+
® > @
>D
uDC-
1 Sirici
2 Kontrol Unitesi
3 Kontrol lojik
4 Motora
K Aktivasyon anahtan
Kablo baglantisi 6rnekleri
Tekli ACS180 siiriicii, dahili glic kaynag
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Siricit

2 Glvenlik PLC

Guvenlik rélesi

Tekli ACS180 silriicii, harici gii¢ kaynag

r— "

24V DC T 5y
| @|
— - - out
L _
'—1|32|3§1___ Yiyz !
W ile |
AW I
L4243 Al A2
GND

Sirici

2 Glvenlik PLC

Guvenlik rélesi
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Birden fazla ACS180 siiriicii, dahili glic kaynag

Y |

Sirlcu

2 Kontrol Uinitesi

Aktivasyon anahtan
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Birden fazla ACS180 siiriicii, harici glic kaynag

a

\

\

\

\
.

Suricu

2 Kontrol Unitesi

Aktivasyon anahtan

Aktivasyon anahtan

Kablo semalarinda, aktivasyon anahtan [K] tanimlamasina sahiptir. Bu, elle kumanda
edilen anahtar, basmah acil stop butonu ya da bir guivenlik rélesi ya da guivenlik PLC
kontaklan gibi bir bileseni ifade eder.
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« Ellekumanda edilen aktivasyon anahtan kullanilirsa, anahtar agik konumda kilitlen-
ebilen tipte olmahdir.

« Roleyadaaktivasyon anahtar kontaklan birbirinden 200 ms arahklarla agiimah/kap-
anmahdir.

Kablo tipleri ve uzunluklan
«  ABB, cift korumal, ¢ift bukimli kablo kullaniimasini énerir.

«  Maksimum kablo uzunluklan:
« 300 m (1000 ft), aktivasyon anahtan [K] ve slrilicl kontrol Uinitesi arasinda
« 60 m (200 ft), birden fazla sirlicii arasinda
« Harici gli¢ beslemesi ve birinci kontrol Ginitesi arasinda 60 m (200 ft)

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya neden
olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugu riski azaltan ya da ortadan kaldiran bir
glvenlik rélesi (kablo teshisleri dahil) veya kablolama yéntemi (blendaj topraklama,
kanal ayirma) kullanilmasi dnerilir.

Not: Sirliciiniin STO giris terminallerindeki gerilimin, "1" sekilde yorumlanmasi igin en
az 13V DC olmasi gerekir.

Girig kanallarimin darbe toleransi 1 ms'dir.

Koruyucu blendajlarin topraklanmasi

- Aktivasyon anahtan ile kontrol Ginitesi arasindaki kablolardaki blendaj yalmzca
kontrol Gnitesinde topraklayin.

. ikikontrol Uinitesi arasindaki kablolarda blendaji yalmzca bir kontrol tinitesinde
topraklayin.
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Cahsma ilkesi

1.

Guvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtan acilir veya givenlik
rolesi kontaklar agihr).

Sirlcl kontrol tnitesi STO giriglerinin enerjisi kesilir.
Kontrol Uinitesi ¢ikis IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol program, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gésterge olusturur
(slirtcinln Grin yazihm kilavuzuna bakin).

Parametre, STO sinyallerinden biri veya her ikisi de kapatildiginda veya kayboldug-
unda hangi gostergelerin verilecegini secer. Gostergeler, bu durum gerceklestiginde
slirliciiniin cahsip cahsmadigina veya durdurulup durdurulmadigina da baghdir.

Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun ¢alismasi Uzerinde etkisi yoktur. STO
fonksiyonu bu parametrenin ayarindan badimsiz olarak ¢ahsir: Cahsan bir sirici
bir ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar saglanip
tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

Not: Sadece bir STO sinyali kayb1 bir STO donanimi anzasi veya kablolama anzasi
gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor serbest durus yapar (cahsiyorsa). Aktivasyon anahtarn veya glivenlik rolesi
kontaklan agik durumdayken, sirlici yeniden baslayamaz. Kontaklar kapandiktan
sonra, sifirlama gerekli olabilir (31.22 parametresinin ayarina bagh olarak). Strtctyu
baslatmak igin yeni bir start komutu gereklidir.
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Dogrulama testi dahil baslatma

Bir glivenlik fonksiyonunun gilivenli cahsmasinm saglamak icin dogrulama gereklidir.
Makinenin son montajcisy, bir dogrulama testi gerceklestirerek fonksiyonu dogrulam-
ahdir. Test su durumlarda gerceklestirilmelidir:

1. guvenlik fonksiyonunun ilk baslatiimasinda

2. guvenlik fonksiyonunailiskin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlan, kablo,
bilesenler, ayarlar, invertér moduliiniin degistirilmesi vb.)

glivenlik fonksiyonuyla ilgili tim bakim islemlerinden sonra
4. suricu Urin yazihm gincellemesinden sonra.

5. guvenlik fonksiyonunun dogrulama testinde.

Yeterlilik

Glvenlik fonksiyonunun dogrulama testi, IEC 61508-1 madde 6 uyarnca givenlik
fonksiyonu ve fonksiyonel glivenlik hakkinda yeterli uzmanhga ve bilgiye sahip yetkili
bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi tarafindan
belgelenmeli ve imzalanmahdir.

Dogrulama test raporlan

imzah dogrulama testi raporlari, makinenin kayit defterinde saklanmahdir. Rapor,
devreye alma faaliyetlerinin ve test sonuglannin belgelerini, anza raporlarina referanslan
ve arnizalann ¢ézdmdini icermelidir. Degisiklikler veya bakim nedeniyle gerceklestirilen
tim yeni dogrulama testleri, kayit defterine kaydedilir.

Dogrulama testi prosediirii

Guvenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantis1 yapildiktan sonra, cahsmasim
asagidaki sekilde onaylayin.

Eylem

]

UYARI!
Bu giivenlik talimatlarina uyun. Talimatlara uymamanmz halinde 6liim ya da yaralanma
s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir.

Baslatma esnasinda motorun rahatca cahstinlabildiginden ve durdurulabildiginden emin| []
olun.

Sirlciyl durdurun (cahsiyorsa), giris gliclinii kapatin ve bir ayinci kullanarak siirtciyt ]
glc hattindan yahtin.

Kablo baglantis1 semasina gére STO devresinin baglantilarin kontrol edin. ]

Ayinciyr kapatin ve glict agin. ]
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Eylem

Motor dururken STO fonksiyonunun ¢alismasin test edin.

« Sdrici igin bir durdurma komutu verin (¢cahsiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Surlclinin asagidaki sekilde cahstigindan emin olun:

« STO devresini agin. 31.22 parametresinde “durduruldu” durumu igin bir gésterim
tammlanmissa, siirlict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihm kilavuzu).

« STO fonksiyonunun siriicliniin cahismasin engelledigini dogrulamak icin bir baslatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

« STO devresini kapatin.

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliclyd yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip cahsm-
adigim kontrol edin.

STO fonksiyonunun ¢alismasini motor ¢ahsirken test edin. ]

« Sdriclyl baslatin ve motorun cahstigindan emin olun.

« STO devresini agin. Motor durmahdir. 31.22 parametresinde ‘cahsiyor’ durumu igin bir
gdsterim tanimlanmissa, siirlict bir gésterim olusturur (bkz. Grin yazihmi kilavuzu).

« TUm aktif hatalan sifirlayin ve siirliciyt baslatmaya ¢cahsin.

« Motor dururken yapilan cahsma testinde, motorun yukanda agiklanchdi gibi durmaya
devam ettiginden ve siirlicliniin cahstigindan emin olun.

« STO devresini kapatin.

- Aktif hatalan sifirlayin. Surliclyli yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip ¢cahsm-
adiginm kontrol edin.

Sirlclnin hata algilamasinin cahsmasini test edin. Motor durdurulabilir veya ¢ahsir dur-|  []

umda olabilir.

« STOdevresinin 1. giris kanahn agin. Motor ¢cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Siirticd,
FA81 hata gosterimi olusturur (bkz. Griin yazihmi kilavuzu).

« STO fonksiyonunun sirictiniin gahsmasin engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

« STO devresini agin (her iki kanaldan).

«  Sifirla komutu verin.

« STO devresini kapatin (her iki kanaldan).

« Aktif hatalan sifirlayin. Stirliclyd yeniden baslatin ve motorun normal cahsip cahsm-
adiginm kontrol edin.

« STOdevresinin 2. giris kanalin agin. Motor cahsiyorsa, serbest durus yapmahdir. Siirticy,
FA82 hata gdsterimi olusturur (bkz. triin yazihmi kilavuzu).

« STO fonksiyonunun siriciiniin cahsmasin engelledigini dogrulamak igin bir baslatma
komutu verin. Motor baslamamahdir.

« STO devresini agin (her iki kanaldan).

« Sifirla komutu verin.

« STO devresini kapatin (her iki kanaldan).

« Aktif hatalan sifirlayin. Sirliciyt yeniden baslatin ve motorun normal ¢ahsip ¢cahsm-
adigim kontrol edin.

Guvenlik fonksiyonunun glivenli oldugunu ve cahstirma icin kabul edildigini dogrulayan [l
dogrulama testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1. Aktivasyon anahtarim acin veya STO baglantisina baglanan giivenlik fonksiyonelligini
etkinlestirin.

2. Suraci kontrol Unitesindeki STO giriglerinin enerjisi kesilir ve kontrol Unitesi, cikis
IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

3. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan sekilde bir gosterge olusturur
(stirticlinlin Urtin yazihmi kilavuzuna bakin).

4. Motor yavaslayarak durur (cahsiyorsa). Aktivasyon anahtan veya giivenlik rélesi
kontaklan acgikken sirlicli yeniden baslamayacaktir.

5. Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan glivenlik fonksiy-
onelligini resetleyerek STO'yu devre dis1 birakin.

6. Tekrar baslatmadan dnce tim hatalan sifirlayin.

UYARI!

A Guvenli moment kapatma fonksiyonu, ana ve yardimci devrelerin gerilimini
surucuden ayirmaz. Bu nedenle, slrlicliniin veya motorun elektrikli parcalan Gizer-
indeki bakim cahsmalan, yalnizca suriiclyl beslemeden ve diger tim gerilim
kaynaklarindan yahttiktan sonra gerceklestirilebilir.

UYARI!

A Siricd, stirlict kontrol Ginitesine enerji verilmediginde STO devresindeki herhangi
bir degisikligi algilayamaz veya bellege alamaz. Her iki STO devresi de kapalysa
ve gli¢ geri geldiginde seviye tipi bir baslatma sinyali etkinse sirlciliniin yeni bir
baslatma komutu olmadan baslamasi mimkindur. Sistemin risk degerlendirm-
esinde bunu dikkate ahn.

UYARI!
ASadece sabit miknatish veya senkron reliiktans [SynRM] motorlarda:

Coklu IGBT gui¢ yan iletken anzasi durumunda stirtici, Guvenli Moment Kapatma
fonksiyonunun etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak motor saftint maksimum
180/ pderece (sabit miknatish motorlarile) veya 180/2p derece (senkron relliktans
[SynRM] motorlar ile) déndiren bir hizalama momenti iretebilir. p, kutup ciftler-
inin sayi1sin belirtir.

Notlar:

«  Cahsan bir surlicti Glivenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdurulursa
siirlici motor besleme gerilimini keser ve motor yavaslayarak durur. Bu tehlikeye
neden oluyorsa veya baska sekilde kabul edilemezse Glivenli moment kapatma
fonksiyonunu etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu kullanarak striciyu
ve makineyi durdurun.

- Gilvenlimoment kapama fonksiyonu diger tiim siirilicti fonksiyonlarim gecersiz kilar.
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Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatal kullanima kars etkili degildir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu bilinen tehlikeli durumlan azaltmak igin tas-
arlanmistir. Buna ragmen, her zaman olasi1 tim tehlikeler ortadan kaldinlamaz.
Makinenin montajcisi nihai kullaniciyr kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.
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Bakim

Devrenin ¢calismasi, baslatma esnasinda dogrulandiktan sonra, STO fonksiyonu periy-
odik dogrulama testleriyle korunmahdir. Yiiksek talep cahsma modunda, maksimum
koruma testi arahgi 20 yildir. Disuk talep cahsma modunda, maksimum koruma testi
arah@i 10 yildir; Guvenlik verileri (sayfa 152) bélumune bakin. STO devresinin tim tehlikeli
anzalannn koruma testi tarafindan tespit edilecegi kabul edilir. Koruma testini gercekl-
estirmek icin, Dogrulama testi prosediri (sayfa 146) islemini yapin.

Not: Ayrica, elektromekanik ¢ikis1 olan cift kanalh, glivenlikle iliskili sistemler ile ilgili
Avrupa Onaylanmis Kuruluslar koordinasyonu tarafindan yayinlanan CNB/M/11.050
sayih Kullamim Onerisi'ne bakin.

«  Guvenlik fonksiyonuicin glivenlik buttinligu gereksinimi SIL 3 veya PL e (kat. 3 veya
4) olursa, fonksiyon i¢in dogrulama testi en az ayda bir defa gercgeklestirilmelidir.

«  Glvenlik fonksiyonu icin glivenlik biitlinligi gereksinimi SIL 2 (HFT = 1) veya PL d
(kat. 3) olursa, fonksiyon icin dogrulama testi en az yilda bir defa gerceklestiriimel-
idir.

Sirlcilniin STO fonksiyonu elektromekanik bilesen icermez

Dogrulama testine ek olarak, makine Gizerinde baska bakim prosediirleri gerceklestiril-
irken fonksiyonun cahismasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Slrlclyu cahstiran makinelerin rutin bakim programina yukarnda agiklanan Guvenli
moment kapatma ¢ahsma testini dahil edin.

Baslatma sonrasinda herhangi bir kablo veya bilesenin degistirilmesi gerekirse ya da
parametreler geriyuklenirse Dogrulama testi prosediri (sayfa 146) bélimunde belirtilen
testi uygulayin.

Yalnizca ABB onayh yedek parcalar kullanin.

Tum bakim ve deneme testi faaliyetlerini makine kayit defterine kaydedin.

Yeterlilik

Glvenlik fonksiyonunun bakim ve deneme testi faaliyetleri, IEC 61508-1 madde 6 gereg-
ince glivenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman bir nitelikli kisi tarafindan gerc-
eklestirilmelidir.
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Hata izleme

Glvenli moment kapatma fonksiyonunun normal cahsmasi sirasinda verilen géstergeler,
slirls kontrol programi parametresi 31.22 ile segilir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu ariza tanisi, iki STO kanahnin durumunu gapraz
karsilastirir. Kanallarin ayn1 durumda olmamasi halinde, bir hata reaksiyon fonksiyonu
gerceklestirilir ve suricu bir FA81 veya FA82 hatasinda agihir. STO'nun yalmzca bir kanah
etkinlestirme gibi yedekli olmayan bir durumda kullanmima girisimi ayni reaksiyonu tet-
ikleyecektir.

Sirlict tarafindan olusturulan géstergeler ve harici tanilama i¢in kontrol Unitesindeki
bir ¢ikisa hata ve uyan gostergelerinin yonlendirilmesine iliskin ayrintilar icin stirtict
kontrol programinin yazihm el kitabina bakin.

Givenli moment kapatma fonksiyonuna iliskin her tlrli anza ABB'ye bildirilmelidir.
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Guvenlik verileri
Glivenli moment kapatma fonksiyonunun giivenlik verileri asagida verilmistir.

Not: Guvenlik verileri yedekli kullanim i¢in hesaplanmistir ve yalnizca her iki STO kanah
kullanihyorsa gecerlidir.
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«  Guvenlik degeri hesaplamalar icin asagidaki sicakhk profili kullanihr:
- AT=71,66 °C sicakhkta yilda 670 agma/kapatma cevrimi
« AT=61,66 °C sicakhkta yilda 1340 agcma/kapatma ¢evrimi
- AT=10,0 °C sicakhkta yi1lda 30 agma/kapatma ¢cevrimi
« 32 °Ckart sicakhds, strenin %2,0’sinde
« 60 °Ckart sicakhdn, slirenin %1,5'inde
« 85°Ckart sicakhd, stirenin %2,3’linde

« STO, IEC 61508-2'de tanimlandig gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.

. llgili anza modlan:
« STO gercek olmayan hata verir (glivenli anza)
«  STO talep edildiginde etkinlestirilmez
- “Baskidevre kartinda kisa devre” hata modunda bir hata istisnas1 meydana
gelmistir (EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana
geldigi varsayimina dayanir.

. STO tepki sireleri:
« STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms
«  STO tepki sliresi: 5 ms (tipik), 10 ms (maksimum)
- Hatatespit siiresi: 200 ms'den daha uzun siire i¢in farkh durumlardaki kanallar
- Hata reaksiyon siiresi: Hata algilama siresi + 10 ms.

. GoOsterge gecikmeleri
«  STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 500 ms
«  STO uyan gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.

Terimler ve kisaltmalar

Terim veya | Referans Aciklama

kisaltma

Cat. EN ISO 13849-1 Bir kontrol sisteminin glvenlikle iliskili parcalarinin, hatalara
kars1 direnclerine ve pargalarin yapisal diizenlenmeleri, hata
algilamasi ve/veya glivenilirliklerine gore elde edilen hata
durumundan sonraki davramslarina gére siniflandinimasa.
Kategoriler sunlardir: B, 1, 2, 3 ve 4.

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli anza (%)

DC EN ISO 13849-1 Anza teshis kapsam (%)

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFp EN ISO 13849-1 Tehlikeli anzaya ortalama siire: (Toplam yasam Unitesi sayis1)
/ (toplam tehlikeli, tespit edilemeyen anza sayis1) belirli bir
6lclim arahginda ve belirtilen kosullarda

PFDavg IEC 61508 Talep halinde ortalama tehlikeli anza olasihdn, yani, bir talep

meydana geldiginde belirtilen glivenlik fonksiyonunu yerine
getirmek icin glivenlikle ilgili sistemin ortalama kullanmlabilir
olmama durumu
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Terimveya | Referans Aciklama

kisaltma

PFH IEC 61508 Saatte ortalama tehlikeli anza sikh@y, yani, belirli bir zaman
icinde belirtilen giivenlik fonksiyonunu yerine getirmek icin
glvenlikle ilgili sistemin ortalama tehlikeli anza sikhd

PFHdiag IEC/EN 62061 STO tamlama isleviigin saatte ortalama tehlikeli anza sikhdn

PL EN ISO 13849-1 Performans seviyesi. SIL, a...e dlizeylerine karsihk gelir

Dogrulama | IEC 61508, IEC Gerekirse bir onarimin, sistemi "yeni gibi" bir duruma veya

testi 62061 uygulamada bu duruma olabildigince yakin bir duruma geri
ylkleyebilmesi amaciyla glivenlikle ilgili sistemdeki arizalan
tespit etmek icin yapilan periyodik test.

SC IEC 61508 Sistematik kapasite (1...3)

SFF IEC 61508 Glvenli anza oram (%)

SIL IEC 61508 Glvenlik bltinlik diizeyi (1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 | Guvenli moment kapatma

71 IEC 61508-6 Dogrulama testi arahgi. T3, glivenlik fonksiyonu veya alt
sistem i¢in olasihksal hata oranim (PFH veya PFD)
tanimlamada kullamlan bir parametredir. SIL kapasitesinin
gecerliligini korumak i¢in maksimum T arahdinda bir
dogrulama testi gerceklestirmek gereklidir. PL kapasitesinin
(EN 1SO 13849) gecerliligini korumak i¢in aym arahga
uyulmahdir.
Aynica Bakim bolimiine bakin.

™ ENISO 13849-1 Gorev siiresi: glivenlik fonksiyonu/cihazinin kullanim amacim
kapsayan siire. Gorev siresi dolduktan sonra, glivenlik cihaz1
degistirilmelidir. Verilen Tpm degerlerinin bir garanti veya
teminat gibi gériilemeyecegini unutmayin.

ADiag_d IEC 61508-6 STO tanilama islevi tehlikeli anza oram (saat basina)

ADiag_s IEC 61508-6 STO tanilama islevi glivenli anza oran (saat basina)

TUV sertifikasi

TOV sertifikasi internette www.abb.com/drives /documents adresinden temin edilebilir.
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Uygunluk beyanlan
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Urtinile ilgili her tirlt sorunuzu, s6z konusu Unitenin tip kodu ve seri numarasi
ile birlikte yerel ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina
www.abb.com/searchchannels adresinden ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, new.abb.com/service/training adresine
gidin.

ABB kilavuzlan hakkinda geri bildirimde bulunma

El kitaplarnnmiz hakkindaki yorumlarimzi bekliyoruz. new.abb.com/drives/manuals-
feedback-form adresine gidin.

internetteki belge kiitiiphanesi

El kitaplarnm ve diger UGrlin belgeleriniinternette www.abb.com/drives /documents
adresinde PDF formatinda bulabilirsiniz.
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